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S-M-01.00.00. WYMAGANIA OGOLNE
1. WSTEP.

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznef \§ wymagania ogélne dotygeze wykonania i odbioru
robot bray sanitarnej dla zadanigBudowa hali sportowej wraz ze zjazdem z ul. Arkriajowej w Sierpcu dz.
geod. nr 1183/8, 1398 ".

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi obgruijacg podstaw opracowania szczegodtowej specyfikacji technicz-
nej stosowanej jako dokument przetargowy i kontra#t przy zlecaniu i realizacji robét wymienionyah pkt 1.1 .

1.3. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuymagania ogolne, wspdlne dla robotewpgh nizej
wymienionymi specyfikacjami technicznymi :
S-M-01.00.00 Wymagania ogolne

S-01.00.00 Roboty ziemne

S-02.00.00 Przytze sieci wodoggowej
S-03.00.00 Siei przylgcze kanalizacji sanitarnej
S-04.00.00 Przykza preizolowane railzyobiektowe
S-05.00.00 Instalacja wodggowa

S-06.00.00 Instalacja przeciwgsrowa
S-07.00.00 Instalacja kanalizacji sanitarnej
S-08.00.00 Wymiennikowy gzet ciepta
S-10.00.00 Instalacja centralnego ogrzewania
S-11.00.00 Instalacja ciepta technologicznego
S-12.00.00 Instalacja wentylacji mechanicznej

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione poaej okrélenia naley rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:
1.4.1.Droga tymczasowa (mori#awa) - droga specjalnie przygotowana, przeznacdorraichu pojazdoéw obstugu-
jacych zadanie budowlane na czas jego wykonaniawfdzena do usugtia po jego zakéczeniu.
1.4.2.Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obgauijacymi przepisami, stanowdy urzdowy dokument
przebiegu robdt budowlanych oraz zdarzekolicznaci zachodzacych w toku wykonywania robot.
1.4.3.Inspektor nadzoru— osoba wymieniona w danych kéidrvych (wyznaczona przez Zamaw@go, o ktorej

wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiaitha za nadzorowanie robdt i administrowanie kaat
tem.

1.4.4.Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwpowaniona do kierowania robotami i do wyst
powania w jego imieniu w sprawach realizacji koktua

1.4.5 Ksigzka obmiaréw - akceptowany przérspektora nadzorzeszyt z ponumerowanymi stronami,zgity do
wpisywania przez Wykonawoobmiaru dokonywanych robo6t w formie wyliggeszkicow i ew. dodatkowych za-
tacznikbéw. Wpisy w rejestrze obmiarow podlegpptwierdzeniu przeimspektora nadzoru

1.4.6.Materiaty - wszelkie tworzywa nieztine do wykonania robét, zgodne z dokumentacpjektovy i specyfi-
kacjami technicznymi, zaakceptowane priaespektora nadzoru

1.4.7.0bjazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowaadpowiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchu
publicznego na okres budowy.

1.4.8.0dpowiednia (bliska) zgodié - zgodnéé wykonywanych rob6t z dopuszczonymi tolerancjanjes prze-
dziat tolerancji nie zostat okilny - z przegjtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlanggo rodzaju
robot budowlanych.

1.4.9.Podtaze - grunt rodzimy lub nasypowy,Zgcy pod nawierzchgido gkbokasci przemarzania.

1.4.10.Polecenieinspektora nadzory wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy pipmspektora nadzory w
formie pisemnej, dotyeze sposobu realizacji robét lub innych sprawgzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.11 Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydzgdaca autorem dokumentacji projektowe;j.




1.4.12.Przetargowa dokumentacja projektowa es¢zdokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizgacha-
rakterystyk i wymiary obiektu kdacego przedmiotem robot.

1.4.13.Slepy kosztorys - wykaz robo6t z podaniem ictidio(przedmiarem) w kolejriti technologicznej ich wyko-
nania.

1.4.14.Teren budowy — teren udephiony przez zamawiagego dla wykonania na nim robét oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako twogee czs$¢ terenu budowy.

1.4.15. Zadanie budowlane - ¢& przedsiwziecia budowlanego, stanoyga odebng catas¢ konstrukcyjm lub

technologiczn, zdolg do samodzielnego spetnienia przewidywanych funkegihniczno-gytkowych. Zadanie
moze polega na wykonywaniu robot zwkanych z budow modernizagj, utrzymaniem oraz ochrgrbudowli lub

jej elementu.

1.4.16.Spawanie - metoda spajania, w ktépegzlone brzegi oraz spoiwo ulegaijtopieniu.

1.4.17.Spoina - cgs¢ spawanego ztza, skladajca s¢ wytacznie z metalu stopionego podczas spawania t.j. ze
stopionego materiatu rodzimego i spoiwa.

1.4.18.Spoiwo - materiat dodatkowy przeznaczony do utwoigepoiny.

1.4.19.Zt3cze spawane - pgazenie dwdéch lub wicej czsci wykonane za pomacspawania.
1.4.20.Spawanie gazowe - spawanie, w ktorgmbdiem ciepta jest ptomiegazowy.
1.4.21.Spawanie tukowe - spawanie, w ktérgnddtem ciepta jest tuk elektryczny.

1.4.22.Spawaniegczne - spawanie, w ktérym zaréwno posuw elektradiydrutu spawalniczego jak i przesuwanie
zrédta ciepta wzdha ztgcza odbywaj sie recznie.

1.4.23.Spoina montzowa- spoina §czaca czsci prefabrykowane w ca#o konstrukcyjm wykonary w warunkach
spawania mont@wego.

1.4.24.Spoina szczepnakrotka spoina wykonana dla utrzymanigd taczonych
w potazeniu odpowiednim do spawania.

1.4.25.Spoina cigta - spoina uloona na calej diugai zlacza.

1.4.26.Zgrzewanie- metoda spajania przy ktérej pokenie materiatdw nagiuje wskutek docisku, niezalsie od
zrédta, ilcsci i koncentracji ciepta wyspujacego w czasieatzenia.

1.4.27.Zgrzewalnd¢ - podatnd¢ materiatu dogczenia za pomaczgrzewania przy okéonych warunkach techno-
logicznych.

1.4.28.Ztacze zgrzewanepofgczenie dwu lub wicej czsci, wykonane za pomagzgrzewania.

1.5. Ogélne wymagania dotycgce robét

Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za j&kavykonywanych robo6t, bezpiearswo wszelkich czynno-
éci na terenie budowy, metodyyie przy budowie oraz ich zgoditoz dokumentagj projektova, SST i polece-
niami Inspektora nadzoru

1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrédlonym w dokumentach kontraktowych przekaNykonawcy teren budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawhiadministracyjnymi
1.5.2.Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowaclizie zawieré rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazemdanym w szcze-
g6towych warunkach umowy, uwzginiajgcym podziat na dokumentagprojektova:
e Zamawiajcego; wykaz pozycji, ktére stanawprzetargow dokumentag projektows oraz projektowy
dokumentagj wykonawca (techniczig) i zostam przekazane Wykonawcy,
«  Wykonawcy; wykaz zawieragy spis dokumentacji projektowej, kédwwykonawca opracuje w ramach ce-
ny kontraktowej.

1.5.3.Zgodnd¢ rob6t z dokumentagijprojektovg i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkowkumenty przekazane Wykonawcy priezpek-
tora nadzorustanowi czes¢ umowy, a wymagania okii®ne w chaéby jednym z nich g obowizujace dla Wyko-
nawcy tak jakby zawarte byly w catej dokumentaciji.

W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegd6lnych dokumentéw ohpwe kolejndé¢ ich waznosci wymie-
niona w ,Kontraktowych warunkach ogolnych” (,0gébtywarunkach umowy”).

Wykonawca nie mge wykorzystywd bledéw lub opuszcze w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadotinspektora nadzoruktéry podejmie decyzjo wprowadzeniu odpowiednich zmian
i poprawek.




W przypadku rozbienosci, wymiary podane na finie g wazniejsze od wymiaréw okéonych na podstawie od-
czytu ze skali rysunkéw. Wszystkie wykonane robadpstarczone materiatyetls zgodne z dokumentacprojek-
towg i SST. Dane ok#étone w dokumentacji projektowej i w SSTda uwazane za wartici docelowe, od ktérych
dopuszczalnegsodchylenia w ramach oldlenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatdweneéntow budowli
musz wykazywa zgodnd¢ z okr&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie m@gzekraczé dopuszczal-
nego przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentagprojektows lub SST i wplynie to
na niezadowalafa jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zostazasgpione innymi, a roboty rozebrane i
wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegabodj zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w
cere umowry. Robotach o charakterze inwestycyjnym Wykonawed mbowizany do zabezpieczenia terenu
budowy w okresie trwania realizacji kontraktudo zak@czenia i odbioru ostatecznego robét.

1.5.5.0chronarodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowrek zn& i stosowé w czasie prowadzenia robdt wszelkie przepisy dage ochronyro-

dowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawceatizie:
- podejmowd wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowanie¢sdo przepis6w i norm dotygzych
ochronysrodowiska na terenie i wokét terenu budowy oradzie unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla os6b
lub wlasndci spotecznej i innych, a wynikgjych ze skaenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w na-
stepstwie jego sposobu dziatania.
Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegélny wzgdl na:
- $rodki ostra@nosci i zabezpieczenia przed:
- zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekdw wodnychepyi lub substancjami toksycznymi,
- zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
- mazliwosécia powstania pzaru.

1.5.6.0chrona przeciwp@rowa

Wykonawca bdzie przestrzed@aprzepisy ochrony przeciwparowe;.
Wykonawca bdzie utrzymywa sprawny sprg przeciwpaarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na
terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biyohw mieszkalnych i magazynach oraz w maszynadjaizp
dach. Materiaty tatwopalnechs sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przegiiszabezpieczone przed
dostpem os6b trzecich. Wykonawcadzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowamigrem wywotanym
jako rezultat realizacji rob6t albo przez persdfvgkonawcy.

1.5.7.Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposoéb trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedy dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdw wywotujcych szkodliwe promieniowanie ogseniu wickszym od dopusz-
czalnego, okrdonego odpowiednimi przepisami. Wszelkie materiadpadowe zyte do robdt bda miaty aproba-
te technicza wydary przez uprawniogjednostk, jednoznacznie okétajaca brak szkodliwego oddziatywania tych
materiatow narodowisko.

Materiaty, ktore s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robo6t, azpliciczeniu robdt ich szkodlivég
zanika (np. materiaty pylaste) mpgy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagechnologicznych wbudo-
wania. Jeeli wymagaj tego odpowiednie przepisy Zamavgigy powinien otrzymé&zgod; na wycie tych materia-
tow od wiaciwych organdéw administracji patwowe;.

Jezeli Wykonawca uyt materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodnie specyfikacjami, a ich aycie
spowodowato jakiekolwiek zagreniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamaeyaj

1.5.8.0chrona wiasnii publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ocheoimstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne, takie jak
rurociggi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladdgoych wiacicielami tych urzgdzer potwierdzenie in-
formaciji dostarczonych mu przez Zamawiggo w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zamiewtasciwe
oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniemingtdiaciji i uradzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowzany jest umigci¢ w swoim harmonogramie rezegwzasow dla wszelkiego rodzaju
robét, ktére maj by¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i uradzer podziemnych na terenie budowy i po-
wiadomi Inspektora nadzorui wladze lokalne o zamiarze rozpecia robdt. O fakcie przypadkowego uszkodze-
nia tych instalacji Wykonawca bezzwilocznie powiadémspektora nadzoru zainteresowane wtadze oragdaie z
nimi wspétpracowat dostarczaj wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aapr Wykonawca ¢gdzie
odpowiadé za wszelkie spowodowane przez jego dziatania wzkua instalacji na powierzchni ziemi i gdzea
podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonygtprzez Zamawiagego. Jeeli teren budowy przylega
do terendéw z zabudawmieszkaniow, Wykonawca bdzie realizowé roboty w spos6b powodigy minimalne
niedogodnéci dla mieszkacow. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenmudawy mieszkaniowej w
s3siedztwie budowy, spowodowane jego dziatédign
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Inspektor nadzoribedzie na biegco o wszystkich umowach zawartych peday Wykonawg a wiacicie-
lami nieruchoméci i dotyczicych korzystania z wlaskoi i drog wewrtrznych. Jednate, anilnspektor Nadzoru
ani zamawiajcy nie kedzie ingerowat w trakcie porozumienia, o ile nigdd one sprzeczne z postanowieniami
zawartymi w warunkach umowy.

1.5.9.Bezpieczastwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcegdhie przestrzegaprzepisow dotycrych bezpieczestwa i higieny
pracy. W szczegdlsoi Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach nie-
bezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie siagdcych odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni iddalzie utrzymywat wszelkie ugnzenia zabezpieczgje, socjalne oraz spizi
odpowiednj odziez dla ochronyzycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie or@zzéipewnienia bezpieaze
stwa publicznego. Uznajeesize wszelkie koszty zwkzane z wypetnieniem wymagjaokreslonych powyej nie
podlegag odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowe;j.
1.5.10.0chrona i utrzymanie robot

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochrerrobét i za wszelkie materiaty i wdzenia aywane do
robot od daty rozpoezia do daty zakiczenia robdt do wydania potwierdzenia z@taenia przeinspektora nad-
zoru. Wykonawca kdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaoiimmo by prowadzo-
ne w taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elembyty w zadowalajcym stanie przez caly czas, do momentu
odbioru ostatecznego.

Jeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzyriea to na polecenitnspektora nadzorupowi-
nien rozpocz¢ roboty utrzymaniowe nie faiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.
1.5.11.Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowzany jest znawszystkie zargdzenia wydane przez wtadze centralne i miejscowe or
inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktorg s jakikolwiek sposéb zvgzane z robotami idulzie w petni odpo-
wiedzialny za przestrzeganie tych postandwiedczas prowadzenia robot.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych i duzie w pelni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymaga prawnych odnénie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionyataw w odniesieniu do
sprztu, materialéw lub urdzer uzytych lub zwizanych z wykonywaniem robot i w sposohgty bedzie infor-
mowa Inspektora nadzoro swoich dziataniach, przestawiajkopie zezwolg i inne odnéne dokumenty. Wszel-
kie straty, koszty pogbowania, obeizenia i wydatki wynikte z lub zwzane z naruszeniem praw patentowych
pokryje Wykonawca, z wyikiem przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknigngkonania projektu lub specyfi-
kacji dostarczonej przdmspektora nadzoru

1.5.12.R6wnowanas¢ norm i zbioréw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotagdankretne normy i przepisy, ktére spethiaa-
ja materialy, spret i inne towary oraz wykonane i zbadane robotgabobowhzywat postanowienia najnowszego
wydania lub poprawionego wydania powotanych nonpnziepiséw o ile w warunkach kontraktu nie postammei
inaczej. W przypadku gdy powotane normy i przemsyaistwowe lub odnosgsie do konkretnego kraju lub re-
gionu, mog by¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy zapevgg@jrowny lub wyszy poziom wykonania
niz powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ichagmzenia i pisemnego zatwierdzenia prhegpektora
nadzoru. R&nice pomgdzy powotanymi normami a ich proponowanymi zami&ami musz by¢ doktadnie opi-
sane przez Wykonawa przedit@onelnspektorowi nadzordo zatwierdzenia.

2. MATERIALY
2.1. Wariantowe stosowanie materiatow.

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewiglmpozliwo$é wariantowego zastosowania rodzaju mate-
rialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiaddmspektora nadzorw swoim zamiarze co najmniej 3
tygodnie przed zyciem tego materiatu, albo w okresie timym, jgli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie
bada wymaganych przeispektora nadzoru Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu niezenby¢ pézniej
zmieniany bez zgod\nspektora nadzoru

2.2. Przechowywanie i sktadowanie materiatow.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane nadgedo czasu gdydola one uyte do robot, byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachoweatjy $akos¢ i whasciwosci i byly dostpne do kontroli przez
Inspektora nadzoru Miejsca czasowego skltadowania materiat@aatzlokalizowane w olgthie terenu budowy w
miejscach uzgodnionychlnspektorem nadzordub poza terenem w miejscach zorganizowanych pigizonaw-
ce i zaakceptowanych przéaspektora nadzoru

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do udywania jedynie takiego spgti, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jaké¢ wykonywanych rob6t. Spez uzywany do robot powinien kgyzgodny z ofeg Wykonawcy i
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powinien odpowiadapod wzgédem typdéw i iléci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcieanizacii
robét, zaakceptowanym przézspektora nadzoryw przypadku braku ustalen takich dokumentach spitzpowi-
nien by uzgodniony i zaakceptowany przZespektora nadzoru

Liczba i wydajné¢ sprztu bedzie gwarantowa przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadamistikngmi
w dokumentacji projektowej, SST i wskazanidehpektora nadzoru

Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania robét ma byutrzymywany w dobrym
stanie i gotowéci do pracy. Powinien ldyzgodny z normami ochronyrodowiska i przepisami dotygzymi jego
uzytkowania.  Wykonawca dostarcigspektorowi nadzorkopie dokumentéw potwierdzaych dopuszczenie
sprztu do wytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidojozliwosé wariantowego gycia sprztu przy wyko-
nywanych robotach, Wykonawca powiaddmspektora nadzoro swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akcepta-
Cje przed uyciem sprztu. Wybrany spra, po akceptacjinspektora nadzorynie mae by pdzniej zmieniany bez
jego zgody. Jakikolwiek spgt; maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkéw umowy,
zostan przezinspektora nadzoradyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takiéfodkéw transportu, ktore nie wphymieko-
rzystnie na jak& wykonywanych rob6t i wktiwosci przewaonych materiatow.

Liczbasrodkow transportu ¢rlzie zapewniaprowadzenie robét zgodnie z zasadami dkreymi w doku-
mentacji projektowej, SST i wskazaniadcspektora nadzoryw terminie przewidzianym umaw

Przy ruchu na drogach publicznych pojazddgospetnig wymagania dotyegce przepiséw ruchu drogo-
wego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskow fiaionych parametréow technicznycfirodki transportu nie
spetniajce tych warunkéw magby¢ dopuszczone przdmnspektora nadzorupod warunkiem przywrécenia stanu
pierwotnego aytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwa na biegco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia sgowane jego pojazdami
na drogach publicznych oraz dojazdach do terenowud

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragdidnie z warunkami umowy oraz za jé&kaasto-
sowanych materiatléw i wykonywanych robét, za ictod¢ z dokumentagj projektovs, wymaganiami SST,
projektu organizacji rob6t opracowanym przez Wykecgoraz polecenianinspektora nadzoruWykonawca jest
odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania tobo
Wykonawca jest odpowiedzialny za dokltadne wytyceemiplanie i wyznaczenie wysoda wszystkich elementow
rob6t zgodnie z wymiarami i gdnymi okrélonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymai pgmie przez
Inspektora nadzoru

Btedy popetnione przez Wykonawev wytyczeniu i wyznaczaniu rob6t zosgamisungte przez Wykonaw-
ce na wlasny koszt, z wytkiem , kiedy dany lad okaze sk skutkiem b¢du zawartego w danych dostarczonych
Wykonawcy na gimie przeZnspektora nadzoru

Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wgsckprzezinspektora nadzoruie zwalnia Wyko-
nawcy od odpowiedzialdoi za ich dokltadng.

Decyzjelnspektora nadzordotyczice akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementofot keda oparte
na wymaganiach okélnych w dokumentach umowy, dokumentacji projekfoiver SST, a take w normach i
wytycznych. Przy podejmowaniu decysjispektor nadzorwwzgkdni wyniki badaé materiatéw i roboét, rozrzuty
normalnie wysipujace przy produkcji i przy badaniach materiatéwswliadczenia z przeszioi, wyniki bada
naukowych oraz inne czynniki wptywggie na rozwzang kweste. Polecenidnspektora nadzorpowinny by wy-
konywane przez Wykonawav czasie okrdonym przeznspektora nadzorypod grdba zatrzymania robét. Skutki
finansowe z tego tytutu poniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakéci

Wykonaweca jest zobowizany opracowai przedstawd do akceptacjlnspektora nadzorprogram zapew-
nienia jakdci. W programie zapewnienia jai@ Wykonawca powinien okéé¢, zamierzony sposéb wykonywania
rob6t, mozliwdci techniczne, kadrowe i plan organizacji rob6t tpamdugcy wykonanie robo6t zgodnie z dokumen-
tacja projektowy, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jad@ bedzie zawieré:

a) cz$¢ 0golmn opisupca:
e organizac wykonania rob6t, w tym terminy i spos6b prowadaaibét,
e organizac ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robat,
e sposbb zapewnienia bhp.,
« wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i przygewanie praktyczne,
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« wykaz os6b odpowiedzialnych za jdko terminowd¢ wykonania poszczegdllnych elementéw
robot,

e system (sposob i proce@dliproponowanej kontroli i sterowania jaloly wykonywanych robét,

e wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumastiego lub labo-
ratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zéggiowadzenie badad,

* sposob oraz formgromadzenia wynikdw baddaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mecha-
nizmoéw sterujcych, a take wychganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesiariolo-
gicznym, proponowany sposob i fagmprzekazywania tych informadmspektorowi nadzory

b) czs¢ szczegbtow opisupca dla kadego asortymentu robot:

e wykaz maszyn i ugdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techgiozioraz wyposa-
zeniem w mechanizmy do sterowania igatzenia pomiarowo-kontrolne,

« rodzaje i ilé¢ srodkdw transportu oraz wdzen do magazynowania i zatadunku materiatéw, spo-
iw, lepiszczy, kruszyw itp.,

e sposbb zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przedgtitita wiasciwosci w czasie transportu,

* spos6b i procedgrpomiardw i bada (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie probek, legalizacja i
sprawdzanie ugglze), itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatowwayzania mieszanek i
wykonywania poszczegoinych elementow robdt,

e sposoOb pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiagdgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakdéci rob6t

Celem kontroli robo6t dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢ zalazong
jakosé robét. Wykonaweca jest odpowiedzialny za pekontrok robét i jakaci materiatéw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wézapc personel, laboratorium, sptzzaopatrzenie i wszystkie udzenia niezed-
ne do pobierania probek i badmateriatow oraz rob6t. Przed zatwierdzeniem syst&ontroli Inspektor nadzoru
moze zaadat od Wykonawcy przeprowadzenia bada celu zademonstrowanizg poziom ich wykonywania jest
zadowalajcy. Wykonawca bdzie przeprowadzZapomiary i badania materialtdw oraz robot zstaetliwoscig za-
pewniajca stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymilakumentacji projektowej i
SST. Minimalne wymagania co do zakresu hddah czstotliwoi¢ s3 okreSlone w SST, normach i wytycznych.
W przypadku, gdy nie zostaly one tam ckoee, Inspektor nadzorwstali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby
zapewnt wykonanie rob6t zgodnie z umawwWykonawca dostarczpspektorowi nadzorgwiadectwaze wszyst-
kie stosowane ugdzenia i sprgt badawczy posiadajwazng legalizacg, zostaly prawidtowo wykalibrowane i od-
powiadaj wymaganiom norm okg&jacych procedury bada Inspektor nadzordogdzie mi€ nieograniczony do-
step do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich inspekcjinspektor nadzoribedzie przekazywa Wykonawcy
pisemne informacje o jakichkolwiek niedggnieciach dotycacych uradzei laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia
laboratorium, pracy personelu lub metod badawczyeteli niedocagniecia te leda tak powane,ze mog wptyngé
ujemnie na wyniki badg Inspektor nadzormatychmiast wstrzymazycie do robét badanych materiatéw i dépiu
je do uycia dopiero wtedy, gdy niedaginiecia w pracy laboratorium Wykonawcy zosfamsungte i stwierdzona
zostanie odpowiednia jakbtych materialdw. Wszystkie koszty zwane z organizowaniem i prowadzeniem liada
materiatow ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Probki lzdg pobierane losowo. Zaleca; sitosowanie statystycznych metod pobierania préddetych na
zasadzieze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mbgé z jednakowym prawdopodolistwem wytypo-
wane do bada Inspektor nadzorbedzie mi€ zapewnion mazliwos¢ udziatu w pobieraniu prébek. Na zlece-
nie Inspektora nadzorWykonawca bdzie przeprowadzadodatkowe badania tych materiatéw, ktére hudat-
pliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materialy nie zostgmzez Wykonawg usunéte lub ulepszone z wiha-
snej woli. Koszty tych dodatkowych badpokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzensdenek; w prze-
ciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamaw@j. Pojemniki do pobierania probekds dostarczone przez Wy-
konawe i zatwierdzone przelnspektora nadzoruPrébki dostarczone przez Wykonavwdn bada wykonywanych
przez Inspektora nadzorubeda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposéb zaakeepy przezinspektora
nadzoru.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryedty przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @adip, gdy
normy nie obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogomazna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane praagpektora nadzoru

Przed przygpieniem do pomiaréw lub baslaWykonawca powiadominspektora nadzorw rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykoogmomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi deijg ich
wyniki do akceptacjinspektora nadzoru
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6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywalnspektorowi nadzorkopie raportéw z wynikami badgak najszybciej,
nie p&niej jednak nt w terminie okrélonym w programie zapewnienia jai.

Wyniki bada (kopie) lzda przekazywanénspektorowi nadzorua formularzach wedtug dostarczonego
przez niego wzoru lub innych, przez niego zaapraowh.

6.6. Badania prowadzone przez Inspektora nadzoru.

Inspektor nadzorwprawniony jest do dokonywania kontroli, pobierapi@bek i badania materiatow w
miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a wykonawcaréducent materialdbw powinien mu udzehiezlzdne;
pomocy.Inspektor nadzorudokonujc weryfikacji systemu kontroli robét prowadzonegagz Wykonawe, bedzie
ocenid& zgodnd¢ materiatdw i robét z wymaganiami SST na podstamyaikow bada wlasnych badakontrol-
nych jak i wynikéw bad@dostarczonych przez Wykonagvc

Inspektor nadzorgpowinien pobiera prébki materiatéw i prowadéibadania niezaimie od Wykonawcy,
na swoj koszt. Jeli wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcyasniewiarygodne, tdnspektor nadzoru
oprze st wylgcznie na wkasnych badaniach przy ocenie zgédnoateriatdw i rob6t z dokumentagprojektowy i
SST. Mae zlecé, sam lub poprzez Wykonawcprzeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych lhaciezale-
nemu Wykonawcy. W takim przypadku catkowite kosgtmwtornych lub dodatkowych batla pobierania probek
poniesione zostarmprzez Wykonawg

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor nadzormoze dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj
» certyfikat na znak bezpieazstwa wykazujcy, ze zapewniono zgods§é z kryteriami technicznymi okéeony-
mi na podstawie Polskich Norm, aprobat techniczromelz wigciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,
e deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodnéxi z:
- Polsky Normg (PN-EN) lub
- aprobad techniczi, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowidtaskiej Normy, jeeli nie g objete
certyfikacp okreslong w pkt 1i ktére spetniajwymogi SST.
W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumesiywymagane przez SST, #da partia dostarczona
do robo6t dzie posiadate dokumenty, okéajace w sposob jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe mugposiadéa ww. dokumenty wydane przez producenta, a w raatezpby po-
parte wynikami badawykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badgda dostarczone przez Wykonagvc
Inspektorowi nadzoru Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetaigych wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawmpowigzujacym Zamawiajicego i Wykonawe
w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowkama okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidtnma pro-
wadzenie dziennika budowy zgodnie z obgruiacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.
Zapisy w dzienniku budowyehla dokonywane na bigco i beda dotyczy przebiegu robét, stanu bezpie-
czeastwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarstejny budowy.
Kazdy zapis w dzienniku budowyebizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonatismap
podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiskalsbuwego. Zapisy dxla czytelne, dokonane trwatechnily, w
porzdku chronologicznym, bezpeednio jeden pod drugim, bez przerw.
Zalgczone do dziennika budowy protokoty i inne dokungemida oznaczone kolejnym numerem ganika i opa-
trzone daf i podpisem Wykonawcylhspektora nadzoru
Do dziennika budowy natg wpisywa& w szczegdélnci:
- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,
- dat przekazania przez Zamawjeggo dokumentacji projektowej,
- uzgodnienie przelnspektora nadzorprogramu zapewnienia jaka i harmonograméw robét,
- terminy rozpocgcia i zakaiczenia poszczegoélnych elementéw robot,
- przebieg robét, trudioi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przymgyrzerw w robotach,
- uwagi i polecenidnspektora nadzory
- daty zaradzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,
- zgtoszenia i daty odbioréw robdt zanid@jch i ulegajcych zakryciu, czsciowych i ostatecznych odbioréw
robot,
- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
- stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania rob6t podlegggth ograniczeniom lub wymaga-
niom szczegélnym w zweku z warunkami klimatycznymi,
- zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opise dokumentacji projektowej,
- dane dotyczee czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtiakcie wykonywania robot,
- dane dotycgzce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,
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- dane dotycgee jakdci materiatéw, pobierania prébek oraz wyniki praapadzonych badaz podaniem, kto je
przeprowadzat,

- wyniki prob poszczegélnych elementéw budowli Ziaoiem, kto je przeprowadzat,
inne istotne informacje o przebiegu robét.
Propozycje, uwagi i wyjamienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowsglaoprzediaonelnspektorowi nadzo-
ru do ustosunkowaniasi
Decyzjelnspektora nadzorwpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisujaznaczeniem ich przygia lub
Zajeciem stanowiska.

Whpis projektanta do dziennika budowy obligljspektora nadzordo ustosunkowaniaesiProjektant nie
jest jednak strapumowy i nie ma uprawniedo wydawania pole@éeWykonawcy robot.

(2) Ksigzka obmiaréw

Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalaj na rozliczenie faktycznego pesti kazdego z elemen-
téw rob6t. Obmiary wykonanych robét przeprowadzawsisposéb aigly w jednostkach przgfych w kosztorysie i
wpisuje do rejestru obmiaréw.

(3) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczagsbprocz wymienionych w punktach (1) - (3) r@stjace dokumenty:
pozwolenie na realizaggadania budowlanego,
- protokoty przekazania terenu budowy,
- umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inneawy cywilno-prawne,
- protokoty odbioru robét,
- protokoty z narad i ustate
- korespondenegjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy dxla przechowywane na terenie budowy w miejscu odpomitedabezpieczonym.

Zaginkcie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduggoj@atychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowgistzawsze dogpne dlainspektora nadzoruprzedstawiane
do wghdu nazyczenie Zamawiafego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogllne zasady obmiaru robot

Obmiar robét bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z dokntacy projektovy i
SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym pdesaieniulnspektora nadzoro zakresie obmie-
rzanych robo6t i terminie obmiaru, co najmniej nar8 przed tym terminem. Wyniki obmiarwedy wpisane do
rejestru obmiaréw. Jakikolwiek 4d lub przeoczenie (opuszczenie) wsdiach podanych wlepym kosztorysie lub
gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obgekiu ukaiczenia wszystkich rob6t. Bdne dane zostgn
poprawione wg instrukcjnspektora nadzoraa pgmie.

Obmiar gotowych robotduzie przeprowadzony z eztascia wymagar do celu miesicznej platnéci na
rzecz Wykonawcy lub w innym czasie o#ltnym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawiclnspektora
nadzoru.

7.2. Zasady okrélania ilosci rob6t i materiatdw

Dhugcsci i odlegiaci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymida obmierzone poziomo wzdiu
linii osiowej. Jali SST wigiciwe dla danych robét nie wymagapgo inaczej, objosci beda wyliczone w ni jako
dtugas¢ pomnaona przezredni przekrdj. lléci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo,edag wazone w tonach lub
kilogramach zgodnie z wymaganiami SST.

7.3. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary ledg przeprowadzone przed gziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robotakze w
przypadku wystpowania dhiszej przerwy w robotach. Obmiar rob6t zanksch przeprowadzaesiw czasie ich
wykonywania. Obmiar rob6t podlegaych zakryciu przeprowadzacgirzed ich zakryciem. Roboty pomiarowe do
obmiaru oraz nieodzowne obliczeniedy wykonane w sposéb zrozumiaty i jednoznaczny.Wyyngkomplikowa-
nych powierzchni lub okjosci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymkaecie rejestru obmia-
row. W razie braku miejsca szkice molgy¢ dolaczone w formie oddzielnego zaknika do rejestru obmiar6w,
ktorego wzor zostanie uzgodnionyrspektorem nadzoru
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8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznoici od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
- odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu,
- odbiorowi czsciowemu,
- odbiorowi ostatecznemu,
- odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiér robot zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdoi jakosci wykonywanych
robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegakryciu. Odbidér robét zanikgych i ulegagcych zakryciu
bedzie dokonany w czasie umwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bemdwaania ogélnego
postpu robo6t.Odbioru robét dokonujaspektor nadzorprojektu. Gotowét danej czsci robot do odbioru zgtasza
Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesmpawiadomienierminspektora nadzoru Odbior krdzie
przeprowadzony niezwtocznie, niezmiej jednak ni w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikaobud
wy i powiadomienia o tym fakcimspektora nadzoru

Jakac i ilos¢ robdt ulegajcych zakryciu ocenidgnspektor nadzorwma podstawie dokumentow zawieraj
cych komplet wynikow badelaboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone paowiav konfrontacji z dokumenta-
Cja projektows, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czsciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci robét. Odbioru cgsciowego robot
dokonuje s} wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. @dhiobét dokonujénspektor nadzoru

8.4. Odbiér ostateczny robot

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzecatggo wykonania rob6t w odniesieniu do ichsdip
jakosci | wartasci. Catkowite zakaczenie robét oraz gotowd do odbioru ostatecznegedzie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadoimem na pimie o tym fakcielnspektora
nadzoru.

Odbiér ostateczny rob6t napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dicod dnia potwierdze-
nia przeznspektora nadzoraakaczenia robo6t i przycia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2. iodb
ostatecznego rob6t dokona komisja wyznaczona praezawiajcego w obecrixi Inspektora nadzoru Wyko-
nawcy. Komisja odbieraga roboty dokona ich oceny jadaowej na podstawie przedionych dokumentow, wyni-
kow bada i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoiowykonania rob6t z dokumentagprojektovs i SST.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zap@pa realizacy ustalé przyjetych w trakcie odbioréw
robot zanikajcych i ulegagcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania ratmipetniagcych i robot popraw-
kowych. W przypadkach niewykonania wyznaczonychotgimprawkowych lub robét uzupetraaych w warstwie
scieralnej lub robotach wyk@zeniowych, komisja przerwie swoje czydoo ustali nowy termin odbioru ostatecz-
nego. W przypadku stwierdzenia przez komise jakéé wykonywanych robét w poszczegdlnych asortymen-
tach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentagjjektows i SST z uwzgldnieniem tolerancji i nie ma
wickszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu pkezdstwo ruchu, komisja dokona paten, oceniajc
pomniejszon wartas¢ wykonywanych rob6t w stosunku do wymagazyijetych w dokumentach umowy.

8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostaégm robét jest protokot odbioru ostatecznego
robot sporzdzony wg wzoru ustalonego przez Zamaugapo.
Do odbioru ostatecznego Wykonaweca jest zobpany przygotowénastpujace dokumenty:
- dokumentagj projektovs podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkp\esli zostata sporgdzona w
trakcie realizacji umowy,
- szczegobtowe specyfikacje techniczne (podstawodekzmentow umowy i ew. uzupetniag lub zamienne),
- recepty i ustalenia technologiczne,
- dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty),
- wyniki pomiaréw kontrolnych oraz, zgodne z SST ,
- deklaracje zgodnrai lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatéw zgodnie z SST
- opinig technologiczg sporazdzomy na podstawie wszystkich wynikéw badiapomiaréw zajczonych do doku-
mentow odbioru, wykonanych zgodnie z SST,
- rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towamgych (np. na przekenie linii telefonicznej, energetycz-
nej, gazowej, fwietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazatych robot wiécicielom uradzen,
- geodezyjg inwentaryzagj powykonawcg robét i sieci uzbrojenia terenu,
- kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawcze;.
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W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego ngelgogotowe do odbio-

ru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawgznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robét
Wszystkie zargdzone przez komisjroboty poprawkowe lub uzupetnige kedg zestawione wg wzoru ustalonego
przez Zamawiajcego.

Termin wykonania robot poprawkowych i robét uzupegacych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanyddr@awizanych z usugtiem wad stwierdzonych
przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okregi@rancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny duizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektiwzgkdnieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 ,0dbi6r ostateczny robo6t”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdélne

Podstaw ptatndgci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykagaza jednostk obmiarows usta-
long dla danej pozycji kosztorysu.
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowodstawy platngci jest warté¢ (kwota) podana
przez Wykonawe w danej pozycji kosztorysu.
Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosowe] lgdzie uwzgbdniac wszystkie czynnixi, wymaga-
nia i badania sktadaje st na jej wykonanie, okéone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projeke).
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétip obejmowa:
- robocizre bezpdredni wraz z towarzysgymi kosztami,
- wartas¢ zwzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazymoayaewentualnych ubytkéw i transportu na
teren budowy,
- warta¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,
- koszty paérednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
- podatki obliczone zgodnie z obaijacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie najewlicza¢ podatku VAT.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane(dr 89, poz. 414 z phiejszymi zmianami).

Zarzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopa2i@g01 r. w sprawie dziennika budowy, monta rozbiérki
oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138 poz. 1555

Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidziiiz.U.Nr 14, poz. 60 z gaiejszymi zmianami).

Warunki techniczne wykonania instalacji wesmnych ,COBRTI INSTAL".

Polskie Normy i normy PN-EN —przywotane przez pktgata w dokumentacji budowlanej.

S-01.00.00 ROBOTY ZIEMNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznéf XS wymagania dotyae wykonania i odbioru wyko-
pow w gruntach I-V kategorii dla zadanigBudowa hali sportowej wraz ze zjazdem z ul. Armaijévej w Sierpcu
dz. geod. nr 1183/8, 1398-roboty ziemne”.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jauthent przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t na zadaniu wymienionemu w pkt.. 1.1

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t ziemnych w czasie budowy
sieci zgodnie z dokumentagprojektovg obejmuy :

a) roboty nawierzchniowe (zgdane z robotami ziemnymi)
b) mechaniczne wykonanie robét ziemnych wykopowych
¢) reczne wykonanie robét ziemnych wykopowych
d) transport nadmiaru gruntu na odlégtalo 5,0 km
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1.4. Okreslenia podstawowe
Podstawowe okienia zostaty podane w ST M-01.00.00.
1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygee robo6t podano w ST M-01.00.00. pkt 5.

2. MATERIALY (GRUNTY)

Podstaw podziatu gruntéw i innych materiatdw na kategoped wzgtdem trudnéci ich odspajania
zgodnie z PN.

3. SPRZET
Ogblne wymagania i ustalenia dotyce spretu okre&lono w ST M-01.00.00 pkt 3.

4. TRANSPORT
Ogodlne wymagania i ustalenia dotgce transportu okéono w ST M-01.00.00 pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady prowadzenia robét

Ogollne zasady prowadzenia rob6t podano w ST M-00000kt 5.

Prace geodezyjne zgwane z wyznaczaniem i realizadjydrotechnicznych budowli ziemnych obejmu;j
migdzy innymi:

a) wyznaczanie i stabilizacjv terenie (w nawgzaniu do stalej osnowy geodezyjnej) roboczej osnmwvy
alizacyjnej dostosowanej do ksztattu i poszczegdinglementow sieci,

b) wyznaczenie, w oparciu o robgazsnovg realizacyjn, elementoéw geometrycznych kolektora takich jak
osie, obrysy, krawdzie, zatamania itp.,

€) wyznaczenie na terenie budowy jw. bezpdnim jej gsiedztwie odpowiedniej ikzi reperéw wysoko-
sciowych, przy czym punkty te powinny bylowigzane do geodezyjnej osnowy wységiowej obowizujgcej na
tym terenie,

d) wyznaczenie oraz kontkol czasie realizacji budowli wymaganych nactiysé&arp, spadkéw, osiadania
itp.,

e) wykonywanie w czasie realizacji budowli (lub pcaegdlnych jej etapow) pomiardéw inwentaryzacyj-
nych urzdzer i elementdéw zakiczonych oraz spogdzanie plandéw sytuacyjno-wysadaowych budowli i ich
aktualizacg.

Pomiar inwentaryzacyjny budowli lub jej@zi nalezy wykona zanim stanie giona niedosjpna.

Do rob6t przygotowawczych nalezaliczy tyczenie trasy i oznaczenie lokalizacji obiektdwzbrojenia.
Do tych rob6t naleg réwniez wszelkie zabezpieczenia placu budowy, mostki tazych, oraz tymczasowe prze-
jazdy itp.

Utozenie projektowanych kanatéw najewykona w wykopach szeroko i 8ko przestrzennych o szero-
kosci dna od 0,8 do 1,1m. W oparciu o uzgodnione yplgytuacyjno — wysokieiowe i profile podtane ustak
lokalizacg uzbrojenia podziemnego i wykohegcznie prébne przekopy w celu ich odskmia. Odkryte uzbrojenie
podziemne naley podwiest i zabezpieczy przed uszkodzeniami mechanicznymi. W przypadkuafiahia na
niezidentyfikowane uzbrojenie nale powiadomé uzytkownika uzbrojenia i przy udziale nadzoru inweskiego
ustal¢ dalszy tok pogpowania robot.

Przed przysipieniem do robét ziemnych (wykonaniem wykopow) ppldoktadnie rozpozriacah tras
wzdhwz wytyczonej osi, przygotowapunkty wysokéciowe, a kotki wyznaczage & kanalu zabezpiecgywiad-
kami umieszczonymi poza gabarytem wykopu i odktadeabku. Naley przewidzi€ przykrycia wykopow pomo-
stami dla przeégia pieszych lub pojazdéw. Odkiad urobku powinigd Hokonany tylko po jednej stronie wykopu,
w odlegidaci co najmniej 0,6m. od kraylzi wykopu.

Podiae powinno by podiwnie wyprofilowane, aby rura spoczywata na nim jdawart swojej po-
wierzchni i zgodnie ze spadkiem wyznaczonym na daagicinku na przynalmych profilach. Rury nale ukltada
na podsypce piaskowej grutmd 20cm.

Zasyp kanatu naly przeprowad#i w trzech etapach:

| etap — wykonanie warstwy ochronnej (podsypkasypixa) z wydczeniem odcinkéw na gtzach,

Il etap — po prébie szczelém zigcz rur naléy wykona warstwe ochronm w miejscach zczy,

Il etap — zasyp wykopu gruntem rodzimym, warstwarjednoczesnym zagzczaniem i ewentuajnrozbiorlky
deskowa i rozpoérscian wykopu.
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Zaleca s} stosowanie spezu, ktdry mae jednoczénie zagszcza po obu stronach przewodu. Stosowanie
ubijakéw metalowych dopuszczalne jest w odlégi@o najmniej 10cm od rury. Niedopuszczalne jegtizanie
mas ziemi z samochodu bezpadnio na rury.

W przypadku wysipienia torfu oraz gliny naky wykona wymiare gruntu rodzimego na piasek zag-
czalny, a jego zagzczanie wykonywalekkim sprztem mechanicznym do 1s=0,97. Zasyp wykopdéw odcimba
parkingami i drogami wewgtrznymi, naley zasypa zag;szczonym kruszywem do wskaka Is=1,0. Takim sa-
mym gruntem naley zasypa rury do wys. 0,30 m ponad wierzch z jednoczesngmgszczeniem zasypki po obu
stronach przewodu. Prawidiowe zagczenie gruntu w strefie przewodowej i uzyskans&gpnego napgzenia rur,
warunkuje uzyskanie wdaiwej wytrzymatdci.

W przypadku wysfpienia podczas prac wéd w wykopach, nglerykopy odwadnia np. poprzez zastoso-
wanie igtofiltréw lub odpompowywiawode pomp przeznaczondo odwadniania wykopow oraz najyewykona
wymiare gruntu rodzimego poreilzy obsypl kanatu a projektowanpodbudow drogi. Wymiar gruntu naley
wykona na piasek, a jego zeggczanie wykonywalekkim sprztem mechanicznym.

Podczas wykonywania robét ziemnych mgleszczegéla uwag zwrGck na przestrzeganie przepi-
s6w BHP. Wykopy o gbokdsci powyzej 1,2 m naley umacnié przez stosowanie deskowania zgodnie z BN-
8836 - 02. Roboty wykonywazgodnie z Warunkami technicznymi wykonania biodu robét budowlano -
montaowych cz. Il oraz Instrukcjami projektowaniamiontazu rurz PVC i PE.

Przy wykonywaniu i zasypywaniu wykopow najeprzestrzegapostanowié zawartych w normie przed-
miotowej i ,Warunkach Technicznych Wykonania i Qualtoi. Roboty Ziemne”.

Spos6b wykonania skarp wykopu powinien gwarantowh stateczné& w calym okresie prowadzenia
robét, a naprawa uszkodzewynikajgcych z nieprawidtowego uksztattowania skarp wykojmh, podcécia lub
innych odstpstw od dokumentacji projektowej ohza Wykonawe robét ziemnych.

Wykonawca powinien wykonywawykopy w taki sposéb, aby grunty ozrym stopniu przydatrigi do
budowy nasypéw byly odspajane oddzielnie, w spastibmaliwiajacy ich wymieszanie. Odgistwo od powy-
szego wymagania, uzasadnione skomplikowanym uklagarstw geotechnicznych, wymaga zgodyyimera.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypéwimuy by bezpdrednio wbudowane w nasyp lub
przewiezione na odkiad. O ile Inspektor Nadzoruwdopczasowe skltadowanie odspojonych gruntéw, ayaje
odpowiednio zabezpieczyrzed nadmiernym zawilgoceniem.

Jezeli grunt jest zamarzetly nie naley odspaja go do gébokasci okoto 0,5 metra powaej projektowa-
nych rzdnych robo6t ziemnych.

5.2. Wymagania dotycace zagszczenia

Zageszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowychdtatiemnych powinno spetiavymagania,
dotyczice minimalnej wartéci wskaznika zagszczenia (), podanego w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne wartei wskaznika zagszczenia w wykopach i miejscach zerowych robét nigrh

Minimalna wartd¢ I dla nawierzchni
Strefa korpusu

Gorna warstwa o grulsoi 20 cm 1
Na gkbokasci od 20 do 50 cm od powierzchni
robét ziemnych 0.97

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowyié spetniaj wymaganego wskaika zagszcze-
nia, to przed ulzeniem konstrukcji nawierzchni naleje dogsci¢ do wartdci ls, podanych w tablicy 1.

Jeveli wartaici wskanika zagszczenia okrdone w tablicy 1 nie magby¢ osihgnicte przez bezpwednie
zag;szczanie gruntow rodzimych, to najepodjé srodki w celu ulepszenia gruntu podén umdaliwiajacego uzy-
skanie wymaganych wako wskanika zagszczenia. Maliwe do zastosowani&odki, o ile nie § okreslone w
SST, proponuje Wykonawca i przedstawia do akceiptaspektorowi Nadzoru.

5.3. Wymagania dotycace rob6t nawierzchniowych

Zdj ecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna &éydjeta z przeznaczeniem do jmejszego #ycia przy umacnianiu skarp, zaktada-
niu trawnikéw, sadzeniu drzew i krzewdéw oraz doyicin czynndci okreslonych w dokumentacji projektowe;.
Zagospodarowanie nadmiaru humusu powinnd wykonane zgodnie z ustaleniami STWIORB lub wskéaan
Inspektora Nadzoru.

Humus nalgy zdejmow& mechanicznie z zastosowaniem réwniarek lub spythal/ wyjatkowych sytuacjach,
gdy zastosowanie maszyn nie jest wystargzajdla prawidlowego wykonania rob6t, wadhie mae stanowd
zagraenie dla bezpiecastwa rob6t (zmienna grubbwarstwy humusu,asiedztwo budowli), naley dodatkowo
stosowé reczne wykonanie robot, jako uzupetnienie prac wykwearyych mechanicznie.
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Warstwe humusu naley zdjg¢ z powierzchni catlego pasa robét ziemnychzow innych miejscach okre-
slonych w dokumentacji projektowej lub wskazanyckgmr Inspektora Nadzoru. Gruldozdejmowanej warstwy
humusu (zalena od gébokasci jego zalegania, wysokoi nasypu, potrzeb jego wykorzystania na budowe)
powinna by zgodna z ustaleniami dokumentacji projekiov@WIORB lub wskazana przezzimiera,
wedtug faktycznego stanu wygpbwania. Stan faktycznyebzie stanowit podstagwdo rozliczenia czynrigi zwia-
zanych ze zdiciem warstwy humusu. Zely humus naley sktadowa w regularnych pryzmach. Miejsca skiado-
wania humusu powinny lByprzez Wykonawg tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przettezyszcze-
niem, a take najedzaniem przez pojazdy. Nie nalezdejmowg& humusu w czasie intensywnych opadow i bez-
posrednio po nich, aby unikié zanieczyszczenia ghirlub innym gruntem nieorganicznym.

Zdj ecie darniny

Jezeli powierzchnia terenu w oflrie pasa przeznaczonego pod bugdtnasy drogowej jest pokryta dargiprze-
znaczon do umocnienia skarp, dargimalezy zdja¢ w sposéb, ktéry nie spowoduje jej uszkatizprzechowy-
wa¢ w odpowiednich warunkach do czasu wykorzystania.

Wysokie trawy powinny hy skoszone przed zdjem darniny. Darnig nalezy cigé w regularne, prosto-
katne pasy o szerokoi okoto 0,30 metra lub w kwadraty o didgoboku okoto 0,30 metra. Grukbdarniny
powinna wynosi od 0,05 do 0,10 metra.

Nalezy dazy¢ do jak najszybszegazycia pozyskanej darniny. Jei darnina przed powtérnym wykorzystaniem
musi by skladowana, to zalecagsjej roztazenie na gruncie rodzimym. zii brak miejsca na takie rozito-
zenie darniny, to naly ja magazynowaw regularnych pryzmach. W porze rozwojdlio darnire nalezy skia-
dowat w warstwach trawdo dotu. W pozostatym okresie dargimalery sktadowa& warstwami na przemian traw
do gory i traw do dolu. Czas skladowania darniny przed wlbahiem nie powinien przekracza tygodni
Darnire nie nadajca sie do powtérnego wykorzystania najeusuryé mechanicznie, z zastosowaniem réw-
niarek lub spycharek i przewiéna miejsce wskazane w STWIORB lub przez Inspekiadzoru.

Tablica 1 : Materialty do nawierzchni asfaltowych

Materiat Kategoria ruchu KR-5

Mieszanka mineralno-asfaltowa o wymiarze D (mm) 16

Lepiszcza asfaltowe 35/50
PMB 25/55-60
Wielorodzajowy 35/50

Kruszywa mineralne Tabl 6,7,8,9 niniejszej STWIORB , Kruszywa do
mieszanek mineralno-asfaltowych i powierzchniowych
utrwaler na drogach krajowych. WT-1 2010 Wymagania
techniczne”

Lepiszcza asfaltowe

Nalezy stosowa lepiszcza wyszczegdlnione w tablicy 1 ( wg Wt-212 Mieszanki mineralno-asfaltowe Wymaga-
nia Techniczne)

Tablica 2. Wymagania wobec asfaltu drogowego 35/50 stosog@de warstwy wjzacej zbetonuasfaltowego wg
PN-EN 12591:2010

Wiasciwosé Jednostk | Metoda badan | 35/5(
WEASCIOWSCI OBLIGATORYJNE
Penetracja w 2°C 0,1 mn PN-EN 142¢ 35-5C
Temperatura mieknier °C PN-EN 142; 5C-58
Temperatura zaptol °C PN-EN 2259 >24C
Zawartg¢ skltadnikéw rozpuszczalny % PN-EN 1259: >99
Zmiana masy po starzeniu (ubytek lub przy % m/ir PN-EN 1260-1 <0,t
Pozostata penetracja po starz % PN-EN 142¢ >53
Temperatura ngknienia po starzen °C PN-EN 142 >52
WEASCIWOSCI SPECJALNE KRAJOW

Zawartg¢ parafiny % PN-EN 1260¢ <2,2
Wozrost temperatury reknienia po starzen PN-EN 142; <8
Temperatura tamlivgzi wg Fraass °C PN-EN 1259 <5

18



Tablica 3. Wymagania wobec PMB 25/55-60 wg PN-EN 14023:2011

Wymaganie podstawov | Wiasciwosé Jednostk Metoda badan PMB 25/55-60
Konsystencja w poednich | Penetracja 0,1 mn PN-EN 142¢ 25-5%
temperaturach w 25°C
eksploatacyjnyc
Konsystencja w wysokich | Temperatura °C PN-EN 1427 > 6C
temperaturach migknienia
eksploatacyjnyc

Sita rozchgania (mata Jiemz PN-EN 13589 >2w5°C
predkos¢ rozchgania PN-EN 1370
Kohezja Sita rozcjganiaw 5°C | Jlem: PN-EN 13587 NPD
(duza predkos¢ rozciagania PN-EN 1370:
Wahadto Vialit (metoda Jicmz PN-EN 13588 NPD
uderzenie
Stafcs¢ konsystencj Zmiana mas % <0,
(odpornd¢ na starzenie wg| Pozostata penetra % PN-EN 142¢ >4
PN-EN 12607-4 lub-3) Wzrost temperatury rek- | °C PN-EN 142° <8
nienie
Inne wiaciowosci Temperatura zaplol °C PN-EN ISO 259 > 23t
Temperatura famlingei °C PN-EN 1259: <-12
Zakres plastyczrigi °C PN-EN 1402: TBR
Stabilng¢ magazynowani | °C PN-EN 1339¢ <5
Réznica temperatur ngk- PN-EN 1427
. nienie
Wymagania dodatkowe Spadek temperatury gk- °C PN-EN 1260° TBR
nienia po starzen PN-EN 1427
Nawr6t spezysty w 25°C % PN-EN 1260 > 5(
po starzeni PN-EN 1339¢

Tablica 4. Wymagania wobec asfaltu wielorodzajowego 35/50

Wihasciwosé Jednostk Metoda badan 35/50 wielorodzajow
Penetracja w 2°C 0,1 mn PN-EN 142¢ 35-50
Temperatura neknieni: °C PN-EN 142; >57
Temperatura zaptol °C PN-ENISO 259 >24C
Temperatura tamlivgzi wg Fraass °C PN-EN 1259: <-16
Zmiana masy po starzel % m/mr PN-EN 1260-1 <0,t
Wzrost temperatury reknienia po starzen °C PN-EN 142; <9

Wypetniacz

Nalezy stosowd wypetniacz wapienny, spetnigly wymagania zawarte w ,, Kruszywa do mieszanek raine-
asfaltowych i powierzchniowych utrwalea drogach krajowych. WT-1 2010 Wymagania techmetz

ipodane w tablicy5.

Tablica 5. Wymagane wiiwosci wypetniacza do warstwy wiagcej z betonwasfaltowego

nizsza nt:

Wiasciwosci wypetniacza Wymagania
KR-5
Uziarnienie wedtug PN-EN 933-10; zgodne z tablig24
PN-EN 13043
Jaka¢ pytu wedtug PN-EN 933-9, kategoria nie 2gya nk: MBF10
Zawarta¢ wody wedtug PN-EN 1097-5, nie wgza ni: 1 %(m/m)
Gestas¢ ziaren wedtug PN-EN 1097-7: deklarowangrzez
producenta
Wolne przestrzenie w suchym zagczonym wypetniaczu wedtug PN-EN 1097}-4, V28/4
wymagana kategoria: 5
Przyrost temperatury ghnienia wedtug PN-EN 13179-1, wymagana kategoria: AR& B8/2
Rozpuszczalnig w wodzie wedlug PN-EN 1744-1, kategoria niezega ni: WS1g0
Zawart@¢ CaCO3 w wypetniaczu wapiennym wedtug PN-EN 196k2itegoria nig CCr0

Zawartag¢ wodorotlenku wapnia w wypetniaczu mieszanym, wyarggkategoria:

Ka Deklarowana

,Liczba asfaltowa” wedtug PN-EN 13179-2, wymagaiadeggoria:

BNDeklarowzna
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Kruszywo
Nalezy stosowd kruszywa wg wymaga, Kruszywa do mieszanek mineralno-asfaltowych i poachniowych
utrwaler na drogach krajowych. WT-1 2010 Wymagania techmétpodanych odpowiednio w tablicy 6,7,8
Sktadowanie kruszywa powinno odbywesk w warunkach zabezpiecgajch je przed zanieczyszcze-
niem i zmieszaniem z innymi asortymentami kruszyub jego frakcjami.

Tablica 6. Wymagane wiciwosci kruszywa nietamanego drobnego lub ggbfm uziarnieniu D< 8 mm do
warstwy wizacej z betonu asfaltowego

Wiasciwosci kruszywa nietamanego drobnego Wymagania

lub o chgtym uziarnieniu D< 8 mm KR-5
Uziarnienie wedtug PN-EN 933-1; wymagana kategoria: GF85
Tolerancja uziarnienia, odchylenie niegze nk wedtug kategorii: GTC2
Zawarta¢ pytu wedtug PN-EN 933-1; kategoria nie #gga ni: f1o
Jaka¢ pytu wedtug PN-EN 933-9, kategoria nie 2gya ni: MBF10
Kanciasté¢ kruszywa drobnego wedtug PN-EN 933-6, rozdz. &d@ria nie Ec9Deklarowana
nizsza ng:
Gestas¢ ziaren wedtug PN-EN 1097-6, rozdz. 7, 8 lub 9: ldekvana przez producenta
NaSiE}k“WOéé Wediug PN-EN 1097-6, rozdz. 7, 8 lub 9 YADeklarowan:
Grube zanieczyszczenia lekkie, wedlug PN-EN 174118.2; kategoria ni¢ mLPCO,
wyzsza ni: 1

Tablica7. Wymagane wihciwosci kruszywa grubego do warstwy aiicej z betonu asfaltowego

Wiasciwosci kruszywa grubego Wymagania
KR-5
Uziarnienie wedtug PN-EN 933-1; kategoria nigsaia ng: Gc85/20
Tolerancja uziarnienia, odchylenia niegsze nk wedtug kategorii: Gaa1s
Zawarta¢ pytu wedtug PN-EN 933-1; kategoria nie #gya ni: f2
Ksztatt kruszywa wedtug PN-EN 933-3 lub wedtug PN-B33-4; kategorig FI25 lub Sks
nie wyzsza ni:
Procentowa zawaré ziaren o powierzchni przekruszonej i tamanej Cs50/1
kruszywie grubym wedtug PN-EN 933-5; kategoriamiesza ni: 0
Odporng¢ kruszywa na rozdrabnianie wedtug normy PN-EN 1R9Badand LA30
na kruszywie 10/14, rozdziat 5; kategoria niezsaa ni:
Gestas¢ ziaren wedtug PN-EN 1097-6, rozdz. 7, 8 lub 9: ldekvana przez producenia
Naspkliwos¢ wedtlug PN-EN 1097-6, rozdz. 7, 8 lub 9 WA24 Deklarowan:
Gestas¢ nasypowa wedtug normy PN-EN 1097-3: deklarowaza@pproducenta
Mrozoodporné¢ wedtug PN-EN 1367-1badana na kruszywie 8/11, 1MLt Fo
8/16; kategoria nie wasza ni:
»Zgorzel stoneczna” bazaltu wedtug PN-EN 1367-3magana kategoria: SBL
Sklad chemiczny — uproszczony opis petrograficzeghag PN-EN 932-3: deklarowany przez producenta
Grube zanieczyszczenia lekkie, wedlug PN-EN 1743114.2; kategoria ni¢ mLPCO,
wyzsza ni: 1
Rozpad krzemianowyzuzla wielkopiecowego chiodzonego powietrzem wymagana odporro
wedtug PN-EN 1744-1 p.19.1:
Rozpadzelazowy zuzla wielkopiecowego chtodzonego powietrzem wediug wymagana odporro
PN-EN 1744-1 p.19.2:
Statci¢ objetosci kruszywa zzuzla stalowniczego wedtug PN-EN 1744-1,|p. V3,
19.3; kategoria nie wgza ni: 5

Tablica 8 Wymagane wciwosci kruszywa famanego drobnego lub ggéym uziarnieniuD < 8
mm do warstwy wizacej z betonwasfaltowego

Wiasciwosci kruszywa drobnego tamanego drobnego lukaghgin Wymagania
uziarnieniu D< 8 mm KR-5
Uziarnienie wedtug PN-EN 933-1; wymagana kategoria: GF85 i GA85
Tolerancja uziarnienia, odchylenie niecigze ni wedtug kategorii: GTC2
Zawarta¢ pytu wedtug PN-EN 933-1; kategoria nie #gya ni: f16
Jaka¢ pytu wedtug PN-EN 933-9, kategoria nie 8ga ni: MBE10
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Kanciasté¢ kruszywa drobnego lub kruszywa 0,063/2 weliwiego z ECcs3

kruszywa o ciglym uziarnieniu wedtug PN-EN 933-6, rozdz. 8, kmtéa nie 0

nizsza ng:

Gestas¢ ziaren wedlug PN-EN 1097-6, rozdz. 7, 8 lub 9: ldekvana przez producenta
Nashkliwos¢ wedtlug PN-EN 1097-6, rozdz. 7, 8 lub 9 WA24 Deklarowan:
Grube zanieczyszczenia lekkie, wedlug PN-EN 1743114.2; kategoria ni¢ mLPCO,

wyzsza ni: 1

Dodatki

Moga by stosowane dodatki modyfikige na podstawie norm lub aprobat techniczfamthodzenie,

rodzaj i wiaciwosci dodatkéw powinny by deklarowane. Rodzjodka i jego ilé¢ powinna by dostosowana do
konkretnego kruszywa i lepiszcza. Przyczéprepiszcza do kruszywa naleokreslt na podstawie badania
oznaczania powinowactwa pogdiy kruszywem i asfaltem wg wymag®N-EN 12697-11, metoda A po 6 h
obracania , stosgg kruszywo 8/11 jako podstawowe. Wymagana przycagpnie mniej nk 80 %

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogoblne zasady kontroli jakoi robét podano w ST S-M-01.00.00 pkt 6.
6.2. Kontrola wykonania wykopéw

Sprawdzenie wykonania wykopow polega na kontroloawagodndci z wymaganiami oki&onymi w
niniejszej specyfikacji oraz w dokumentacji profkej i ST. W czasie kontroli szczegélowag; nalezy zwrocié
na:

a) odspajanie gruntow w sposéb nie pogargaajch wiaciwosci,

b) zapewnienie stateczfw skarp,

¢) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robot iigitozakaczeniu,

d) doktadnad¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykezenie),

e) zagszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug \agai okreslonych w punkcie 5.2.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST S-M-00MGkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarowy jest n7 (metr szécienny) wykonanego wykopu.

8. ODBIOR ROBOT
Ogollne zasady odbioru robo6t podano w ST S-M-00@Qokt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatroi podano w ST S-M-01.00.00 pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 frwykopéw w gruntach I-V kategorii obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdt,
— wykonanie wykopu z transportem urobku na nasypodktad, obejmujce: odspojenie, przemieszczenie, zata-
dunek, przewiezienie i wytadunek,
— odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,
- profilowanie dna wykopu, rowdw, skarp,
— zagszczenie powierzchni wykopu ,
- przeprowadzenie pomiaréw i bad@aboratoryjnych , wymaganych w specyfikacji tectmmiej,
— rozplantowanie urobku na odkladzie ,
- wykonanie, a nagpnie rozebranie drog dojazdowych,
- rekultywacg terenu.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepiséw zwrzanych podano w ST M-01.00.00 pkt 10.

S-02.00.00 PRZYWCZE SIECI WODOCI AGOWEJ

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznéf XS wymagania ogolne dotygee wykonania i odbioru
budowy dla zadanigBudowa hali sportowej wraz ze zjazdem z ul. Adréjowej w Sierpcu dz. geod. nr 1183/8,
1398 - przydcze sieci wodoggowej”.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jakaud®nt przetargowy i kontraktowy przy zlecaniualieaciji
robot na zadaniu wymienionemu w pkt. 1.1 .

1.3. Okreslenia podstawowe
1.3.1.Siet wodociagowa - uktad wodocigowy przewoddéw znajdggych sé poza budynkiem, shacy do cénie-
niowego transportu wody do celéw konsumpcyjnych.

1.3.2.Uzbrojenie sieci wodocigowej - urzadzenia zainstalowane na przewodzie ridabe pohczeniami, ksztait-
kami shizgce do celéw regulacyjnych, zabezpiegeggh, pomiarowych, czerpalnych, steyayjch itp.

1.3.3.Wezet montazowy - miejsce, w ktorym nagbpuje rozgadzienie odcinkow przewoddw lub instalowanie ele-
mentow uzbrojenia. W skladeata wchodz m.in. ksztaltki , zjcza, elementow uzbrojenia, itp.

1.3.4 Blok podporowy - betonowy fundament pod elemengliwne uzbrojenia

1_.3.5_ Blok oporowy - betonowy blok wykonany w celu zabezpieczenisemadu przed osiowymi przemieszcze-
glgrgl Przewdd wodoaigowy rozdzielczy -przewdd wodogigowy doprowadzajacy wedd przewodu magistral-
nego do przyczy domowych i innych punktéw czerpalnych.

1.3.7. Rura ochronna- rura stalowa dla zabezpieczenia wodguiprzy skrzygowaniu z drog lub autostragl

1.3.8. Podporyslizgowe — podparcia wodoggu w rurze ochronnej.

1.3.9. Zasuwy i przepustnice armatura wbudowana w wodegistuzaca do zamkricia doptywu wody dla wy-
czenia uszkodzonego lub naprawianego odcinka wegoci

1.3.9.0dbiory i préby cisnienia dla sieci

1.3.9.1. Odbior techniczny cgciowy - odbior techniczny robot zanikaych przed catkowitym zakozeniem
budowy przewodu, tj.: podha, odcinka przewodu przed badaniami jego szc#einobiektow budowlanych na
przewodzie, szczeldoi odcinkéw przewodu, warstwy ochronnej zasypkizateego odcinka przewodu

1.3.9.2. Odbiér techniczny kécowy - odbior techniczny catkowitego przewodu po zakaeniu jego budowy
a przed przekazaniem go do eksploatacji lub odigidnniczny odcinka przewodu w przypadku gdyzenon by
wczesniej oddany do eksploatacii

1.3.9.3.Srednica obliczeniowa przewodu dn- wielkoi¢ otrzymana przez podzielenie sumy iloczynéw diegjo
odcinkéw przewodu i odpowiadgych imsrednic przez catkowitdtugas¢ przewodu, w metrach

1.3.9.4. Pr6ba hydrauliczna préba szczelnigi w ktdrej czynnikiem jest woda

1.3.10 Pozostale okrélenia podstawowe g zgodne z obowjzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST M-01.00.00. "Wymaganiaogélne" pkt 1.4.

1.4. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogodlne wymagania dotygee robét podano w ST S-M-01.00.00 ,Wymagania oddie 1.5.
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2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygee materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania padam SST "Wymagania ogélne".
Dopuszcza simazliwo$¢ zastosowania w budynku udzer i materiatdw zamiennych o parametrach technicznych
zgodnych z urgdzeniami i materiatami okénymi w projekcie budowlanym.

3. SPRET
3. 1. Sprazt do wykonania budowy sieci wodoagowej

Wykonawca przyspujacy do wykonania przgtza sieci wodoggowej powinien wykazasie mozliwoscia korzy-
stania z nagpujacego spratu:

- koparek podsbiernych,

- spycharek kotowych lubagienicowych,

- sprztu do zagszczania gruntu,

4. TRANSPORT

4. 1. Ogélne wymagania dotyege transportu

Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w OST S-M-01.00.00 "Wymamagidlne".
4. 2. Transport rur

Rury mog by¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu w sposéb zabezpiepagje przed uszkodzeniem lub
zniszczeniem. Wykonawca zapewni przewoéz rur w popgziomej wzdhi srodka transportu. Wykonawca zabez-
pieczy wyroby przewzone w pozycji poziomej przed przesuwaniem i przzadaiem pod wptywem sit bezwtadno-
$ci wystpujacych w czasie ruchu pojazdow.

4. 3. Transport mieszanki betonowej

Do przewozu mieszanki betonowej Wykonawca zapeakietrodki transportowe, ktére nie spowoglsegregacii
sktadnikéw, zmiany sktadu mieszanki, zanieczyszizzemeszanki i obrienia temperatury przekraczegj granie
okreslona w wymaganiach technologicznych.

4. 4. Transport kruszyw

Kruszywa mog by¢ przewaone dowolnymirodkami transportu, w spos6b zabezpiegzaje przed zanieczyszczeniem
i nadmiernym zawilgoceniem.

4. 5. Transport cementu i jego przechowywanie

Transport cementu i przechowywanie powinny bgodne z BN-88/673 1-08

5. WYKONANIE ROBOT
5. 1. Ogllne zasady wykonania robét

Ogodlne zasady wykonania robét podano w ST S-M-00MQWymagania ogélne" . Wszystkie roboty instgjae
wykona zgodnie z warunkami technicznymi wykonania robgtanymi przez ,COBRTI INSTAL".

5. 2. Roboty przygotowawcze

Przed przysfpieniem do rob6t Wykonawca dokona ich wytyczeniavale oznaczy je w terenie za pomdmitkdw
osiowych, kotkowswiadkow i kotkdw kravgdziowych.

W przypadku niedostatecznejdt reperéw statych, Wykonawca wbuduje repery tyrsozee (z rgdnymi spraw-
dzonymi przez stiby geodezyjne), a szkice sytuacyjne reperéw i zetdnme przekae Inspektorowi Nadzoru.

5. 3. Roboty montaowe

Przyhcze wodocigowe naley wykona z rur polietylenowych ,Wavin Metalplast- Buk” SDR PE100
(PN10) 63x3,8mm. Wczenie projektowanego pragza do istniejcej sieci wodocigowej przeprowadziza po-
moga nawiertki NWZ do rurzeliwnych, stalowych i AC 100/530 z zasuwtrzpieniem. Trzpig zasuwy obejmy
wyprowadzé ponad powierzchaiterenu i zakaczy¢ skrzynky zeliwng uliczrg.

Przewo6d wodoggowy w wykopie ukladana wypoziomowanej lino utazonej podsypce piaskowej o
grubaici okoto 10cm. Podsypka nie rmzawierd ziaren osrednicy wekszej n 20mm. Po utgeniu rury wykona
obsyplk piaskows gr. 10cm, po czym prz&j do catkowitego wypetnienia wykopu.

Roboty ziemne w miejscach kolizji i w affnie istniejcego uzbrojenia podziemnego wykonywecznie.
Oznaczy przebieg trasy wodogju témg identyfikacyj, z miedzianym drutem identyfikacyjnym 1,5
utozong 20cm nad ruroggiem. Uzbrojenie wodoggu (lokalizacg zasuw) oznaczytabliczkami informacyjnymi
wg PN-86/B-09700.Wykonany wodag poddé probie szczelniwi zgodnie z PN-81/B-10725, a po paiimym
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wyniku proby przeprowadéiptukanie, dezynfekej(przez chlorowanie) i zgtasiwykonany odcinek do odbioru
wiascicielowi sieci.

Przebieg trasy przaptza wodocigowego, instalacji zewitrznej i instalacji przeciwpa@rowej przedsta-
wiono na mapie sytuacyjno-wysalaowej projektu zagospodarowania terenuwdpbnej do opisu technicznego.
Warunki techniczne dlzeliwnych ksztattek wodoggowych:
1.Ksztaltki wykonane jako odlew monolityczny.
2.Materiat ksztaltek zeliwo sferoidalne gat. min 400-15.
3.Przyhcza kotnierzowe zgodnie z PN-EN 1092-2.
4.Diugas¢ zabudowy zgodnie z PN-EN 545 i PN/H-74101
5.Zabezpieczenie antykorozyjne weytya i zewnytrz farky posiadajca atest higieniczny. Ksztattki zeliwa sfero-
idalnego - farh proszkovwy epoksydow o grubdci powtoki 250-500 um odpognna przebicie elektryczne 3kV w
kolorze niebieskim.

Warunki techniczne dla zasuw kotnierzowych PN1&ewanych zeliwa sferoidalnego:

1.Przyhcza kotnierzowe zgodnie z PN-EN 1092-2.

2.Dlugaé¢ zabudowy zgodnie z PN-EN 558-1.

3.Armatura rownoprzelotowa zgodnie z EN-736-3.

4 Wkretka mosg¢zna umieszczona w pokrywie zabezpieczona przedasgkiem, umgliwiajgca wymiarg oringéw
trzpienia pod petnym gnieniem i przy dowolnym pofeniu klina.

5.Trzpier ze stali nierdzewnej z gwintem walcowanym, wfgtraszczelnienia pozbawiony na&i umaliwiajacy
wspOtprae z oringami umieszczonymi we wdtce i zawieszony w gniglzie pokrywy a nie na wktce oporowe;.
6.Catkowite zabezpieczenie strefy uszczelnienjigria przed przedostawanien giody z sieci.

7.Kadtub, pokrywa i klin wykonanezeliwa sferoidalnego gat. min EN-GJS-400.

8.Klin nawulkanizowany wewyirz i zewrytrz gumy EPDM lub NBR o twardéei 7045 ° Sh. prowadzony metpd
wpust wypust w kadtubie zasuwy.

9.Nakrtka zawieszenia klina na trzpieniu - niewymienngkenana z mosdzu, zaprasowana w klinie zasuwy,
eliminujagca maliwos¢ wibracji klina oraz uszkodzenia powtoki gumowe.

10.Uszczelnienia statyczne wykonane z gumy EPDMarthiczne z gumy NBR.

11Sruby kczace pokrywe z kadtubem - gwinty nieprzelotowe, catkowicie zaieczone przed koragjmas para-
finowo-woskowy.

12.Zabezpieczenie antykorozyjne wejva i zewnytrz farty epoksydow o grubdci powtoki 250-500 pm odporne
na przebicie elektryczne 3kV.

Przygte parametry materiatéw i uzbrojenia dla projelkgunzorcowe, wykonawca me zastosowainne
materialy lecz parametry nie mphy¢ gorsze ni od przygtych w ST i projekcie.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6. 1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST SD-M-01.00.00 "Wymagania ogbtin
6. 2. Kontrola, pomiary i badania

6. 2.1 Badania przed przygiieniem do robét

Przed przysipieniem do robdt Wykonawca powinien wykéreprawdzenia wszystkichzywanych materiatéw, do
betonu i zapraw i ustdlireceptug.

6. 2. 2. Kontrola, pomiary i badania w czasie robot

Wykonawca jest zobowzany do statej i systematycznej kontroli prowadzimsob6t w zakresie i z ggtotliwoscia
okreslona w niniejszej SST i zaakceptowgprzezinspektora nadzoru

W szczegélnéci kontrola powinna obejmowa

- sprawdzenie rmnych zataonych taw celowniczych w nagdaniu do podanych statych punktow
wysokasciowych z doktadngciag do 1 cm,

- badanie zabezpieczenia wykopéw przed zalaniemywod

- badanie i pomiary szerokd, grubdci i zagsszczenia wykonanej warstwy pod#oz kruszywa mineralnego lub
betonu,

- sprawdzenie zgodsoi z dokumentagj projektowy tras i rednych posadowienia wdzea

- sprawdzenie prawidtowoi utozenia przewodow,

- sprawdzenie prawidtowoi uszczelniania przewoddw,

- badanie wskaikow zagszczenia poszczegolnych warstw zasypu,

- sprawdzenie rgnych posadowienia

6. 2. 3. Dopuszczalne tolerancje i wymagania

- odchylenie odleghzi krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykope powinno wynosi wiccej
niz + 5 cm,
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- odchylenie wymiaréw w planie nie powinnodwieksze nk 0,1 m,

- odchylenie grubgci warstwy podtaa nie powinno przekracéa 3 cm,

- odchylenie szerokmi warstwy podtéa nie powinno przekracza+ 5 cm,

- odchylenie kolektora rurowego w planie, odchylemi#egtaici osi utazonego kolektora od osi przewodu

ustalonej na fawach celowniczych nie powinna praek& + 5 mm,
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogllne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robo6t podano w OST S-M-00®0Wymagania ogdlne”.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarowg jest m (metr) wykonanej i odebranej sieci woggoivej .

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogllne zasady odbioru robét

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentggjojektovs, SST i wymaganianinspektora nadzoruy
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem &lkre/ch tolerancji, daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robét zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj

- roboty montaowe sieci wodoaigowe;j,

- zasypanie i zaggzczenie wykopu.
Odbidr robét zanikacych powinien by dokonany w czasie unaliwiajacym wykonanie korekt i poprawek, bez
hamowania ogélnego pegiu robot.

9. PODSTAWA PtATNOSCI
9.1. Ogllne ustalenia dotyegce podstawy platnéci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsgi podano w ST S-M-01.00.00 "Wymagania ogdlne" .

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m wykonanej i odebranej sieci woggoivej obejmuje:

- oznakowanie robdét,

- dostavg materiatow,

- wykonanie robét przygotowawczych,

- wykonanie wykopu w gruncie kat. 1- IV wraz z ¢gegdwodnieniem,

- przygotowanie podia

- utozenie przewodéw wodogjowych z montzem armatury

- zasypanie i zagzczenie wykopu,

- przeprowadzenie pomiaréw i badaymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepiséw zwzanych podano w ST S-M-01.00.00 pkt 10.

S-03.00.00 SIE | PRZYt ACZE KANALIZACJI SANITARNEJ

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznef \§ wymagania ogélne dotygze wykonania i odbioru
budowy dla zadanigBudowa hali sportowej wraz ze zjazdem z ul. Aldrijowej w Sierpcu dz. geod. nr 1183/8,
1398 - sié i przylgcze kanalizacji sanitarnej”.
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1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jakadent przetargowy i kontraktowy przy zlecaniualieaciji
robét na zadaniu wymienionemu w pkt. 1.1 .

1.3. Okredlenia podstawowe

1.3.1.Kanalizacja sanitarna grawitacyjna - sie¢ kanalizacyjna zewgtrzna stiaca do bezaénieniowego transpor-
tu sciekéw komunalnych.

1.3.2. Przykanalik- kanat przeznaczony do pokenia instalacji wewgtrznej z siecj kanalizacji sanitarnej.
1. 3.3. Wiaz kanatowy- elementeliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych siedek rewizyjnych lub
zbiornika, umaliwiajacy dostp do uradzer kanalizacyjnych.

1.3.4. Studzienka kanalizacyjna- studzienka rewizyjna - na kanale nieprzetazowpmreznaczona do kontroli i
prawidtowe] eksploatacji kanatéw.
1.3.5. Rura ochronna- rura stalowa dla zabezpieczenia wodguiprzy skrzyowaniu z drog.

1.3.6. Podporyslizgowe - podparcia wodoggu w rurze ochronne;j.
1.3.7.0dbiory

1.3.7.1. Odbior techniczny cgciowy - odbior techniczny robot zanikaych przed catkowitym zakozeniem
budowy przewodu, tj.: podha, odcinka przewodu przed badaniami jego szc#einobiektow budowlanych na
przewodzie, szczeldoi odcinkéw przewodu, warstwy ochronnej zasypkizoteego odcinka przewodu

1.3.7.2. Odbiér techniczny kécowy - odbior techniczny catkowitego przewodu po zakaeniu jego budowy
a przed przekazaniem go do eksploatacji lub odigidnniczny odcinka przewodu w przypadku gdyzenon by
wczesniej oddany do eksploatacji

1.3.7.3.Srednica obliczeniowa przewodu dn- wielkos¢ otrzymana przez podzielenie sumy iloczynéw diegjo
odcinkéw przewodu i odpowiadggych imsrednic przez catkowitdtugas¢ przewodu, w metrach

1.3.8 Pozostate okrélenia podstawowe g zgodne z obowjzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST M-01.00.00. "Wymaganiaogélne" pkt 1.4.

1.4. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogodlne wymagania dotysee robét podano w ST S-M-01.00.00 ,Wymagania odoie 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygee materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padam SST "Wymagania ogélne".
Dopuszcza simazliwos¢ zastosowania w budynku gdzei i materiatdbw zamiennych o parametrach technicznych
zgodnych z urgdzeniami i materiatami oké®nymi w projekcie budowlanym.

3. SPRAET
3. 1. Sprzt do wykonania kanalizaciji

Wykonawca przyspujacy do wykonania kanalizacji sanitarnej powinien kaga sic mozliwoscig korzystania z
nastpujacego spretu:

- koparek przedsbiernych,

- spycharek kotowych lubagienicowych,

- sprztu do zagszczania gruntu,

4. TRANSPORT
4. 1. Ogélne wymagania dotyege transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w OST S-M-01.00.00 "Wymagagdine".

4. 2. Transport rur

Rury mog by¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu w sposéb zabezpiegzaje przed uszkodzeniem lub
zniszczeniem. Wykonawca zapewni przewoz rur w piopgziomej wzdha srodka transportu. Wykonawca zabez-
pieczy wyroby przewzone w pozycji poziomej przed przesuwaniem i przzgaiem pod wptywem sit bezwtadno-
$ci wystpujacych w czasie ruchu pojazdow.
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4. 3. Transport mieszanki betonowej

Do przewozu mieszanki betonowej Wykonawca zapeakietrodki transportowe, ktére nie spowogsiegregacii
sktadnikéw, zmiany sktadu mieszanki, zanieczysziezemeszanki i obriienia temperatury przekracgegj granie
okreslona w wymaganiach technologicznych.

4. 4. Transport kruszyw

Kruszywa mog by¢ przewaone dowolnymirodkami transportu, w sposdb zabezpiegzaje przed zanieczyszczeniem
i nadmiernym zawilgoceniem.

4. 5. Transport cementu i jego przechowywanie

Transport cementu i przechowywanie powinny bgodne z BN-88/673 1-08

5. WYKONANIE ROBOT
5. 1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST S-M-Q0®@QWymagania ogdlne" . Wszystkie roboty instgjae
wykona® zgodnie z warunkami technicznymi wykonania robgtdanymi przez ,COBRTI INSTAL".

5. 2. Roboty przygotowawcze

Przed przysfpieniem do rob6t Wykonawca dokona ich wytyczeniavale oznaczy je w terenie za pomdmtkdw
osiowych, kotkéwswiadkow i kotkow kravedziowych.

W przypadku niedostatecznejdt reperdw statych, Wykonawca wbuduje repery tyrsoxee (z rzdnymi spraw-
dzonymi przez slitby geodezyjne), a szkice sytuacyjne reperéw izene przekae Inspektorowi Nadzoru.

5. 3. Roboty montaowe

Scieki sanitarne z projektowanego budynku hali speej odprowadzaneeds grawitacyjnie odcinkiem
przylaczeniowym z rur PVC klasy ,S’atzonych kielichowo za pomeaszczelek gumowych do kolektora kanali-
zacji miejskiej znajdujcej st na ul. Armii Krajowej w Sierpcu. ViEzenie projektowanego pragiza naley doko-
na¢ poprzez studgi S1 o rzdnych 121,81/120,66 i wézy¢ do Studni kolektora miejskiego o ¢dnych
121,62/120,31 zlokalizowanej na ul. Armii Krajowe;.

Siet | przylgcze kanalizacji sanitarnej wykoha rur PVC litych klasy SN8 érednicy @160mm. Zamonto-
wa¢ studng rewizyjrg z betonu klasy B45 érednicy @1200mm. Studnie wyposg w ptyty nastudzienne, wtazy
oraz zeliwne stopnie ztazowe. Na studni zlokalizowanefdwmdze zamontowawltaz samozatrzaskowy z&liwa
sferoidalnego - typu D400. Przewody kanalizacjiitseinej uktadéd w wykopach wskoprzestrzennych na wypo-
ziomowanej lano utazonej (nie ubitej) podsypce piaskowej o wys@anin. 10cm. Podsypka nie i zawieré
ziaren osrednicy wikszej nz 20mm, ostrych kamieni lub innego tamanego materieb utaeniu rury wykona
obsyplke piaskowy (lub z gruntu rodzimego) do poziomu paxgy 20-30cm (po zagzczeniu) gérnej powierzchni
rury. Obsypk ubija¢ warstwami o maksymalnej grudm 25cm, po czym prz& do catkowitego wypetnienia wy-
kopu.

Przebieg zewgtrznej kanalizacji sanitarnej, spadkrednice oraz lokalizagjstudni rewizyjnej przedsta-
wiono na mapie sytuacyjno-wysalaowej projektu zagospodarowania terenu.

Roboty montaowe wykonywa zgodnie z ,Warunkami technicznymi wykonania i aztbi robét budowla-
no — montaowych cz. 2 Instalacje sanitarne i przemystowe"rdeiag uktad@& zgodnie z ,Instrukcja projektowa-
nia, wykonania i odbioru ruroggéw z PVC i PE cz. 3.” opracowaprzez CTBK w W-wie i zaopiniowanpozy-
tywnie przez COBR W-wa. Po ueniu przyhczy naley wykona& proby szczelnéci poszczegodlnych odcinkéw
przed zasypaniem wykopéw. Podczas prowadzenia médinych i montzoowych naley przestrzegawarunkow
technicznych podanych w: normie przedmiotowej PBF10736 oraz PN — EN1610 zawarte w wymaganiach-tec
nicznych ,COBRTI INSTAL", tymczasowej instrukcji pjektowania i budowy przewodow kanalizacyjnych e ru
PE i PVC. Pracownicy wyznaczeni do wykonywania toaéemnych i montzowych musz posiada przeszkolenie
BHP.

Przygte parametry materiatéw i uzbrojenia dla projelkdunzorcowe, wykonawca me zastosowainne
materiaty lecz parametry nie mpgy¢ gorsze od przgfych w ST i projekcie.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6. 1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST SD-M-01.00.00 "Wymagania ogtin

6. 2. Kontrola, pomiary i badania

6. 2.1 Badania przed przygiieniem do robét
Przed przysfpieniem do robét Wykonawca powinien wykéreprawdzenia wszystkicheywanych materiatow, do
betonu i zapraw i ustdlireceptue.
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6. 2. 2. Kontrola, pomiary i badania w czasie rob6t

Wykonawca jest zobowzany do stalej i systematycznej kontroli prowadzimgobét w zakresie i z egtotliwoscig
okreslong w niniejszej SST i zaakceptowgprzezinspektora nadzoru

W szczegdlnéci kontrola powinna obejmowa

- sprawdzenie rginych zataonych faw celowniczych w nagdaniu do podanych statych punktow
wysokaciowych z doktadngcia do 1 cm,

- badanie zabezpieczenia wykopow przed zalaniermywod

- badanie i pomiary szerokai, grubgci i zag;szczenia wykonanej warstwy podéz kruszywa mineralnego lub
betonu,

- sprawdzenie zgodsoi z dokumentagj projektowy tras i rzdnych posadowienia wdzen
- sprawdzenie prawidtowai utozenia przewodow,

- sprawdzenie prawidtowgi uszczelniania przewodéw,

- badanie wskaikdw zagszczenia poszczegélnych warstw zasypu,

- sprawdzenie rmnych posadowienia
6. 2. 3. Dopuszczalne tolerancje i wymagania

- odchylenie odlegkzi krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykape powinno wynosi wiecej
niz +5 cm,

- odchylenie wymiaréw w planie nie powinnodwicksze nz 0,1 m,

- odchylenie grubgi warstwy podtaa nie powinno przekracza 3 cm,

- odchylenie szerokmi warstwy podiaa nie powinno przekracza+ 5 cm,

- odchylenie kolektora rurowego w planie, odchylemi#egtaici osi utazonego kolektora od osi przewodu

ustalonej na fawach celowniczych nie powinna praek& + 5 mm,
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w OST S-M-0Q@0Wymagania ogélne”.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarowg jest m (metr) wykonanej i odebranej kanalizaciji .

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robot

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentagjojektows, SST i wymaganianminspektora nadzoruy
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem glkreych tolerancji, daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér robdt zanikajgcych i ulegapcych zakryciu
Odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj

- roboty montaowe sieci i przydczy,

- zasypanie i zaggzczenie wykopu.
Odbidr robét zanikagych powinien by dokonany w czasie umlwiaj gcym wykonanie korekt i poprawek, bez
hamowania ogolnego pesu robot.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogollne ustalenia dotyegce podstawy platnéci

Ogoblne ustalenia dotygee podstawy ptatrsgi podano w ST S-M-01.00.00 "Wymagania ogdlne" .
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m wykonanej i odebranej kanalizacji obejmuje
- oznakowanie robat,

- dostavg¢ materiatow,

- wykonanie robét przygotowawczych,

- wykonanie wykopu w gruncie kat. 1- IV,

- przygotowanie podia

- utozenie przewodéw kanalizacyjnych ,

- zasypanie i zagzczenie wykopu,
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- przeprowadzenie pomiaréw i badaymaganych w specyfikacji techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepiséw zwzanych podano w ST S-M-01.00.00 pkt 10.

S-04.00.00 PRZYLACZA PREIZOLOWANE MIEDZYOBIEKTOWE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznéf XS wymagania ogolne dotygee wykonania i odbioru
budowy dla zadanigBudowa hali sportowej wraz ze zjazdem z ul. Adréjowej w Sierpcu dz. geod. nr 1183/8,
1398- przyjcza preizolowane miedzyobiektowe”.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jakaud®nt przetargowy i kontraktowy przy zlecaniualieaciji
robot na zadaniu wymienionemu w pkt. 1.1 .

1.3. Okredlenia podstawowe

1.3.1.Przytacza preizolowane- uktad przewodoéw znajdagych s¢ poza budynkiem, skacy do cénieniowego
transportu czynnika grzewczego lub wody .

1.3.2.Uzbrojenie przytacza preizolowanego urzdzenia zainstalowane na przewodzie nidabe pohczeniami,
ksztattkami staace do celéw regulacyjnych, zabezpiegeggh, pomiarowych, czerpalnych, stemyjch itp.

1.3.3.Wezet montazowy - miejsce, w ktorym nagpuje rozgagzienie odcinkéw przewoddw lub instalowanie ele-
mentéw uzbrojenia. W sktadeata wchodz m.in. ksztaltki , zicza, elementéw uzbrojenia, itp.

1.3.4.0dbiory i proby cisnienia dla sieci

1.3.4.1. Odbior techniczny cgciowy - odbior techniczny robot zanikaych przed catkowitym zakozeniem
budowy przewodu, tj.: podha, odcinka przewodu przed badaniami jego szc#einobiektow budowlanych na
przewodzie, szczeldoi odcinkéw przewodu, warstwy ochronnej zasypkizateego odcinka przewodu

1.3.4.2. Odbiér techniczny kécowy - odbior techniczny catkowitego przewodu po zakaeniu jego budowy
a przed przekazaniem go do eksploatacji lub odigidnniczny odcinka przewodu w przypadku gdyzenon by
wczesniej oddany do eksploatacji

1.3.4.3.Srednica obliczeniowa przewodu dn- wielkos¢ otrzymana przez podzielenie sumy iloczynéw diegjo
odcinkéw przewodu i odpowiadgych imsrednic przez catkowitdtugas¢ przewodu, w metrach

1.3.4.4. Pr6ba hydrauliczna préba szczelnigi w ktdrej czynnikiem jest woda

1.3.5 Pozostate okrélenia podstawowe g zgodne z obowjzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w ST M-01.00.00. "Wymaganiaogolne" pkt .4.

1.4. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogodlne wymagania dotygeze robét podano w ST S-M-01.00.00 ,Wymagania oddke 1.5.

2. MATERIALY

2.1. OgoIne wymagania dotycgce materiatow

Ogoblne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padam SST "Wymagania ogéine".
Dopuszcza simazliwos¢ zastosowania w budynku gdzen i materiatdbw zamiennych o parametrach technicznych
zgodnych z urgdzeniami i materiatami oké®nymi w projekcie budowlanym.

3. SPRAT

3. 1. Sprzt do wykonania budowy przyhczy preizolowanych

Wykonawca przygpujacy do wykonania zewtrznej przyhczy preizolowanyctpowinien wykazé sie mazliwo-
$cig korzystania z nagbujacego spratu:
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- koparek podsbiernych,
- spycharek kotowych lubagienicowych,
- sprztu do zagszczania gruntu,

4. TRANSPORT

4. 1. Ogélne wymagania dotyee transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w OST S-M-01.00.00 "Wymagagdine".
4. 2. Transport rur

Rury mog by¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu w sposéb zabezpiegzaje przed uszkodzeniem lub
zniszczeniem. Wykonawca zapewni przewoz rur w piopgziomej wzdta srodka transportu. Wykonawca zabez-
pieczy wyroby przewzone w pozycji poziomej przed przesuwaniem i przadgaiem pod wptywem sit bezwtadno-
ci wystkpujacych w czasie ruchu pojazdow.

4. 3. Transport mieszanki betonowej

Do przewozu mieszanki betonowej Wykonawca zapeakietrodki transportowe, ktére nie spowogsiegregacii
sktadnikéw, zmiany sktadu mieszanki, zanieczysziezzemeszanki i obrienia temperatury przekracgegj granie
okreslona w wymaganiach technologicznych.

4. 4. Transport kruszyw

Kruszywa mog by¢ przewaone dowolnymirodkami transportu, w sposdb zabezpiegzaje przed zanieczyszczeniem
i nadmiernym zawilgoceniem.

4. 5. Transport cementu i jego przechowywanie

Transport cementu i przechowywanie powinny bgodne z BN-88/673 1-08

5. WYKONANIE ROBOT
5. 1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST S-M-Q0®@QWymagania ogdlne" . Wszystkie roboty instgjae
wykona® zgodnie z warunkami technicznymi wykonania robgtdanymi przez ,COBRTI INSTAL".

5. 2. Roboty przygotowawcze

Przed przysfpieniem do robét Wykonawca dokona ich wytyczeniavale oznaczy je w terenie za pomdmtkdw
osiowych, kotkéwswiadkow i kotkow kravedziowych.

W przypadku niedostatecznejdt reperoéw statych, Wykonawca wbuduje repery tyrsozee (z rzdnymi spraw-
dzonymi przez stitby geodezyjne), a szkice sytuacyjne reperéw izene przekae Inspektorowi Nadzoru.

5.34. Roboty montaowe

Nalezy wykon& przylgcza preizolowane reilzyobiektowe:
« zasilapce nagrzewnice VR1 - z rur stalowych DN50 mm
« zasilapce nagrzewnice central wentylacyjnych - z rurcastgich DN40 mm
« zimnej wody zasilajce zasobnik cieptej wodyzutkowej - z rur PEX40 SDR 7,4 PN10
« cieptej wody uytkowej - z rur PEX40 SDR 7,4 PN10
« cyrkulacji cieptej wody aytkowej - z rur PEX32 SDR 7,4 PN10

Rury PEX dostarczyna miejsce budowy w zwojach o dhég@ach projektowanych w zakresiegdnic 40 i 32.
Rozwijat ze zwojéw bezpa@ednio w wykopie,dczy¢ za pomog ksztaltek systemowych typu HELA,
System rur preizolowanych elastycznych typu PEXip@m zapewnié&

e eliminacg kolan i innych urzdzeh kompensacyjnych

e samokompensacje,

e  niezawodnéci systemu poprzez eliminacjeet,

« obnizenie kosztow robocizny poprzez skrécenie czasuwydo

« szybki monta bez specjalistycznych ngdzi przy pomocy kluczy hydraulicznych ptaskich,

* male straty @inienia dz¢ki niskiej chropowatéci rury przewodowej,

* wysoky odporng¢ na korozje i substancje chemiczne,

e latwos¢ wykonania,

e odporng¢ na inkrustagj — zarastanie wewtrzne rury przewodowej kamieniem kottowym,

e parametry pracy zgodnie z tabpgln.:
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Parametry pracy elastycznych rur preizolowanych M-Pex™

; l'l.‘“ . Temp. pracy/robocza Temp. max Dopuszczalna temp. awarii
e cisnienie L 4 : .
Rodzaj sieci/szereg rury PEX pracy i czas pracy i czas pracy i dopuszczalny czas pracy
[bar] T rob [oC] lata T max [°C] lata T awar® [oC] h
20 14
Sieci centralnego ogrzewania plus
Rury PEX szereg 1 (SDR 11) 6 60 25 90 1 100 100
(PN8) - 6 bar ) plus
so” 10
Sieci c.w.u.
Rury PEX szereg 2 (SDR 7,4) 10 60" 45 80 1 95 100
(PN10) — 10 bar
Sieci zimnej wody
Rury PEX szereg 2 (SDR 7,4) 10 209 50 - - - -
(PN10) - 10 bar

- Y temperatury przyjmowane jako obliczeniowe prajektowe;
- * - jednorazowa ciagla praca w stanie awaryjnym nie powinna przekraczac 3 godzin;
- Ciénienie robocze:
- sieci/instal. c.o. - < 6 bar zgodnie z ,\Wytycznymi projektowania instalacji centralnego ogrzewania”
Wymagania techniczne COBRTI INSTAL, Zeszyt 2, wydanie 08,2001
- sieci/instal. c.w.u. - < 10 bar, przy zachowaniu warunku maksymalnego cisnienia przy punktach czerpalnych
< 6 bar zgodnie z PN-B-01706:1992/Az1
- oraz zgodnie z ,Warunkami Technicznymi Wykonania | Odbioru Sieci Wodociggowych”
Wymagania techniczne COBRTI INSTAL, Zeszyt 3, wydanie wrzesient 2001

Przygte parametry materiatéw i uzbrojenia dla projektungorcowe, wykonawca ne zastosowainne
materiaty lecz parametry nie mpgy¢ gorsze ni od przygtych w ST i projekcie.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6. 1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST SD-M-01.00.00 "Wymagania ogbtin
6. 2. Kontrola, pomiary i badania

6. 2. 1 Badania przed przygiieniem do rob6t

Przed przysfpieniem do robét Wykonawca powinien wykéreprawdzenia wszystkicheywanych materiatow, do
betonu i zapraw i ustdlireceptue.

6. 2. 2. Kontrola, pomiary i badania w czasie rob6t

Wykonawca jest zobowzany do statej i systematycznej kontroli prowadzimsob6t w zakresie i z ggtotliwoscia
okreslona w niniejszej SST i zaakceptowgprzezinspektora nadzoru

W szczegdlnéci kontrola powinna obejmowa

- sprawdzenie rginych zataonych faw celowniczych w nagdaniu do podanych statych punktow
wysokaciowych z doktadngcia do 1 cm,

- badanie zabezpieczenia wykopow przed zalaniermywod

- badanie i pomiary szeroka, grubdci i zagsszczenia wykonanej warstwy podéoz kruszywa mineralnego lub
betonu,

- sprawdzenie zgodsoi z dokumentagj projektowy tras i rzdnych posadowienia wdzen
- sprawdzenie prawidtowégi utozenia przewodow,

- sprawdzenie prawidtowgi uszczelniania przewodéw,

- badanie wskaikdw zagszczenia poszczegdélnych warstw zasypu,

- sprawdzenie rgnych posadowienia
6. 2. 3. Dopuszczalne tolerancje i wymagania

- odchylenie odleghxi krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykope powinno wynosi wiccej
niz +5 cm,

- odchylenie wymiaréw w planie nie powinnodwigksze nk 0,1 m,
- odchylenie grubgci warstwy podtaa nie powinno przekracza 3 cm,
- odchylenie szerokmi warstwy podiaa nie powinno przekracga+ 5 cm,

- odchylenie kolektora rurowego w planie, odchylemidegtaici osi ulazonego kolektora od osi przewodu
ustalonej na tawach celowniczych nie powinna praek& + 5 mm,
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w OST S-M-0Q@0Wymagania ogélne”.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarowy jest m (metr) wykonanego i odebranego pyeza z rur preizolowanych PEX lub stalowych .

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robot

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentagjojektows, SST i wymaganiamispektora nadzoruy
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem glkreych tolerancji, daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robét zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Odbiorowi robét zanikagych i ulegagcych zakryciu podlegaj

- roboty montaowe ,

- zasypanie i zaggzczenie wykopu.

Odbidr robét zanikagych powinien by dokonany w czasie umbwiaj gcym wykonanie korekt i poprawek, bez
hamowania ogolnego pesu robét.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatnéci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrgi podano w ST S-M-01.00.00 "Wymagania ogdélne" .

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m wykonanej i odebranej instalacji obejmuje:

- oznakowanie robdét,

- dostavg materiatow,

- wykonanie robdt przygotowawczych,

- wykonanie wykopu w gruncie kat. 1- IV wraz z ¢egdwodnieniem,

- przygotowanie podia

- utozenie przewoddw preizolowanych z margen armatury,

- zasypanie i zagzczenie wykopu,

- przeprowadzenie pomiaréw i badaymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepisow zwzanych podano w ST S-M-01.00.00 pkt 10.

S-05.00.00 INSTALACJAWODOCIAGOWA

1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznef (S wymagania dotyece wykonania i odbioru robét
dla zadania ;Budowa hali sportowej wraz ze zjazdem z ul. Aririajowej w Sierpcu dz. geod. nr 1183/8, 1398-
instalacja wodogjgowa”.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jakauchent przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t na zadaniu wymienionemu w pkt. 1.1
2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow

Ogblne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania padam OST S-M-01.00.00 "Wy-
magania ogolne". Dopuszczg snozliwosé zastosowania w budynku udzen i materiatow zamiennych o parame-
trach technicznych zgodnych z gdzeniami i materialami okénymi w projekcie budowlanym.
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3. SPRAT
3. 1. Ogdélne wymagania dotyege spratu
Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w OST S-M-01.00.00 "Wymagagodlne".

4. TRANSPORT
4. 1. Ogélne wymagania dotyege transportu

Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w OST S-M-01.00.00 "Wymagagodlne".

5. WYKONANIE ROBOT
5. 1. Ogdlne zasady wykonania robot

Wszystkie roboty instalacyjne wykohagodnie z warunkami technicznymi wykonania instialae-
wnetrznych wydanymi przez ,COBRTI INSTAL".

5. 2. Roboty montaowe

Rurochgi rozprowadzajce wod zimng, cieph i cyrkulacg wykona& z rur polipropylenowych sieciowa-
nych typu HYDRO-PLAST zgrzewanych na goo. Przewody rozprowadzge prowadz pod posadzki w bruz-
dach w ostonowych rurach izolacyjnych z pianki ,finaflex” typu ,Thermo Compact-S”. W instalacji zasbwa
armatue odcinajca i regulacyjm o czynniku cinienia do 0,6MPa i temp. do 120 Ciepta woda w pomieszcze-
niach socjalnych dalzie dostarczana gtéwnie do baterii czerpalnych watkowych, zlewowych i natryskowych
oraz do zaworow czerpalnych. Rurggicyrkulacyjny prowadZiréwnolegle z ciept wody stosujc ten sam rodzaj
materiatu. Przewody wody cieplej i cyrkulacji paty¢ spinkg o srednicyl5 mm z zaworem odcigaym. Na po-
trzeby cieptej wody gytkowej dobrano zasobnik cieptej wodyytkowej typ Instalmet ZCW-500, oraz wykorzy-
stany ledzie istniejcy zasobnik ktory znajdujeesiv szkole w pomieszczeniu technicznym. Usytuowanéz sred-
nice pokazano na rysunku technicznym.

Do pomiaru poboru zimnej wody o temperaturze deC3@v warunkach wyspowania bardzo zedico-
wanych przeptywéw (matych lub dych), przy maksymalnym g@iieniu roboczym do 16 bar (PN16) dobrano wo-
domierz skrzydetkowy wielostrumieniowy typ WS16-RHON40/16,0m3/d Apator Powogaz .

Instalacg cyrkulacyjry cieptej wody prowad#zi do kazdego odbiornik. Instalagjwodochgows poddéa
probie szczelnii zgodnie z PN-81/B-10725, a po paiimym wyniku proby przeprowadziptukanie i dezynfeke;
(przez chlorowanie).Sposéb prowadzenteednice przewodéw wody zimnej, cieptej, cyrkulazjv. pokazano na
rysunkach p.t..

Przygte parametry materiatéw i uzbrojenia dla projelkgunzorcowe, wykonawca me zastosowainne
materialy lecz parametry nie mphy¢ gorsze od przgfych w ST i projekcie.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST S-M-01.00.00 pkt 6.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Og0llne zasady obmiaru rob6t podano w ST S-M-00M@Gkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarow jest mb wykonanej instalaciji.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST S-M-00@Qokt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. OgollIne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrci podano w ST S-M-01.00.00 pkt 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepisow zwzanych podano w ST S-M-01.00.00 pkt 10.
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S-05.00.00 INSTALACJA PRZECIWPOZAROWA

1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznef (& wymagania dotyece wykonania i odbioru robét
dla zadania ;Budowa hali sportowej wraz ze zjazdem z ul. Ardriajowej w Sierpcu dz. geod. nr 1183/8, 1398 -
instalacja przeciwpgarowa ”.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jakauchent przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t na zadaniu wymienionemu w pkt. 1.1

2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygeze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padam OST S-M-01.00.00 "Wy-
magania ogolne". Dopuszczg snozliwosé zastosowania w budynku udzen i materiatow zamiennych o parame-
trach technicznych zgodnych z gdzeniami i materialami okénymi w projekcie budowlanym.

3. SPRZET
3. 1. Ogdélne wymagania dotyege spratu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w OST S-M-01.00.00 "Wymageagolne".

4. TRANSPORT
4. 1. Ogélne wymagania dotyee transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w OST S-M-01.00.00 "Wymageagolne".

5. WYKONANIE ROBOT
5. 1. Ogdlne zasady wykonania robét

Wszystkie roboty instalacyjne wykohagodnie z warunkami technicznymi wykonania instilp.paz.
wydanymi przez ,COBRTI INSTAL".

5. 2. Roboty montaowe

W projektowanym budynku zaprojektowano instajagpdocigows p.paz wyposaong w 2 hydranty we-
wnetrzne dn25, umieszczone w szafkach hydrantowycktadawa szafki hydrantowe HW-25 N-20/30 w wers;ji
podtynkowej z wzem potsztywnym dn25 wg EN-694 i zaworem hydrantowgm25. Przewody instalacji p.po
prowadzt w rurach stalowych ocynkowanych podwieszonych gmdpem ze spadkiem w kierunku poboru wody.
Hydranty poddczy¢ do najblzszych punktow czerpalnych. Na zaworach zez4 do weza hydrantowego zamon-
towat zawory antyskaeniowe typu CA.Wszystkie roboty w zakresie ochrpmngeciwpaarowej zaopatrzenia wod-
nego wykona zgodnie z PN-B-02865 oraz w oparciu o Rozpdeenie Ministra Spraw Wewtrznych i Admini-
stracji z dnia 21 kwietnia 2006r.(Dz.Ust.Nr 80 (x83)

Zgodnie z wytycznymi p.poz. instalacjvewretrzng pozarowg projektuje s¢ z uwzgkdnieniem jednocze-
snego poboru wody z dwdch hydrantéw DN25.

Wydajnas¢ hydrantu DN25 :
* 1,01/s=3,6m3/h

Zapotrzebowanie wody dla dwdch jednagie dziatajcych hydrantow DN25 wynosi:

e Qhw=2x1,01s=2,01I/s=7,20 m3/h
Instalacja zasilapa hydrant powinna zapewnivydajncc 2 litry/s i cénienie min. 0,2 MPa,co odpowiada réwno-
czesnej pracy dwoch hydrantéw.Instatabydrantows wykona z rur stalowych obustronnie ocynkowanych ze
szwem wg PN-73/H-74200. Rakenia, zmiany kierunku prowadzenia, zmidrgdnic naley wykona przy wyciu
tacznikéw zzeliwa ciagliwego, ocynkowanych wg PN-76/H- 74392 i
PN-88/H-74393.
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Instalacg wodochgowy podda prébie szczeln@i zgodnie z PN-81/B-10725, a po paiimym wyniku
préby przeprowadziptukanie i dezynfekej (przez chlorowanie).Sposob prowadzenieeidnice przewodéw wody
p.pa pokazano na rysunkach p.t..

Przygte parametry materiatlow i uzbrojenia dla projekfungorcowe, wykonawca nie zastosowainne
materiaty lecz parametry nie mpgy¢ gorsze od przgfych w ST i projekcie.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t
Ogoblne zasady kontroli jakoi robét podano w ST S-M-01.00.00 pkt 6.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST S-M-00MGkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarow jest mb wykonanej instalaciji.

8. ODBIOR ROBOT
Ogollne zasady odbioru rob6t podano w ST S-M-00@Qokt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatroi podano w ST S-M-01.00.00 pkt 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepiséw zwzanych podano w ST S-M-01.00.00 pkt 10.

S-07.00.00 INSTALACJA KANALIZACJI SANITARNEJ

1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczn€jS wymagania dotyegce wykonania i odbioru robot
dla zadania ;Budowa hali sportowej wraz ze zjazdem z ul. Ardriajowej w Sierpcu dz. geod. nr 1183/8, 1398-
instalacja kanalizacji sanitarnej”.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jakauchent przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t na zadaniu wymienionemu w pkt. 1.1

1.3. Zakres rob6t obgtych OST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t zaanych budow instalacji
kanalizacji sanitarnej.
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygee materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania padam OST S-M-01.00.00 "Wy-
magania ogolne". Dopuszczg snozliwosé zastosowania w budynku udzen i materiatow zamiennych o parame-
trach technicznych zgodnych z gdzeniami i materialami okénymi w projekcie budowlanym.
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3. SPRAT
3. 1. Ogdélne wymagania dotyege spratu
Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w OST S-M-01.00.00 "Wymagagodlne".

4. TRANSPORT
4. 1. Ogélne wymagania dotyege transportu

Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w OST S-M-01.00.00 "Wymagagodlne".

5. WYKONANIE ROBOT
5. 1. Ogdlne zasady wykonania robot

Wszystkie roboty instalacyjne wykohagodnie z warunkami technicznymi wykonania instialae-
wnetrznych wydanymi przez ,COBRTI INSTAL".

5. 2. Roboty montaowe

Instalacg wewretrzrng wraz z poddiciami wykona z rur PVC klasy ,N”. Piony kanalizacji zaopattzw
rewizje i wyprowadzé ponad dach zbiorgzinstalacy wentylacyjry zakaiczory rurg wywiewrg. Wszystkie odpty-
wy od przyboréw sanitarnych musposiada zamkngcie wodne typu ,syfon”. Podgjia do przyboréw prowadzo-
ne poscianach utay¢ z wymaganymi spadkami w kierunku pionu. Poziomeepody odptywowe naly uklad&
ze spadkiem wg opisu na rysunkach w wykopach naypme piaskowej gr. 15-20 cm uprzednio egzgzane;.
Przefcia przewodoéw przeZciare fundamentow nalery zabezpieczy stalows rurg ochronm i wykona jako
szczelne. Wykopy zasypywagruntem rodzimym bez kamieni i innych ostrych pimiotowScieki z budynku
odprowadzone zostamlo sieci kanalizacji sanitarnej poprzez projektaywstudzienk kanalizacyja na sieci.

Rozprowadzenigirednice i spadki szczeg6towo pokazano na rysunkeachinstalagj kanalizacyja wy-
kona zgodnie z PN-B-01707.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogoblne zasady kontroli jakoi robét podano w ST S-M-01.00.00 pkt 6.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogllne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST S-M-00MGkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarow jest mb wykonanej instalaciji.

8. ODBIOR ROBOT
Ogollne zasady odbioru rob6t podano w ST S-M-00@Qokt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatroi podano w ST S-M-01.00.00 pkt 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepiséw zwkanych podano w ST S-M-01.00.00 pkt 10.
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S-08.00.00 WYMIENNIKOWY WEZEt CIEPLA

1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznef (& wymagania dotyece wykonania i odbioru robét
dla zadania ;Budowa hali sportowej wraz ze zjazdem z ul. Ardriajowej w Sierpcu dz. geod. nr 1183/8, 1398 -
wymiennikowy vzet ciepta”.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jakaichent przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t na zadaniu wymienionemu w pkt. 1.1

1.3. Zakres rob6t obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét aganych z budowko-
ttowni gazowe;.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padaw OST S-M-01.00.00 "Wy-
magania ogdlne". Dopuszcza snozliwos¢ zastosowania w budynku adzer i materialéw zamiennych o parame-
trach technicznych zgodnych z gdzeniami i materialami okénymi w projekcie budowlanym.

3. SPRZET
3. 1. Ogdélne wymagania dotyege spratu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w OST S-M-01.00.00 "Wymageagolne".

4. TRANSPORT
4. 1. Ogélne wymagania dotyee transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w OST S-M-01.00.00 "Wymageagolne".

5. WYKONANIE ROBOT
5. 1. Ogdlne zasady wykonania robét

Wszystkie roboty instalacyjne wykohagodnie z warunkami technicznymi wykonania instplae-
wnetrznych wydanymi przez ,COBRTI INSTAL".

5. 2. Roboty montaowe

Parametry wymiennikowegoeata cieplnego znajdggego s¢ w szkole
Woda sieciowa:
+  zima 120/68°C
+ lato 65/42°C
Woda instalacyjna:
« centralnego ogrzewanie 70/8Q (zmienne w aigu sezonu)
« zasilanie central wentylacyjnych 80/8G (glikol - zmienne w eigu sezonu)
« ciepta woda mytkowa 5/55°C (state w cigu roku)
Bilans ciepta w okresie zimowym:
« Nagrzewnice 159,2kW
e Grzejniki 29 kW
e Centrala wentylacyjna hala sportowa grzanie 65kW
« Centrala wentylacyjna pom. Socjalne grzanie 18kW
* Ciepta woda aytkowa 45,3kW
Razem: 316,5kW
Bilans ciepta w okresie przgjowym:
¢ Nagrzewnice 39,8kW
e Grzejniki 7,25 kW
« Centrala wentylacyjna hala sportowa grzanie 16,25kW
e Centrala wentylacyjna pom. Socjalne grzanie 4,5kW
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e Ciepta woda aytkowa 45,3kW
Razem: 113,1kW

Dla projektowanego budynku przewiduje difunkcyjny wezet cieplny o nagpujacych funkcjach:

« centralne ogrzewanie
Temperatura czynnika po stronie wtérnej wymienniké0/50C (parametry zmienne wagu sezonu). Instalacja
wewretrzna napetniona wad Regulacja parametrow wody instalacyjnej - porsgavysokich parametréw- zawor
regulacyjny przelotowy

e  zasilanie nagrzewnic wodnych
Temperatura czynnika po stronie wtérnej wymiennikd0/60C (parametry zmienne wagju sezonu). Instalacja
wewretrzna napetniona wad Regulacja parametréw wody instalacyjnej - porseavysokich parametrow- zawér
regulacyjny przelotowy

e ciepta woda gytkowa
Przygotowanie cieptej wodyzytkowej w uktadzie rownolegtym z zasobnikiem cigptedy uzytkowej o pojemno-
$ci 500dm3. Zastosowanie zasobnika cieptej wodytkowej pozwala na wyeliminowanie wypbwania bardzo
wysokich szczytowych poboréw — np. po zageeniu meczu lub treningu.

«  zasilanie nagrzewnic wentylacyjnych
Temperatura czynnika po stronie wtornej wymiennikB0/60C (parametry zmienne wagju sezonu) Instalacja
wewretrzna napetniona 34% roztworem glikolu etylenowéigstalacja zasila centrale dachowe). Regulacja-par
metréw wody instalacyjnej - po stronie wysokichgraetrow - zawor regulacyjny przelotowy

Wezel cieplny zaprojektowano jako réwnolegty, wymidawy, wyposaony w wymienniki typu ptyto-
wego. Jako zabezpieczenia instalacji przewidziamdzielne dla kadego ztadu naczynia wzbiorcze zanteii
membranowe zawory bezpiedstwa. Prag wezta steruje automatyka systemowa oparta @daenia firm Dan-
foss. Zaprojektowano 2 regulator ECL Comfort 31@&ujnik temperatury zewetrznej naley zainstalowé na
scianie potnocnej budynku w miejscu oskgtlgim od wiatru. Na przewodzie zasiaym wysokich parametrow
nalezy zainstalowd regulator rénicy cisnien i przeptywu typu AVPB. Regulator pozwala na ogcaenie wahé
cisnienia w instalacji, oraz nie dopuszcza do nadreigonzuycia wody sieciowej. Do pomieszczenia, w ktorym
zainstalowany jest gzet cieplny doprowadzone przewody zimnej wody do podgrzania na potrzebyc,vprze-
wod wody cyrkulacyjnej oraz gtéwny przewdd zasitaj c.w.u. Podczas proby hydraulicznej, odbioradawego i
rozruchu instalacji co i ct wymagana jest ob&c¢norzedstawiciela— dostawcy cigpPrace w wzle wykonywa
nalezy z obowizujgcymi normami i przepisami BHP.

Specyfikacja wzla cieplnego
llos¢ Pozycja Typ Opis
1 1 Wymiennik ciepta XB10-1-10
1 1 Podstawa montazowa
1 1 Izolacja .
1 2 Wymiennik ciepta XB10-1-50
1 2 Podstawa montazowa
1 2 Izolacja .
1 3 Wymiennik ciepta XB10-1-36
1 3 Podstawa montazowa
1 3 Izolacja .
1 4 Wymiennik ciepta XB37L-1-10
1 4 Podstawa montazowa
1 4 Izolacja
1 INSU Izolacja wzta
Wysoki parametr
4 P1 Zawor spustowy Danfoss, JIP IW T-handle, DNAWijnt we-
wnetrzny
1 PP Pajczenie rurki impulsowej DN15/6mm spawany
2 S1 Zawor odcinagy Danfoss, JIP-WW, DN50, Spawany
2 S2 Zawor odcinagy Danfoss, JIP-WW, DN25, Spawany
2 S3 Zawor odcinagy Danfoss, JIP-WW, DN32, Spawany
2 S4 Zawor odcinagy Danfoss, JIP-WW, DN32, Spawany
2 S5 Zawor odcinagy Danfoss, JIP-WW, DN32, Spawany
2 Tl Termometr Danfoss, TDL150, 0-120°C
2 TE Czujnik temperatury licznika
ciepta

38



1 DPV Regulator rénicy cisnien z ogra- | Danfoss, AVPB, kvs 12.5, 1 3/4 ", Gwint ze-
niczeniem przeptywu wnetrzny, PN25
1 FOM Odpowietrznik filtroodmulnika Danfoss, Gwiwewretrzny, 1/2 "
1 FOM Izolacja filtroodmulnika IZOLACJA DO FO2M DNBTHERMO
1 FOM Zawor spustowy filtroodmulnika| Danfoss, JW T-handle, DN15, Gwint we-
wngtrzny
1 FOM Filtroodmulnik Thermo, Filtrodmulnik magneyty FO2M,
DN50, Kohierz
1 FQQ Licznik ciepta Danfoss, SONOMETER 1100 MIRI(), SONO
1500 Qp6 m3/h, 260mm, G1 1/4 ", PN16, Gwin
zewretrzny, Powrét
5 PI1 Manometr Danfoss, MDD80, 0-16 b&red. 80mm, Klasa
1.0, G1/2"
5 P11 Kurek manometryczny Kurek manometryczny 33dfa.528 PN25
1 ZR1Sco Zawor regulacyjny Danfoss, VM 2, kvs 4, '3/Gwint zewgtrzny
1 ZR1Sco Sitownik elektryczny dla zaworlyi Danfoss, AMV 23, 230V
regulacyjnego
1 ZR2Sct Sitownik elektryczny dla zawordi Danfoss, AMV 23, 230V
regulacyjnego
1 ZR2Sct Zawor regulacyjny Danfoss, VM 2, kvs @.3,/4 ", Gwint zewstrz-
ny
1 ZR3Sct Sitownik elektryczny dla zaword Danfoss, AMV 23, 230V
regulacyjnego
1 ZR3Sct Zawor regulacyjny Danfoss, VM 2, kvs 4} 3/Gwint zewtrzny
1 ZRA4Scw Zawor regulacyjny Danfoss, VM 2, kvs B8 ", Gwint zewgtrzny
1 ZR4Scw

Sitownik elektryczny dla zawonll Danfoss, AMV 33, 230V

regulacyjnego

WYM.1 niskie parametry

1 F1 Filtr Danfoss, FVR-DZR [280], 1 1/4 ", Gwinew
wnetrzny

1 P2 Zawor spustowy Danfoss, BVR-DZR, 1/2 ", Gwimwnretrzny

1 PO Pompa Grundfos, MAGNA 25-100, 1*230V, 1.25A,
DN25, PN10

2 T2 Termometr Danfoss, TDL150, 0-120°C

2 Z1 Zawor odcinacy Danfoss, BVR-DZR, 1 1/4 ", Gwint wewtnzny

1 NW1 Naczynie wzbiorcze Reflex, Naczynie wzb. pae NG 25/6 bar

1 P12 Kurek manometryczny Kurek manometryczny 33dfa.528 PN25

1 P12 Manometr Danfoss, MDD80, 0-6 barred. 80mm, Klasa
1.0, G1/2"

4 P12 Manometr Danfoss, MDD80, 0-6 bared. 80mm, Klasa
1.0, G1/2"

4 P12 Kurek manometryczny Kurek manometryczny 33dfa.528 PN25

1 SuU1l Zawor rozgzny Reflex, SU, 120°C, Gwint wewtrzny, 3/4 "

1 Tco Czujnik kieszeniowy Danfoss, ESMU 100 St st

2 ZBO Zawor bezpiechstwa Syr, SYR 1915 DN25 3,0 BAR, 1 ", Gwint we-
wnetrzny

1 TRco Termostat TR/ISTW Danfoss, ST-1

WYM.2 niskie parametry

1 F2 Filtr Danfoss, FVR-DZR [280], 2 ", Gwint wegtrzny

1 P2 Zawor spustowy Danfoss, BVR-DZR, 1/2 ", Gwiwretrzny

2 T3 Termometr Danfoss, TDL150, 0-120°C

2 Z2 ZawOr odcinajcy Danfoss, BVR-DZR, 2 ", Gwint wewtrzny

1 NW2 Naczynie wzbiorcze Reflex, Naczynie wzb. pae N 200/6 bar

1 P12 Manometr Danfoss, MDD80, 0-6 barred. 80mm, Klasa
1.0, G1/2"

1 P12 Kurek manometryczny Kurek manometryczny 33dfa.528 PN25

4 P12 Kurek manometryczny Kurek manometryczny 3gdfa.528 PN25

4 P12 Manometr Danfoss, MDD80, 0-6 bared. 80mm, Klasa
1.0, G1/2"

1 PT1 Pompa Grundfos, MAGNAS3 32-120 F, 1*230V
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1 SuU2 Zawor rozgzny Reflex, SU, Gwint wewgtrzny, 1 "

1 PRctl Przetwornik énienia Danfoss, MBS 3000, zakres: 0-10 bar

1 Tctl Czujnik kieszeniowy Danfoss, ESMU 100 St st

1 TRctl Termostat TR/STW Danfoss, ST-1

2 ZBT1 Zawor bezpiechstwa Syr, SYR 1915 DN25 3,0 BAR, 1 ", Gwint we-

wnetrzny

WYM.3 niskie parametry

1 F3 Filtr Danfoss, FVR-DZR [280], 1 1/2 ", Gwinew
wngtrzny

1 P2 Zawor spustowy Danfoss, BVR-DZR, 1/2 ", Gwigtwretrzny

2 T4 Termometr Danfoss, TDL150, 0-120°C

2 Z3 ZawOr odcinajcy Danfoss, BVR-DZR, 1 1/2 ", Gwint wewtnzny

1 NW3 Naczynie wzbiorcze Reflex, Naczynie wzb. pare NG 100/6 bar

1 P12 Manometr Danfoss, MDD80, 0-6 bared. 80mm, Klasa
1.0, G1/2"

1 P12 Kurek manometryczny Kurek manometryczny 3gdfa@.528 PN25

4 P12 Kurek manometryczny Kurek manometryczny 3gdfa@.528 PN25

4 P12 Manometr Danfoss, MDD80, 0-6 bared. 80mm, Klasa
1.0, G1/2"

1 PT2 Pompa Grundfos, MAGNA 25-100, 1*230V, 1.25A,
DN25, PN10

1 SU3 Zawor rozgzny Reflex, SU, Gwint wewgtrzny, 1 "

1 PRct2 Przetwornik gnienia Danfoss, MBS 3000, zakres: 0-10 bar

1 Tct2 Czujnik kieszeniowy Danfoss, ESMU 100 St st

1 Trct2 Termostat TR/STW Danfoss, ST-1

2 ZBT2 Zawor bezpieczstwa Syr, SYR 1915 DN25 3,0 BAR, 1", Gwint we-

wnetrzny

WYM.4 niskie parametry

1 F4 Filtr Danfoss, FVR-DZR [280], 1 ", Gwint wegirzny

1 F5 Filtr Danfoss, FVR-DZR [280], 1 ", Gwint wegirzny

1 F6 Filtr Danfoss, FVR-DZR [280], 1 ", Gwint wegirzny

1 G1 Zasobnik CWU Instalmet, ZCW-500

1 G1 Izolacja Instalmet, Naturflex ZCW 500

2 G1 Zawor odcinagy Danfoss, BVR-DZR, 1 ", Gwint wewtrzny

3 G1 Zawor odcinagy Danfoss, BVR-DZR, 1 ", Gwint wewtrzny

2 G2 Zawor odcinagy Danfoss, BVR-DZR, 1 ", Gwint wewtrzny

1 G3 Zawor odcinagy Danfoss, BVR-DZR, 1 ", Gwint wewtrzny

1 P5.6 Zawor spustowy Danfoss, BVR-DZR, 1/2 ", GQwiewretrzny

1 PC Pompa Grundfos, UPS 25-60 N 180, 1*230V, 0.3A,
DN25, PN10

1 PL Pompa Grundfos, UPS 25-60 N 180, 1*230V, 0.3A,
DN25, PN10

1 T5 Termometr Danfoss, TDL150, 0-120°C

1 T6 Termometr Danfoss, TDL150, 0-120°C

1 T7 Termometr Danfoss, TDL150, 0-120°C

1 T8.4 Termometr Danfoss, TDL150, 0-120°C

2 TE.1 Czujnik kieszeniowy Danfoss, ESMU 250 St st

1 ODP.5 Odpowietrznik Flamco

9 P13 Manometr Wika, 111.10.100, 0-10 bar, Tempx &0°C

9 P13 Kurek manometryczny Kurek manometryczny 33dfa.528 PN25

1 P14.3 Kurek manometryczny Kurek manometryczny@yd-ig.528 PN25

1 P14.3 Manometr Wika, 111.10.100, 0-10 bar, Temax 150°C

1 ZBW Zawor bezpieczsstwa Syr, SYR 2115 DN25 6,0 BAR, 1 ", Gwint we-
wnetrzny

1 71 Zawor zwrotny GENEBRE, DN25, kvs 6.8, PN28&nIp. max
90°C, 1 1/2 ", Gwint wewgtrzny

1 272 Zawor zwrotny GENEBRE, DN25, kvs 6.8, PN28BnIp. max
90°C, 1 1/2 ", Gwint wewgtrzny

1 ZZ3 Zawor zwrotny GENEBRE, DN25, kvs 6.8, PN28BnIp. max

90°C, 1 1/2 ", Gwint wewgtrzny
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1 Tctw Czujnik kieszeniowy Danfoss, ESMU 100 St st

1 Trcw Komponent specjalny Kieszdla termostatu

1 Trew Termostat TR/ISTW Danfoss, ST-1

Uktad regulacji elektronicznej

2 0 Dodatkowa funkcja Uzupetnienie ztadu z zawosdektromagnetycz-
nym

1 0 Dodatkowa funkcja Uzupetnienie ztadu z pamp

1 0 Dodatkowa funkcja Uszczelniacz - Teflon

1 0 Dodatkowa funkcja Podziakata na dwa moduly

1 0 Dodatkowa funkcja Przetwornikénienia, max 2 szt.

1 0 Dodatkowa funkcja Suchobieg

1 0 Skrzynka elektryczna Styczniki, 6, < 16A, KMKdhudowa metal

1 R1 Klucz aplikacji ECL Danfoss, A247

1 R1 Regulator pogodowy Danfoss, ECL Comfort 3128V

1 R1 ECL modut rozszerzajy ECA 30

1 R2 Klucz aplikacji ECL A368

1 R2 Regulator pogodowy Danfoss, ECL Comfort 3128V

1 Tzew Czujnik temp. zewirznej Danfoss, ESMT

Uktad 1 stabilizujco-uzupetniajcy

1 W Licznik przeptywu POWOGAZ, JS90-1.5, DN15

1 F6 Filtr Danfoss, FVR-DZR [280], 1/2 ", Gwint we-
wnetrzny

1 G6 Zawor odcinagy Danfoss, BVR-DZR, 1/2 ", Gwint wewtizny

1 S6 Zawor odcinagy Danfoss, JIP-IW, DN15, Gwint wewtnz-
ny/Spawany

1 ZU Zawor uzupetnienia ztadu Syr, 2128, 1/2 ", @wiewretrzny/Gwint ze-
wnetrzny

Uktad 2 stabilizujco-uzupetniajcy

2 G6 Zawor odcinagy Danfoss, BVR-DZR, 1/2 ", Gwint wewtizny

1 Z0 Komponent specjalny Zbiornik do glikolu 2264w

1 ZE1 Sitownik elektryczny dla zawory Danfoss, BB230AS, 220 V

elektromagnetycznego

1 ZE1 Zawor elektromagnetyczny Danfoss, EV220B

1 ZE1.1 Zawor odcinagy Danfoss, BVR-DZR, 1/2 ", Gwint wewtizny

Uktad 3 stabilizujco-uzupetniajcy

1 G6 ZawaOr odcinagy Danfoss, BVR-DZR, 1/2 ", Gwint wewtizny

1 PR Presostat SDB Danfoss, KPI 35 zakres: 0,2 b&,

1 PU Pompa Pompa wirowa wysokgtiz.w./c.w. CM1-5 A-
R-A-V-AQQV 1x230V GRUNDFOS

1 ZE2 Zawor elektromagnetyczny Danfoss, EV220B

1 ZE2 Sitownik elektryczny dla zawory Danfoss, BB230AS, 220 V

elektromagnetycznego

1 276 Zawor zwrotny GENEBRE, DN15, kvs 1.9, PN28Bnip. max

90°C, 1/2 ", Gwint wewetrzny

Instalacje i uradzenia techniczne zamontowane wzle pod wzgédem zabezpieczenia jarowego po-
winny odpowiad& warunkom technicznym ok$lenym w Polskich Normach oraz przepisach szczegpébw
W pomieszczeniu gzta naley oznakowa:
- drogi, wyjcia i kierunki ewakuaciji,
- miejsce usytuowania przeciwjarowych wyhcznikéw padu.

Wszystkie urzadzenia i materiaty podano jako wzorcowe, dopuszczsie stosowanie uradzen i mate-
riatbw zamiennych pod warunkiem zachowania takiej amej lub zapewnienia wyszej jakosci i mozliwosci
pracy materiatéw i urzadzen zamiennych.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST S-M-01.00.00 pkt 6.

41



7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogllne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST S-M-00MGkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarow jest mb wykonanej instalaciji.

8. ODBIOR ROBOT
Ogollne zasady odbioru rob6t podano w ST S-M-00@Qokt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatroi podano w ST S-M-01.00.00 pkt 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepiséw zwkanych podano w ST S-M-01.00.00 pkt 10

S-10.00.00 INSTALACJA CENTRALNEGO OGRZEWANIA

1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczn€fS wymagania dotyegce wykonania i odbioru robot
dla zadania ;Budowa hali sportowej wraz ze zjazdem z ul. Ardriajowej w Sierpcu dz. geod. nr 1183/8, 1398 -
instalacja centralnego ogrzewania ".

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jakaichent przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robét na zadaniu wymienionemu w pkt. 1.1

1.3. Zakres rob6t obgtych OST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t zaanych budow instalacji
ogrzewczej grzejnikowej.
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow
Ogblne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania padam OST S-M-01.00.00 "Wy-
magania ogolne". Dopuszczg snozliwosé zastosowania w budynku udzen i materiatow zamiennych o parame-
trach technicznych zgodnych z gdzeniami i materialami okénymi w projekcie budowlanym.
3. SPRZET
3. 1. Ogdélne wymagania dotyegce spratu
Ogodlne wymagania dotysgee transportu podano w OST S-M-01.00.00 "Wymageagolne".

4. TRANSPORT
4. 1. Ogélne wymagania dotyee transportu

Ogodlne wymagania dotyegee transportu podano w OST S-M-01.00.00 "Wymageagolne".
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5. WYKONANIE ROBOT
5. 1. Ogdlne zasady wykonania robét

Wszystkie roboty instalacyjne wykohagodnie z warunkami technicznymi wykonania instiae-
wnetrznych wydanymi przez ,COBRTI INSTAL".

5. 2. Roboty montaowe

Przygto, ze czynnikiem grzewczymelzie woda o parametrach grzewczychGBO’C z projektowanego
prefabrykowanego wymiennikowegama ciepta, ktdry umiejscowiony zostanie w ista@jm budynku szkoly.
Zapotrzebowanie na moc cieplpotrzebn do ogrzania pomieszazehali sportowej i pomieszciesocjalnych
obliczono w oparciu o norgnPN-B-03406. Moc cieplna dostarczana do pomieszpoirywa straty ciepta spowo-
dowane przenikaniem przez przegrody budowlanergakniez ogrzewa powietrze dost@e st z zewntrz przez
nieszczelnéci stolarki okiennej, poprzez nawietrzaki podokienaraz na skutek przewietrzania pomiesicze

Jako elementy grzejne zastosowano grzejniki ptgtéwrmy ,Rettig Heating” typu ,Purmo VKO”, a w
pomieszczeniach sanitarnych przewidziano grzeji@kienkowe SAN. Usytuowanie elementéw grzejnycleh i
wielkosci wydajna¢ cieply pokazano na rysunkach. Gtéwne przewody rozprowacdegrowadzoneasw war-
stwach posadzki. Grzejniki umieszczongvs pomieszczeniach ogrzewanych w raianozliwosci pod oknami.
Zastosowano grzejniki z zasilaniem dolnym. Grzajmikasilaniem dolnym posiadaybudowan wktadke zawo-
rowg umazliwiajgca monta na grzejniku gtowicy termostatycznej. W celu zapmmia warunkéw komfortu ciepl-
nego w pomieszczeniach wszystkie grzejniki wygosa w zawory grzejnikowe termostatyczne.

W instalacji centralnego ogrzewania rgleastosowéarmatug odcinajca, regulugca i pomiarows o parametrach
T=120°C p=0.4MPa. Grzejniki ,Purmo VKO"akzy¢ z instalacj poprzez armategrpolgczeniovy i odcinajcs
.Danfoss”. Przewody rozprowadzag czynnik ciepta od szafek rozdzielczych do grikéjw wykona z rur ,Hy-
dro — plast” wielowarstwowych w systemie rur PN2&bd AL z wktadka aluminiow taczonych przez zgrzewanie.
Instalacg prowadz¢ w posadzkach i bruzdadiciennych w izolacji cieptochronnej typu ,ThermaflexTherma-
Compact” grubéci 6-13mm. Podégia do grzejnikow wykonarura @20x3.7mm. W szafkach na rozdzielaczu zasi-
lajacym i powrotnym zamontoweodpowietrzniki automatyczne Firmy ,Flamco” z zawor spustowym.
Obliczenia cieplne przeprowadzono na podstawie edmjscych norm:

« PN-ENISO 6946:1999- komponenty budowlane i elepnbatlynku- Op6r cieplny i wspotczynniki prze-

nikania ciepta- Metoda obliczania.
« PN-ENISO 12831:2006- Instalacje ogrzewcze w budghikMetoda obliczania projektowego afzeinia
cieplnego

* PN-EN ISO 13370:2008 W4aiwosci cieplne budynkdw- wymiana ciepta przez grunttddly obliczania.

*  PN-82/B-02402- Temperatura ogrzewczych pomieszezbudynkach.

* PN-82/B02403- Ogrzewnictwo- Temperatury obliczereaewrtrzne
Temperatury obliczeniowe zewinzne

e temperatura zewgtrzna dla strefy Ill

« temperatura pomieszazeo statego przebywania ludzi +ZD
Wartdsci obliczeniowe wspétczynnikdw przenikania cieptanzapotrzebowanie mocy cieplnej potrzebnej do wy-
réwnania strat ciepta obliczono przy pomocy kompmteego programu O.Z.C.
Zasilanie instalacji ogrzewania grzejnikowego

*  Q=29,0kW
Zasilanie nagrzewnic aparatéw grzewczo — wentytah

* Q=159,2kwW

Temperatury pomieszcae

Nr pomieszczenig Nazwa pomieszczenia '(I)'emperatura Czynnik grzewczy Moc grzewcza
C kw
1.1 Hala Sportowa 16 VOLCANW®R1 x8 159,2
1.2 Magazyn 18 CV22/500/1100 x2 3,354
1.3 tacznik 18 CV22/500/1100 1,519
1.4 Korytarz 20 CV22/500/800 x4 4,912
1.5 Holl Wegciowy 18 CV22/500/900 x2 2,534
1.6 Portiernia 24 CV22/500/700 0,975
1.7 WC Niepetnosprawnych 20 CV11/500/400 0,355
1.8 WC Meskie 20 CV22/500/600 0,968
1.9 WC Damskie 20 CV22/500/500 0,736
1.10 Pokéj nauczy 20 CV22/500/800 1,170
1.11 WC+ prysznic 24 SAN 07 06 0,520
1.12 Pom. gospodarcze 18 SAN 07 04 0,188
1.13 Szatnia 20 CV22/500/1100 1,632
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1.14 Przedsionek 18 CV11/500/400 0,341
1.15 Prysznic 24 SAN 11 07 0,880
1.16 wC 20

1.17 Szatnia 20 CV22/500/800 1,228
1.18 wC 20 CV11/500/400 0,340
1.19 Umywalnia 20 SAN 07 07 0,544
1.20 Prysznic 24 SAN 15 07 1,000
1.21 tazienka Niepetnosp. 24 SAN 11 06 0,639
1.22 Szatnia 24 CV22/500/1400 1,938
1.23 wC 20 CV11/500/400 0,340
1.24 Umywalnia 20 SAN 07 07 0,544
1.25 Prysznic 24 SAN 15 07 1,000
1.26 tazienka Niepetnosp. 24 SAN 11 06 0,639

Przed zakryciem bruzd i kanatdéw, oraz przed wykdigra izolacji przeprowadé&ibadania szczelsoi
instalacji. Préb przeprowadz na cénienie 4,5 bara (1,5 @iienia roboczego). Przed moagan zaworéw termosta-
tycznych instalagj przeptuk&, a nasipnie ustawd wstpnie nastawy zawordw, oraz na gow ostatecznie wyregu-
lowa¢ instalacg. Przegcia rurocigow przez granice stref p.powykona& jako szczelne —uszczelnione mpawp.
Pyrosafe Flammplast.

Rozmieszczenie grzejnikdw, ich wieliéoi moc cieplia oraz sposéb prowadzenia przewodow instalaciji
centralnego ogrzewania pokazano na rysunkach.

Przygte parametry materiatlow i uzbrojenia dla projekfungorcowe, wykonawca nie zastosowainne
materialy lecz parametry nie mphy¢ gorsze od przgfych w ST i projekcie.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST S-M-01.00.00 pkt 6.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST S-M-00MGkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarow jest mb wykonanej instalaciji.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST S-M-00@Qokt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogdlne ustalenia dotygee podstawy ptatrci podano w ST S-M-01.00.00 pkt 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepiséw zwkanych podano w ST S-M-01.00.00 pkt 10

S-11.00.00 INSTALACJA CIEPLA TECHNOLOGICZNEGO

1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczn€jS wymagania dotyerce wykonania i odbioru robot
dla zadania ;Budowa hali sportowej wraz ze zjazdem z ul. Ardjowej w Sierpcu dz. geod. nr 1183/8, 1398 -
instalacja ciepfa technologicznego”.
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1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jakauchent przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t na zadaniu wymienionemu w pkt. 1.1

2. MATERIALY
2.1. OgoIne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygee materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania padam OST S-M-01.00.00 "Wy-
magania ogolne". Dopuszczg snozliwosé zastosowania w budynku udzen i materiatow zamiennych o parame-
trach technicznych zgodnych z gdzeniami i materialami okénymi w projekcie budowlanym.

3. SPRZET
3. 1. Ogdélne wymagania dotyege spratu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w OST S-M-01.00.00 "Wymageagolne".

4. TRANSPORT
4. 1. Ogélne wymagania dotyege transportu
Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w OST S-M-01.00.00 "Wymagagodlne".

5. WYKONANIE ROBOT
5. 1. Ogllne zasady wykonania robét

Wszystkie roboty instalacyjne wykohiagodnie z warunkami technicznymi wykonania instplae-
wnetrznych wydanymi przez ,COBRTI INSTAL".

5. 2. Roboty montaowe

Instalacja ciepta technologicznego 2-uktadowa:
1. Ukfad zasilajcy nagrzewri VR1
2. Uklad zasilajgcy nagrzewnd central wentylacyjnych

Uktad zasilajcy nagrzewni VR1

Ogrzewanie axci hali sportowej zaprojektowano 8 aparatoéw grzewezntylacyjnych typu VOLCANO
VR1. Aparaty powinny b§ wyposaony w sterownik HMI VR , regulatory pdkosci ARWE3,0(0-10V) oraz czuj-
nik pomieszczeniowy NTC. Aparaty grzewczo-wentyjae ,VOLCANO” mozna montowa nascianie lub pod
stropem. Instalagj zasilania nagrzewnic wentylacyjnych wykéna rur polipropylenowychakzonych metog
zgrzewania. Przewody prowadzone w posadzkacitipmach i sufitach, izolowaizolacy z pianki polietylenowej
typu ,Thermaflex”, ,ThermaCompact” gruba 6-13mm. Przed zakryciem bruzd i kanatow, orazegrwykona-
niem izolacji przeprowadgibadania szczeldoi instalacji. Prob przeprowad# na cknienie 4,5 bara (1,5 @iienia
roboczego). Przed moram zaworow termostatycznych instatapyzeptukd, a nasgpnie ustawd wskpnie nasta-
wy zaworOw, oraz na geco ostatecznie wyregulowanstalacg. Przefcia rurocigdw przez granice stref p.po
wykona jako szczelne —uszczelnione map. Pyrosafe Flammplast.

Uklad zasilajcy nagrzewni central wentylacyjnych

Instalacg zasilania nagrzewnic wentylacyjnych wykoéna rur polipropylenowych gkzonych metogl
zgrzewania. Przewody prowadzone w posadzkacitipmach i sufitach, izolowaizolacy z pianki polietylenowej
typu ,Thermaflex”, ,ThermaCompact” gruba 6-20mm. Przed zakryciem bruzd i kanatéw, orazegrwykona-
niem izolacji przeprowadgibadania szczeloi instalacji. Préb przeprowad#i na cénienie 4,5 bara (1,5 @iienia
roboczego). Sterowanie pgacagrzewnic central wentylacyjnych wyk@nautomatyl sterujcg stanowicg wypo-
sazenie dodatkowe ugelzear zgodnie z aplikagjwymagan przez producenta. Instalacasilania nagrzewnic wen-
tylacyjnych napetrd glikolem etylowym 30%.

Sposob prowadzenia przewodoéw instalacji ogrzewan@dtogowego srednice oraz lokalizagjarmatury
pokazano na rysunkach. Prag parametry materialdw i uzbrojenia dla projekiueorcowe, wykonawca me
zastosowéainne materiaty lecz parametry nie mdgy¢ gorsze od przygtych w ST i projekcie.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t
Ogoblne zasady kontroli jakoi robét podano w ST S-M-01.00.00 pkt 6.
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7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogllne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST S-M-00MGkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarow jest mb wykonanej instalaciji.

8. ODBIOR ROBOT
Ogollne zasady odbioru rob6t podano w ST S-M-00@Qokt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatroi podano w ST S-M-01.00.00 pkt 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepiséw zwkanych podano w ST S-M-01.00.00 pkt 10.

S-12.00.00 INSTALACJAWENTYLACJI MECHANICZNEJ

1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznef (S wymagania dotyece wykonania i odbioru robét
dla zadania ;Budowa hali sportowej wraz ze zjazdem z ul. Ardriajowej w Sierpcu dz. geod. nr 1183/8, 1398 -
instalacja wentylacji mechaniczne;j”.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jakauchent przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t na zadaniu wymienionemu w pkt. 1.1

1.3. Zakres rob6t obgtych OST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t zaanych budow instalacji
wentylacji i klimatyzaciji.
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow
Ogolne wymagania dotygee materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania padam OST S-M-01.00.00 "Wy-
magania ogolne". Dopuszczg snozliwosé zastosowania w budynku udzer i materiatow zamiennych o parame-
trach technicznych zgodnych z sdzeniami i materialami okénymi w projekcie budowlanym.
3. SPRZET
3. 1. Ogdélne wymagania dotyege sprztu
Ogodlne wymagania dotysee transportu podano w OST S-M-01.00.00 "Wymageagolne".

4. TRANSPORT
4. 1. Ogélne wymagania dotyee transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w OST S-M-01.00.00 "Wymageagolne".

5. WYKONANIE ROBOT
5. 1. Ogdlne zasady wykonania robét

Wszystkie roboty instalacyjne wykohagodnie z warunkami technicznymi wykonania instplae-
wnetrznych wydanymi przez ,COBRTI INSTAL".
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5. 2. Roboty montaowe

Zaprojektowano wentylagjnawiewno -wywiewn hali sportowej oraz &%ci socjalnej:
+ dla sali sportowej obrobka powietrza realizowanat jev centrali wentylacyjnej o wydajbd
16500/16500m3/h z funkgichtodzenia.
» dla czsci socjalnej dobrano centgalventylacyjm nawiewno-wywiewn o wydajndéci 3045 /3045m3/h z
funkcja chtodzenia.
Instalacja wentylacji hali sportowej

Instalacja wentylacji mechanicznej ma za zadarvstaiczenie wymaganej ze wegbw sanitarno-
higienicznych ildci powietrzaswiezego. Podczas normalnegaytkowania sali w charakterze szkolnej Sali Gimna-
stycznej nie istnieje konieczfo ciggtej pracy instalacji. W okresie tym wystarcgag jest okresowe zgizanie
instalacji w celu przewietrzenia pomieszczenia, rdw@lnie praca instalacji w systemie np. 80-90%yniada-
cji.Praca instalacji z pesrmoc wymagana jest w okresieytkowania sali w charakterze sali widowiskowej,dsie
konieczne jest dostarczenie stosunkowo wysokiggiilpowietrza.

Dobrano na ten cel centgaventylacyjry nawiewno-wywiewn:
« RODZAJ: Naw.-Wyw.
s ZESTAW: VS-150-R-RMHC WIELKGC: 150
*  NAWIEW: 16500 m3/h WYWIEW: 16500 m3/h
+  GRUBOSC IZOLACJI: 40 mm C$SNIENIE DYSPOZYCYJNE: 300 Pa SNIENIE DYSPOZYCYJNE:
250 Pa MASA CENTRALI (+/-10%) *: 1661 Kg
e SFP: 2,3 kW/m3/s (EN 13779)

Dobrana centrala zawiera sekop ewentualny montachtodnicy wodnej, co unitiwi schtodzenie powie-
trza zewmtrznego, i pozwoli na rozbudawinstalacji o uktad chtodzenia. Czynnikiem grzejnyasilagcym na-
grzewnie jest roztwér 30% glikolu o parametrach 80/60°CpY¥ypadku podjcia decyzji o montau ukfadu chto-
dzenia nalgy w centra¢ wyposay¢ w chlodnie, oraz dodatkowo agregat skraptgj (zrédto chiodu). Nawiew
powietrza realizowany jest za gednictwem dysz dalekiego zegu umieszczonych pod sufitem hali, natomiast
wywiew powietrza za pomackratek wywiewnych zamontowanych na kanale podungmi. Instalacja zostala
zaprojektowana w systemie rur egtych i kanatéw prostaknych. W przypadku pracy centrali vagknie w trybie
nawiewu izotermicznego, dysze dalekiego ggsizamontowa i ustawt na state pod katem 15° do poziomu. (w
przypadku montau uktadu chifodzenia, na dyszach zamontogigowniki umazliwiajace ,podniesienie” strugi dla
nawiewu powietrza zimnego). Reguladpstalacji przeprowadgipodczas rozruchu, ustawgajprzepustnice regu-
lacyjne na krécach przydcznych dysz dalekiego zagu oraz przepustnice zintegrowane z kartkami w gaiu
kartek wywiewnych. Powietrze wyrzucane jest na zgrzreza pérednictwem central wentylacyjnych.

Instalacja wentylacji g&ci socjalno-magazynowej
Dobrano na ten cel centealventylacyjr, nawiewno-wywiewn:

¢ RODZAJ: Naw.-Wyw.

+ ZESTAW: VS-30-R-E/RHC WIELKGC: 30

*  NAWIEW: 3045 m3/h WYWIEW: 3045 m3/h

+  GRUBOSC IZOLACJI: 40 mm C$SNIENIE DYSPOZYCYJNE: 300 Pa SNIENIE DYSPOZYCYJNE:

250 Pa MASA CENTRALI (+/-10%)*: 459 Kg

e SFP: 2,3 kW/m3/s (EN 13779)
Nawiew powietrza do poszczegolnych pomiesadgaé i wycigg powietrza z pomieszciaeealizowany jest za po-
srednictwem anemostatéw talerzykowych. Instalacjatata zaprojektowana w systemie rur gojtych. Kanaty
nalezy prowadzé w przestrzeni sufitu podwieszanego. Powietrze ugane jest na zewtiz za pérednictwem
centrali i wyrzutni dachowej. Wywiew powietrza zmi@szczé wc realizowany jest bez odzysku ciepta. Zastoso-
wano wycig powietrza wentylatorami kanalowymi. Powietrze mgaane jest na zewmz bezpdrednio ponad
dach wyrzutniami dachowymi. Panel sterowania céntrzsci socjalno-magazynowej undg¢ nalezy nascianie
korytarza wejciowego na poziomie parteru, obok panelu steroweardral sali sportowej. Czujnik temperatury
powietrza, sterucy pra@ centrali umiéci¢ w kanale nawiewnym. Wszystkie ksztattki zmiegigj kierunek prze-
ptywu wyposay¢ nalery bezwzgédnie w kierownice.
Wentylatory kanatowe

Zaprojektowano wentylatory kanatowe przeznaczamevdntylacji pomieszczeo niskim stopniu zapyle-
nia, przystosowane do moataw pozycji pionowej lub poziomej w kanatach weagyjnych osrednicach od 100
do 160 mm.

Dobrano:
e wentylator kanatowy TD350/125+regulator REB1 -1kpl
e wentylator kanatowy TD160/100 N SILENT + REB1 ik
e wentylator kanatowy TD500/160 + REB1 - 1kpl
Agregaty skraplajace
1. Agregat Taurus MTA model TAExGdlo chiodu dla centrali VS-150)
Agregat skraplaicy (R410A): temperatura parowania 5°C (punkt rosmperatura powietrza na zeytnz 35°C.
Poziom cénienia akustycznego w potkulistej przestrzeni wegttisci 10 m od skraplacza oraz na wysétidl,6 m
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nad gruntem. Wartgi z tolerancj +2 dB. Poziom hatasu odnost slo pracy urzdzenia poniej petnego obaie-
nia, w warunkach nominalnych i z pomgyrkulacyjr.
Parametry:

*  Wydajnai¢ chtodnicza kW 114,8

e Pobér mocy kW 34,7

e ESEER-3,

e IPLV-3,87

e Maks. temp. pow. zewn. °C 46

e Wydajna¢ grzewcza kW 120,4

e Pobér mocy kW 35,4

e Min. temp. pow. zewn. °C -8

e Zasilanie sieciowe V/Ph/Hz 400+£10%/3/50

e Obwody/spezarki N° 2/4

» Cisnienie akustyczne wersja N dB(A) 61,0

*  Cisnienie akustyczne wersja SN dB(A) 55,2

» Cisnienie akustyczne wersja SSN dB(A) 52,3

e Dlugos¢ mm 3407

e Szeroké¢ mm 1110

«  Wysokaé¢ mm 2120

e Ciezar Kg 1137
2. Agregat U-200PE1ES8 firmy Panasoniodfito chtodu dla centrali VS-30)
Parametry:

e Zasilanie V /liczba faz / Hz 380 / 415 / 3+N / 60/

e  Zalecany bezpiecznik A 25

e Przewdd zasilaty mm2 5 x 4

*  Objetosciowy przeptyw powietrza Chiodzenie / Ogrzewaniém®.740

* Poziom cénienia akustycznego 6) Chtodzenie / Ogrzewanie gBijA) 57 / 57

« Poziom mocy akustycznej Chtodzenie / Ogrzewani¢ dBi72

Wymiary 7) wys. x szer. x gb. mm 1.526 x 940 x 340

e Ciezar netto kg 118

e Przyhcza rurowe Rura czynnika ciektego mm (Inch) 9,58)3

* Rura czynnika gazowego mm (Inch) 25,4 (1)

e tadunek czynnika chtodniczego kg 5,3

e Rd&znica wysokdci zainstalowania mizy jednostk wewn. a zewn.8) Max m 30

»  Dhugos¢ przewododw rurowych Min - Max m 5 - 100

e Dlugosc rur dla wsgpnego tadunku czynnika Maksymalna m 30

* Dodatkowy fadunek czynnika chtodniczego g/m 40

e  Zakres temperatur pracy Chtodzenie Min / Max °C/-333

« Ogrzewanie Min / Max °C -20 / +15
Kanaly wentylacyjne

Do nawiewu i wycigu powietrza w budynku zastosoivMeanaty wentylacyjne o przekroju prosgbiym i
kotowym typu ,spiro” wykonane z blachy stalowej o&pwanej, natomiast w egci kuchennej kanaty wykonane
ze stali kwasoodpornej.Kanaly prowatlpiod stropem budynku. Instalagnocowa do stropu budynku i elemen-
téw konstrukcyjnych budynku za pompachwytéw.Na kanatach nadg przewidzi€ otwory rewizyjne niezédne
do kontroli stanu higienicznego przewoddéw orazakhesowego czyszczenia. Rozmieszczenie kanatéw pize-
bieg przedstawiono na rysunkach technicznychatoinych do opracowania.
Regulacja hydrauliczna instalacji wentylacyjnej
Do regulacji hydraulicznej instalacji mechaniczragtosowé jednoptaszczyznowe przepustnice regulacyjne za-
montowane na kanatach nawiewnych i wywiewnych iasjawentylacji mechanicznej.Miejsce usytuowaniags
pustnic pokazano na rysunkachazabnych do opracowania.
Tlumiki akustyczne
Do sztucznego wyttumieniazdiieckdw pochodzcych z uradzen wentylacyjnych na przewodach wentylacyjnych
nawiewnych i wywiewnych przewidziano kanatowe thkirakustyczne. Miejsce lokalizacji ttumikoéw pokazana
rysunkach technicznych daizonych do opracowania.
Izolacja termiczna
Przewody instalacji wentylacji mechanicznej nawiepi wywiewnej prowadzone na zegire budynku

zaizolowa cieptochronnie otulipz wetny mineralnej o gruoi 30mm z ptaszczem zewinznym z blachy stalo-
wej ocynkowanej.
Wytyczne brakowe
Brarva architektoniczno-konstrukcyjna
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Przepusty instalacyjne prowadzone poprzez elenwddyielenia przeciwp@rowego powinny posiadlas: od-
pornaci ogniowej (El) wymagandla tych elementow.

Brarza elektryczna

W projekcie instalacji elektrycznej i automatyki@igy przewidzi€ zasilanie nagpujacych uradzen elektrycznych
instalacji wentylacji mechanicznej:

- centrala wentylacyjna — 2s7t.

- wentylator kanatowy — 6szt.

Parametry techniczne udzen dotyczice sposobu zasilania, poboru mocy elektrycznejsapo zabezpie-
czenia i sterowania okik¢ na podstawie dokumentacji techniczno-ruchowej @jggtowanych w obiekcie ugz
dzehr elektrycznych. Do sterowania pgacentral wentylacyjnych zastosofvautomatyk sterujcg wg aplikacji
producenta. Sposéb padkenia automatyki wykorazgodnie ze schematem elektrycznym opracowanymzprze
producenta urgzen.

Wymagania przeciwp@arowe
Wszystkie przeéjcia przewoddéw wentylacyjnych przez elementy odéziid przeciwpgarowego {ciany, stropy i
szachty instalacyjne) nate wykona z zastosowaniem klap ogniowych o klasie odp&echogniowej EI wymaga-
nej dla tych elementéw.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét
Ogoblne zasady kontroli jakoi robét podano w ST S-M-01.00.00 pkt 6.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST S-M-00MGkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarow jest mb wykonanej instalaciji i szt gdzenia.

8. ODBIOR ROBOT
Ogollne zasady odbioru rob6t podano w ST S-M-00@Qokt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatroi podano w ST S-M-01.00.00 pkt 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepiséw zwrzanych podano w ST S-M-01.00.00 pkt 10
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