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S-M-01.00.00. WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP.

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej)SiTwymagania ogolne dotygze wykonania i odbioru rob6t bran
sanitarnej dla zadani®ROJEKT BUDOWLANY ZMIANY SPOSOBU BYTKOWANIA PODDASZA ,A” DOMU
POMOCY SPOLECZNEJ NA CELE MIESZKALNE — PRZEZNACZONE NA CALODOB@®Y POBYT
PENSJONARIUSZY 09-227 Szczutowo, ul. 3 Maja 116, DZKW& NR EWID. 168/3

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi obemijagca podstaw opracowania szczegOtowej specyfikacji technicznej
stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktovaylecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pki.1.

1.3. Zakres robét objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejnujymagania ogélne, wspdélne dla robdt etpgh nizej

wymienionymi specyfikacjami technicznymi :

e S-M-01.00.00 Wymagania ogolne
S-01.00.00 Instalacja kanalizacji sanitarnej
S-02.00.00 Instalacja wodagowa i p.pa.
S-03.00.00 Instalacja centralnego ogrzewania
S-04.00.00 Instalacja wentylacji

1.4. Okreslenia podstawowe
Uzyte w ST wymienione ponéj okrelenia naley rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:
1.4.1. Droga tymczasowa (mortawa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczonaichu pojazdéw obstugigych
zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidzlanusuricia po jego zakfczeniu.
1.4.2.Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obgeujagcymi przepisami, stanowdy urzdowy dokument
przebiegu rob6t budowlanych oraz zd@rzekolicznaici zachodacych w toku wykonywania robét.
1.4.3. Inspektor nadzoru- osoba wymieniona w danych kotdwajkch (wyznaczona przez Zamawgeggo, o ktorej
wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiddaiaa nadzorowanie rob6t i administrowanie kontrakte
1.4.4.Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwpowaniona do kierowania robotami i do wypbwania
w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.
1.4.5. Ksigzka obmiaréw - akceptowany przdnspektora nadzoru zeszyt z ponumerowanymi stronami, zalty do
wpisywania przez Wykonawmbmiaru dokonywanych rob6t w formie wyligzeszkicow i ew. dodatkowych zgiznikow.
Whpisy w rejestrze obmiaréw podlegapotwierdzeniu przemspektora nadzoru .
1.4.6. Materiaty - wszelkie tworzywa niegztine do wykonania robét, zgodne z dokumentacpjektows i specyfikacjami
technicznymi, zaakceptowane przegpektora nadzoru .
1.4.7. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowanadpowiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchu
publicznego na okres budowy.
1.4.8. Odpowiednia (bliska) zgod®&é - zgodné¢ wykonywanych rob6t z dopuszczonymi tolerancjamjedi przedziat
tolerancji nie zostat okéony - z przecgitnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla dgoerodzaju roboét
budowlanych.
1.4.9.Podlaze - grunt rodzimy lub nasypowy,zgcy pod nawierzchgido gkbokasci przemarzania.
1.4.10. Polecenielnspektora nadzoru - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy pilnspektora nadzoru , w formie
pisemnej, dotycge sposobu realizacji rob6t lub innych sprawazanych z prowadzeniem budowy.
1.4.11.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczgdgda autorem dokumentacji projektowe;.
1.4.12. Przetargowa dokumentacja projektowa -¢$¢z dokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizacgha-
rakterystylk i wymiary obiektu bdgcego przedmiotem robét.
1.4.13. Slepy kosztorys - wykaz rob6t z podaniem ichiéio(przedmiarem) w kolejriai technologicznej ich wykonania.
1.4.14. Teren budowy - teren udephiony przez zamawiggego dla wykonania na nim robét oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako twagee czs¢ terenu budowy.
1.4.15. Zadanie budowlane - e¥ przedsiwzigcia budowlanego, stanoyga odebna catcs¢ konstrukcyjm lub
technologiczn, zdolm do samodzielnego spetnienia przewidywanych funkegihhiczno-aytkowych. Zadanie mae
poleg& na wykonywaniu robét zwkanych z budow modernizagj, utrzymaniem oraz ochraudowli lub jej elementu.
1.4.16.Spawanie - metoda spajania, w ktopejzone brzegi oraz spoiwo ulegatopieniu.

1.4.17. Spoina - cgs¢ spawanego ztza, skladajca st wylacznie z metalu stopionego podczas spawania t.j. ze
stopionego materiatu rodzimego i spoiwa.

1.4.18.Spoiwo - materiat dodatkowy przeznaczony do utwdezspoiny.
1.4.19.Ztacze spawane - pgizenie dwdch lub wtej czsci wykonane za pomacspawania.

1.4.20.Spawanie gazowe - spawanie, w ktorgmadiem ciepta jest plomiegazowy.



1.4.21.Spawanie tukowe - spawanie, w ktorynddtem ciepta jest tuk elektryczny.
1.4.22. Spawanie gczne - spawanie, w ktérym zaréwno posuw elektrodydiutiu spawalniczego jak i przesuwaniédta
ciepta wzdti zlacza odbywaj si¢ recznie.

1.4.23. Spoina montzowa - spoina §czaca czsci prefabrykowane w cadd konstrukcyjm wykonary w warunkach
spawania montawego.

1.4.24. Spoina szczepngakrotka spoina wykonana dla utrzymanigsz taczonych w
potozeniu odpowiednim do spawania.

1.4.25.Spoina dgta - spoina ulpona na catej diugei zigcza.

1.4.26.Zgrzewanie- metoda spajania przy ktorej pokenie materiatdw nagiuje wskutek docisku, niezalge odzrodta,
ilosci i koncentracji ciepta wyspujacego w czasietzenia.

1.4.27.Zgrzewalnd¢ - podatné¢ materialu do dczenia za pomac zgrzewania przy oksonych warunkach techno-
logicznych.

1.4.28.Ztacze zgrzewanepofaczenie dwu lub wicej czsci, wykonane za pomaazgrzewania.

1.5. Ogdélne wymagania dotycace robét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jékavykonywanych robét, bezpiearswo wszelkich czynnigi na
terenie budowy, metodyzyte przy budowie oraz ich zgoditoz dokumentagj projektows, SST i poleceniamiinspektora
nadzoru .

1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach kontraktowych przegaNykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i admsiracyjnymi
1.5.2.Dokumentacja projektowa
Dokumentacja projektowagtzie zawiera rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazssdanym w szczegétowych
warunkach umowy, uwzetiniagcym podziat na dokumentagprojektow:

e Zamawiajicego; wykaz pozycji, ktore stananprzetargow dokumentagj projektowg oraz projektow
dokumentagj wykonawcz (techniczm) i zostan przekazane Wykonawcy,
*  Wykonawcy; wykaz zawieragy spis dokumentacji projektowej, kddwwykonawca opracuje w ramach ceny

kontraktowej.
1.5.3.Zgodna¢ robét z dokumentagijprojektovs i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkowe dwty przekazane Wykonawcy przézspektora
nadzoru stanowj czes¢ umowy, a wymagania okilene w chéby jednym z nich g obowgzujace dla Wykonawcy tak
jakby zawarte byty w catej dokumentac;ji.
W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegoinych dokumentow obowe kolejndé¢ ich waznosci wymieniona w
~Kontraktowych warunkach ogélnych” (,0g6Iinych warunkaegmowy”).
Wykonawca nie mze wykorzystywa bledéw lub opuszcze w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu winien
natychmiast powiadorilnspektora nadzoru , ktéry podejmie decygzjo wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.
W przypadku rozbienosci, wymiary podane na fhie g wazniejsze od wymiaréw okéonych na podstawie odczytu ze
skali rysunkéw. Wszystkie wykonane roboty i dostarez materiaty &da zgodne z dokumentacprojektowg i SST. Dane
okreslone w dokumentacji projektowej i w SSEdy uwazane za wartai docelowe, od ktdrych dopuszczalneosichylenia
w ramach okrdonego przedzialu tolerancji. Cechy materialéw ingatow budowli musg wykazywa& zgodndé z
okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mpgzekraczé dopuszczalnego przedziatu tolerancji.
W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentgcprojektowy lub SST i wplynie to na
niezadowalajca jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostarastapione innymi, a roboty rozebrane i wykonane
ponownie na koszt Wykonawcy.
1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegaboej zaptacie i przyjmuje i ze jest whczony w cen
umowrg. Robotach o charakterze inwestycyjnym Wykonawcazelbwizany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie
trwania realizacji kontraktuzado zak@czenia i odbioru ostatecznego robot.

1.5.5.0chronasrodowiska w czasie wykonywania rob6t

Wykonawca ma obowrek zna i stosowé w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy dateochronyrodowiska
naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykazania robot Wykonawcatizie:

» podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowaniezsio przepiséw i norm dotygeych ochrony
srodowiska na terenie i wokoét terenu budowy orazlzie unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla os6b lub
wlasndci spotecznej i innych, a wynikgjych ze skaenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w ¢zstivie
jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymag#a bedzie miat szczegoiny wzgdl na:

» $rodki ostranaosci i zabezpieczenia przed:



e zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekéw wodnych pytami $ubstancjami toksycznymi,
e zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
* mozliwoscig powstania pzaru.

1.5.6.0chrona przeciwp@rowa

Wykonawca bdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowej.

Wykonawca bdzie utrzymywa sprawny sprg przeciwpagarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na terbaz
produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, miesgfeh i magazynach oraz w maszynach i pojazdach eifiddy
tatwopalne bda sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisaabezpieczone przed degsém oséb trzecich.
Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowanaammm wywotanym jako rezultat realizacji robot
albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7.Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposéb trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedy dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza siuzycia materialtdw wywotuyjcych szkodliwe promieniowanie oggéniu wikszym od dopuszczalnego,
okreslonego odpowiednimi przepisami. Wszelkie materiajpadowe uyte do robot bda miaty aprobat technicza
wydars przez uprawniom jednostk, jednoznacznie okékjaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatow na
srodowisko.

Materiaty, ktére g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, a pkaiczeniu rob6t ich szkodliwig zanika
(np. materialy pylaste) magby¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymadachnologicznych wbudowania. zadi
wymagaj tego odpowiednie przepisy Zamawizgy powinien otrzymé zgod: na wycie tych materialéw od wéaiwych
organéw administracji gistwowej.

Jereli Wykonawca wayt materiatéw szkodliwych dla otoczenia zgodnie zeecyfikacjami, a ich iycie
spowodowato jakiekolwiek zagreniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawayaj
1.5.8.0chrona witasnizi publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochgoimstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne, takie jak ruregi,
kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadzddoych wiagcicielami tych urzadzen potwierdzenie informacii
dostarczonych mu przez Zamawi@go w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewlssciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacgdzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowdzany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezeywzasow dla wszelkiego rodzaju robot,
ktére maj by¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i urgdzen podziemnych na terenie budowy i powiadémi
Inspektora nadzoru i wladze lokalne o zamiarze rozpeca robdt. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tycttalaciji
Wykonawca bezzwtocznie powiadorimspektora nadzoru i zainteresowane wiadze oragzdaie z nimi wspOtpracowat
dostarczajc wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraMykonawca bdzie odpowiada za wszelkie
spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia infitalacpowierzchni ziemi i ugdzenh podziemnych wykazanych w
dokumentach dostarczonych mu przez Zamawegajo. Jeeli teren budowy przylega do terendéw z zabuglavieszkaniow,
Wykonawca bdzie realizowé roboty w sposéb powodigy minimalne niedogodrioi dla mieszkacéw. Wykonawca
odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkepiw sisiedztwie budowy, spowodowane jego dziatétig

Inspektor nadzoru begdzie na bigaco o wszystkich umowach zawartych peday Wykonaweg a wigcicielami
nieruchoméci i dotyczicych korzystania z wlasda i drég wewrtrznych. Jednate, ani Inspektor Nadzoru ani
zamawiajcy nie lzdzie ingerowat w trakcie porozumienia, o ile nigddone sprzeczne z postanowieniami zawartymi w
warunkach umowy.
1.5.9.Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcedhie przestrzegaprzepiséw dotycgych bezpieczestwa i higieny pracy.
W szczegolnéci Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach nieleezpiych,
szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetai@jch odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni i dolzie utrzymywat wszelkie ugelzenia zabezpieczgie, socjalne oraz spifz i
odpowiedna odziez dla ochronyzycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie oraz aglpewnienia bezpieczstwa
publicznego. Uznaje si ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymageokreslonych powyej nie podlegaj
odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowej.
1.5.10.0chrona i utrzymanie robét

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochremobét i za wszelkie materiaty i wdzenia uywane do robét od
daty rozpocgcia do daty zakficzenia rob6t do wydania potwierdzenia zZ@taenia przeinspektora nadzoru . Wykonawca
bedzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanigirpm by prowadzone w taki sposoéb, aby
budowla drogowa lub jej elementy byty w zadowgdgm stanie przez caly czas, do momentu odbioruexstaego.

Jeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie na poleceniénspektora nadzoru powinien
rozpoca¢ roboty utrzymaniowe nie gaiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.11. Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowazany jest znawszystkie zarmzenia wydane przez wltadze centralne i miejscowe iorez
przepisy, regulaminy i wytyczne, ktére & jakikolwiek sposéb zwizane z robotami idulzie w petni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych postanowigodczas prowadzenia robot.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych idalzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich
wymaga prawnych odnénie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionychvera odniesieniu do spgiu, materiatéw
lub urzdzen uzytych lub zwizanych z wykonywaniem robét i w sposéhgty bedzie informowa Inspektora nadzoru o
swoich dziataniach, przestawiaj kopie zezwolg i inne odnéne dokumenty. Wszelkie straty, koszty ppsiwania,



obcigzenia i wydatki wynikte z lub zwzane z naruszeniem praw patentowych pokryje Wykonawcavyjatkiem
przypadkéw, kiedy takie naruszenie wyniknie z wykaagrojektu lub specyfikacji dostarczonej priegoektora nadzoru.

1.5.12.Réwnowanos¢ norm i zbioréw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotamekenkretne normy i przepisy, ktére spethimaj a
materiaty, sprgt i inne towary oraz wykonane i zbadane robotydabobowhzywat postanowienia najnowszego wydania
lub poprawionego wydania powotanych norm i przepiséweow warunkach kontraktu nie postanowiono inaczej. W
przypadku gdy powotane normy i przepisy gastwowe lub odnoszsie do konkretnego kraju lub regionu, mpoby¢
réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapevgo@jrowny lub wyszy poziom wykonania aipowotane normy lub
przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnegvigrdzenia przeinspektora nadzoru . R&nice pomgdzy
powotanymi normami a ich proponowanymi zamiennikamism by¢ doktadnie opisane przez Wykonawicprzedt@one
Inspektorowi nadzoru do zatwierdzenia.

2.MATERIALY
2.1.Wariantowe stosowanie materiatow.

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewigwmozliwos¢é wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomspektora nadzoru o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed
uzyciem tego materiatu, albo w okresie zimym, jgli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie iadgmaganych przez
Inspektora nadzoru . Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialu niezenby¢ pdzniej zmieniany bez zgodinspektora
nadzoru .

2.2.Przechowywanie i skladowanie materiatow.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materddyczasu gdy dulg one uyte do robot, byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowatys sikos¢ i wiasciwosci i byly dostpne do kontroli przez
Inspektora nadzoru . Miejsca czasowego skladowania materiatéydabzlokalizowane w olgbie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych Inspektorem nadzoru lub poza terenem w miejscach zorganizowanych przgkowawe i
zaakceptowanych przémspektora nadzoru .

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spyti, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wptywu
na jakdé¢ wykonywanych rob6t. Spegz uzywany do rob6t powinien Iy zgodny z ofegt Wykonawcy i powinien
odpowiadé pod wzgtdem typéw i ildci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcie owmgmji robét,
zaakceptowanym przelnspektora nadzoru ; w przypadku braku ustalew takich dokumentach spitz powinien by
uzgodniony i zaakceptowany przemspektora nadzoru .

Liczba i wydajné¢ sprztu hedzie gwarantowa przeprowadzenie rob6t, zgodnie z zasadami stkmgmi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazanidobpektora nadzoru .

Sprzt bedacy wlasndcig Wykonawcy lub wynagty do wykonania rob6t ma Byutrzymywany w dobrym stanie i
gotowasci do pracy. Powinien ldyzgodny z normami ochrongrodowiska i przepisami dotygeymi jego uytkowania.
Wykonawca dostarczinspektorowi nadzoru kopie dokumentéw potwierdzgjych dopuszczenie sgtm do wytkowania i
bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidnjozliwosé wariantowego #ycia sprztu przy wykonywanych
robotach, Wykonawca powiadortrispektora nadzoru o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacged uyciem
sprztu. Wybrany sprg, po akceptacjlnspektora nadzoru , nie mae by pézniej zmieniany bez jego zgody. Jakikolwiek
sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkoéw umowy, zostgmzezInspektora nadzoru
zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takigtodkéw transportu, ktére nie wptymiekorzystnie na
jakaos¢ wykonywanych rob6t i wkeiwosci przewaonych materiatéw.

Liczbasrodkow transportu ¢rlzie zapewnia prowadzenie rob6t zgodnie z zasadami dkreymi w dokumentacji
projektowej, SST i wskazania¢hspektora nadzoru , w terminie przewidzianym umaw

Przy ruchu na drogach publicznych pojaz@gaspetnid wymagania dotyexe przepiséw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw &a imnych parametréw technicznycfrodki transportu nie spetniage tych
warunkéw mog by¢ dopuszczone przeznspektora nadzoru, pod warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnego
uzytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.
Wykonawca bdzie usuwa na bieaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowade jego pojazdami na
drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robddmge z warunkami umowy oraz za jdkozasto-
sowanych materiatow i wykonywanych robét, za ich zg8d z dokumentagj projektowy, wymaganiami SST, projektu
organizacji rob6t opracowanym przez Wykonawcaz poleceniaminspektora nadzoru . Wykonawca jest odpowiedzialny
za stosowane metody wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyczemiplanie i wyznaczenie wysoka wszystkich elementow robot



zgodnie z wymiarami i kdnymi okrelonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanynai pEmie przezlnspektora
nadzoru .

Btedy popetnione przez Wykonawaev wytyczeniu i wyznaczaniu robot zosgamsungte przez Wykonawge na
wlasny koszt, z wyjtkiem , kiedy dany lad okaze sk skutkiem b¢du zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy na
pismie przeznspektora nadzoru.

Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wysokprzezlnspektora nadzoru nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnéci za ich dokladn&.

Decyzje Inspektora nadzoru dotyczice akceptacji lub odrzucenia materiatléw i elementéhot kpda oparte na
wymaganiach ok&gonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektoiwej SST, a take w normach i wytycznych.
Przy podejmowaniu decyZinspektor nadzoru uwzgkdni wyniki bada materiatéw i robot, rozrzuty normalnie wygtijace
przy produkcji i przy badaniach materiatow,sdiadczenia z przeszoi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki
wplywajace na rozwazarg kweste. Polecenidnspektora nadzoru powinny by wykonywane przez Wykonawaowv czasie
okreslonym przez nspektora nadzoru , pod grdba zatrzymania rob6t. Skutki finansowe z tego tytubmigsie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakdci

Wykonawca jest zobowkany opracow@i przedstawd do akceptacjinspektora nadzoru program zapewnienia
jakosci. W programie zapewnienia jal@ Wykonawca powinien okéé¢, zamierzony spos6b wykonywania robot,
mozliwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji rob6t gwarpcy wykonanie robét zgodnie z dokumentac
projektowg, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jakd bedzie zawieré:

a) cze$¢ 0golmn opisupca:

e organizac wykonania robo6t, w tym terminy i spos6b prowadzeplzot,

e organizac} ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

» sposb6b zapewnienia bhp.,

* wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i przygetmie praktyczne,

* wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jako terminowa¢ wykonania poszczegdinych elementéw robdét,

e system (sposob i proce@ddiproponowanej kontroli i sterowania jaloiy wykonywanych robat,

e wyposaenie w sprzt i urzagdzenia do pomiarow i kontroli,

» spos6b oraz foremgromadzenia wynikow baddaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizmow
sterupcych, a take wyciaganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesie t@olgicznym, proponowany
sposob i form przekazywania tych informadjnspektorowi nadzoru ;

b) cz¢é¢ szczegodtow opisupca dla kazdego asortymentu robét:

 wykaz maszyn i urgdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techniczromeaz wyposaeniem w
mechanizmy do sterowania i gdzenia pomiarowo-kontrolne,

* sposoéb zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przedauttatwiasciwosci w czasie transportu,

» spos6b pospowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci rob6t

Celem kontroli robét ¢dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonanieimy osigna¢ zatazong jakos¢
rob6t. Wykonawca jest odpowiedzialny za pekontrok rob6t i jakdci materialtdw. Wykonawca zapewni odpowiedni
system kontroli, wiczapc personel, laboratorium, sgtz zaopatrzenie i wszystkie udzenia niezkdne do pobierania
probek i bada materialbw oraz rob6t. Przed zatwierdzeniem systdwmntroli Inspektor nadzoru moze zaadac od
Wykonawcy przeprowadzenia badav celu zademonstrowaniaze poziom ich wykonywania jest zadowala).
Wykonawca bdzie przeprowadzgpomiary i badania materiatéw oraz robo6t zstetliwoscig zapewniajca stwierdzenieze
roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi wwokntacji projektowej i SST. Minimalne wymagania dm
zakresu badai ich czstotliwos¢ 53 okreslone w SST, normach i wytycznych. W przypadku, gdy rostaty one tam
okreslone, Inspektor nadzoru ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, abyeanic wykonanie robét zgodnie z umew
Wykonawca dostarczinspektorowi nadzoru swiadectwa,ze wszystkie stosowane ydzenia i sprgt badawczy posiadaj
wazna legalizacg, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiadajvymaganiom norm oké&jacych procedury bada
Inspektor nadzoru bedzie mie€ nieograniczony dogp do pomieszcZe laboratoryjnych, w celu ich inspekcjinspektor
nadzoru bedzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedganieciach dotyczcych urzdzea
laboratoryjnych, spgtu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelunhgbod badawczych. 3eli niedocagniecia te krda
tak powane, ze mog wptyna¢ ujemnie na wyniki bada Inspektor nadzoru natychmiast wstrzymazycie do robo6t
badanych materiatéw i dogei je do wycia dopiero wtedy, gdy niedagjniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zosjan
usuntte i stwierdzona zostanie odpowiednia jakaych materiatow. Wszystkie koszty zmane z organizowaniem i
prowadzeniem badamaterialéw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek

Prébki kxdg pobierane losowo. Zalecagsstosowanie statystycznych metod pobierania prébelrtych na
zasadzieze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mby¢ z jednakowym prawdopodoliistwem wytypowane do
bada. Inspektor nadzoru bedzie mie€ zapewnion mozliwos¢ udziatu w pobieraniu probek. Na zleceimepektora nadzoru
Wykonawca bkdzie przeprowadzadodatkowe badania tych materiatéw, ktére ludmtpliwosci co do jakéci, o ile



kwestionowane materiaty nie zostaprzez Wykonawg usungte lub ulepszone z wlasnej woli. Koszty tych dodatjciv
bada pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia rel¢e w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa
Zamawiajcy. Pojemniki do pobierania prébeleds dostarczone przez Wykonagvé zatwierdzone przeznspektora
nadzoru . Prébki dostarczone przez Wykonawao badé wykonywanych przeznspektora nadzoru beda odpowiednio
opisane i oznakowane, w spos6b zaakceptowany pmgeektora nadzoru .

6.4.Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiarytla przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W prdigpagdy normy nie
obejmuj g jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowazna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przéaspektora nadzoru .

Przed przysipieniem do pomiaréw lub bafiaWykonawca powiadominspektora nadzoru o rodzaju, miejscu i
terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomilrn badania, Wykonawca przedstawi ndnge ich wyniki do
akceptacjinspektora nadzoru .

6.5. Raporty z badain

Wykonawca bdzie przekazywa Inspektorowi nadzoru kopie raportow z wynikami badsjak najszybciej, nie
pézniej jednak ni w terminie okrélonym w programie zapewnienia jalob.

Wyniki bada (kopie) keda przekazywandnspektorowi nadzoru na formularzach wedtug dostarczonego przez
niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inspektora nadzoru.

Inspektor nadzoru, dokonujic weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonegogarsVykonawe, bedzie ocenia
zgodnd¢ materiatéw i rob6t z wymaganiami SST na podstawiaikdw bada wiasnych badakontrolnych jak i wynikow
bada dostarczonych przez Wykonagvc

Inspektor nadzoru powinien pobieré& probki materiatéw i prowadgibadania niezaimie od Wykonawcy, na swoj
koszt. Jeeli wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcyasniewiarygodne, tdnspektor nadzoru oprze s¢ wytagcznie
na wiasnych badaniach przy ocenie zgadnmateriatlow i rob6t z dokumentagprojektows i SST. Maze zlect, sam lub
poprzez Wykonawg przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych hatdazalenemu Wykonawcy. W takim przypadku
catkowite koszty powtdrnych lub dodatkowych badaobierania probek poniesione zogtanzez Wykonawg

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor nadzoru maze dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj
» certyfikat na znak bezpiearstwa wykazuicy, ze zapewniono zgodgé z kryteriami technicznymi okéonymi
na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych wtagciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,
» deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodngxi z:
v" Polsky Normg (PN-EN) lub aprobattechniczi, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowionosRigj
Normy, jezeli nie & objete certyfikacy okreslona w pkt 1i ktére spetnigjwymogi SST.

W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumergyngymagane przez SST, #da partia dostarczona do robot
bedzie posiadate dokumenty, okéajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe muszosiada ww. dokumenty wydane przez producenta, a w raziezoyr poparte
wynikami bada wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badgda dostarczone przez Wykonagvinspektorowi
nadzoru . Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spehaigych wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy
(1) Dziennik budowy
Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnymwiimijagcym Zamawiggcego i Wykonawe w
okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy da&mkresu gwarancyjnego. Odpowiedzidtha@aa prowadzenie
dziennika budowy zgodnie z obaaujgcymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.
Zapisy w dzienniku budowyeldla dokonywane na bigco i beda dotyczy przebiegu roboét, stanu bezpietgeva
ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczejsgroudowy.
Kazdy zapis w dzienniku budowyebizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonaldasamapE
podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiskatstuwego. Zapisy ¢1lg czytelne, dokonane trwatechnily, w porzdku
chronologicznym, bezgeednio jeden pod drugim, bez przerw.
Zakczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumelndsta oznaczone kolejnym numerem gnika i opatrzone
dag i podpisem Wykonawcylinspektora nadzoru .
Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegolnéci:
* dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,
* dat przekazania przez Zamawjeggo dokumentacji projektowej,
* uzgodnienie przelnspektora nadzoru programu zapewnienia jaso i harmonogramoéw robot,
e terminy rozpocgcia i zakdiczenia poszczegoélnych elementéw robat,
* przebieg robot, trudrei i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczpngerw w robotach,
e uwagi i polecenidnspektora nadzoru ,
e daty zarzdzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,
» zgloszenia i daty odbioréw rob6t zanikaych i ulegaicych zakryciu, cgsciowych i ostatecznych odbioréw robot,



e wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
» stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania robot podleggih ograniczeniom lub wymaganiom
szczegOllnym w zwizku z warunkami klimatycznymi,
» dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,
« dane dotyczce jakdci materialdw, pobierania prébek oraz wyniki przeprdeanych bada z podaniem, kto je
przeprowadzat,
* wyniki prob poszczegélnych elementéw budowli z podami kto je przeprowadzal, inne istotne informacje o
przebiegu robot.
Propozycje, uwagi i wyjmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budovggabprzedtaone Inspektorowi nadzoru do
ustosunkowania si
Decyzje Inspektora nadzoru wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje znaezeniem ich przggia lub
zajeciem stanowiska.
Wpis projektanta do dziennika budowy obligujespektora nadzoru do ustosunkowania i Projektant nie jest
jednak strog umowy i nie ma uprawnfedo wydawania poleéeWykonawcy robot.

(2) Ksigzka obmiaréw

Ksiazka obmiaréw stanowi dokument pozwalaj na rozliczenie faktycznego pegti kazdego z elementéw robét.
Obmiary wykonanych robét przeprowadza si sposob aiglty w jednostkach przgfych w kosztorysie i wpisuje do rejestru
obmiaréw.

(3) Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zaliczagsbprocz wymienionych w punktach (1) - (3) r@stiace dokumenty:

pozwolenie na realizaggadania budowlanego,

»  protokoly przekazania terenu budowy,

e umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umawyyvilno-prawne,

e protokoty odbioru robot,

»  protokoly z narad i ustate

»  korespondenegjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy ¢da przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowierli@zpieczonym. Zagiie
ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego ctatyiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem.
Wszelkie dokumenty budowyeta zawsze dogpne dlalnspektora nadzoru i przedstawiane do wgldu nazyczenie
Zamawiajcego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Obmiar robo6t bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z do&ntacy projektowg i SST, w
jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadaiilnspektora nadzoru o zakresie obmierzanych
robot i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni grzgm terminem. Wyniki obmiaruelola wpisane do rejestru obmiaréw.
Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych vglepym kosztorysie lub gdzie indziej w SST nie
zwalnia Wykonawcy od obowiku ukaiczenia wszystkich robot. Bine dane zostgrpoprawione wg instrukcjinspektora
nadzoru na pimie.

Obmiar gotowych robét dulzie przeprowadzony z ¢ztoicia wymagan do celu miesicznej ptatnéci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie oldlenym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonagwdnspektora nadzoru .

7.2. Zasady okreslania ilosci rob6t i materiatow

Dlugosci i odlegtaici pomigdzy wyszczegoélnionymi punktami skrajnymgda obmierzone poziomo wzdtulinii
osiowej. Jéli SST wiaciwe dla danych robét nie wymagaiego inaczej, objosci beda wyliczone w ni jako diugdé
pomnaona przezsredni przekrdj. lléci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo,elbda wazone w tonach lub kilogramach
zgodnie z wymaganiami SST.

7.3. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary kedg przeprowadzone przedgziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robét,kedav przypadku
wystepowania dhtaszej przerwy w robotach. Obmiar rob6t zanikgch przeprowadza siw czasie ich wykonywania.
Obmiar rob6t podlegagych zakryciu przeprowadzaesprzed ich zakryciem. Roboty pomiarowe do obmiarazor
nieodzowne obliczeniagha wykonane w sposéb zrozumiaty i jednoznaczny. Wyynskomplikowanych powierzchni lub
objetosci beds uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymikaecie rejestru obmiaréw. W razie braku miejsca
szkice mog by¢ dolgczone w formie oddzielnego zaknika do rejestru obmiaréw, ktérego wzér zostanigodniony z
Inspektorem nadzoru .
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8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
« odbiorowi robét zanikagcych i ulegajcych zakryciu,
» odbiorowi czsciowemu,
« odbiorowi ostatecznemu,
» odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robét zanikaj acych i ulegapcych zakryciu

Odbidr robét zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci wykonywanych robét,
ktére w dalszym procesie realizacji ulggrakryciu. Odbiér rob6t zanikgjych i ulegaicych zakryciu bdzie dokonany w
czasie umgliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez haamia ogélnego pogbu robét. Odbioru robot
dokonujelnspektor nadzoru projektu. Gotow&t danej czsci robét do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do deien
budowy i jednoczesnym powiadomienidnspektora nadzoru . Odbiér kdzie przeprowadzony niezwtocznie, niezpi@j
jednak nk w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika lwydgowiadomienia o tym fakciespektora nadzoru

Jaka¢ i ilos¢ robdt ulegajcych zakryciu ocenidnspektor nadzoru na podstawie dokumentéw zawiegajcych
komplet wynikow badéa laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiany konfrontacji z dokumentagj
projektowg, SST i uprzednimi ustaleniami.
8.3. Odbiér czesciowy

Odbidr czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci rob6t. Odbioru agciowego robét dokonuje
si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Odbioin6t dokonujénspektor nadzoru .

8.4. Odbidr ostateczny robét
8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego rob6t

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczgges wykonania rob6t w odniesieniu do ichsdp jakasci i
wartcsci. Catkowite zakaczenie robét oraz gotowe® do odbioru ostatecznegodrie stwierdzona przez Wykonagvc
wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powiadoreirema pimie o tym fakcid nspektora nadzoru .

Odbiér ostateczny rob6t ngpt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dcod dnia potwierdzenia przez
Inspektora nadzoru zakaiczenia robdt i przgicia dokumentow, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2. Odbinstatecznego
rob6t dokona komisja wyznaczona przez Zamawego w obecriwi Inspektora nadzoru i Wykonawcy. Komisja
odbierajca roboty dokona ich oceny jalaiowej na podstawie przedionych dokumentéw, wynikow batla pomiaréw,
ocenie wizualnej oraz zgodéw wykonania robot z dokumentagjrojektovg i SST.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapozga sealizacj ustalé przyjetych w trakcie odbioréw robot
zanikapcych i ulegajcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania robdfpatiajcych i robot poprawkowych. W
przypadkach niewykonania wyznaczonych robét poprawkb lub robét uzupetniagych w warstwiesécieralnej lub
robotach wykdczeniowych, komisja przerwie swoje czydooi ustali nowy termin odbioru ostatecznego. Wypadku
stwierdzenia przez komisjze jaka¢ wykonywanych rob6t w poszczegdlnych asortymenta@znacznie odbiega od
wymaganej dokumentagjprojektovs i SST z uwzgidnieniem tolerancji i nie ma whkszego wplywu na cechy
eksploatacyjne obiektu i bezpieéstwo ruchu, komisja dokona paten, oceniaggc pomniejszoa wartas¢ wykonywanych
robo6t w stosunku do wymatygrzyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostaégcezrobot jest protokét odbioru ostatecznego robot
sporzdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgapgo.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohaany przygotowé&nastpujace dokumenty:
» dokumentagj projektowy podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpyesli zostata sporgdzona w
trakcie realizacji umowy,
» szczegobtowe specyfikacje techniczne (podstawowe zrdektow umowy i ew. uzupetnigje lub zamienne),
ustalenia technologiczne,
dzienniki budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty),
wyniki pomiaréw kontrolnych oraz, zgodne z SST,
deklaracje zgodrigi lub certyfikaty zgodné&i wbudowanych materiatow zgodnie z SST,
opinie technologiczp sporadzom na podstawie wszystkich wynikéw badapomiaréw zadczonych do doku-
mentéw odbioru, wykonanych zgodnie z SST,
» rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzggeh
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego niglg gotowe do odbioru
ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykornawyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego roWzystkie
zargdzone przez komisj roboty poprawkowe lub uzupelnige keds zestawione wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajcego.
Termin wykonania rob6t poprawkowych i rob6t uzupaiych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny
Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych tradgzanych z usugciem wad stwierdzonych przy

11



odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwayguyon.
Odbioér pogwarancyjnydalizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekiwzgkdnieniem zasad opisanych
w punkcie 8.4 ,,0dbior ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PLATNO SCI
9.1. Ustalenia ogd6lne
Podstaw ptatndci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykogazecjednostk obmiarove ustalon dla
danej pozycji kosztorysu.
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo ptaaly ptatndci jest warté¢ (kwota) podana przez
Wykonawe w danej pozycji kosztorysu.
Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosdowej lzdzie uwzgtdniat wszystkie czynnéci, wymagania i
badania skladage st na jej wykonanie, okétone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projektowej
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robtlip obejmowa:
* robocizre bezpdredni wraz z towarzysgeymi kosztami,
e wartes¢ zwzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazynowamigentualnych ubytkéw i transportu na
teren budowy,
e wartcs¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,
»  Kkoszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
» podatki obliczone zgodnie z obaaujacymi przepisami.
* Do cen jednostkowych nie nalewliczac podatku VAT.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz.UNp8z. 414 z phiejszymi zmianami).

Zarzagdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopa&2z01 r. w sprawie dziennika budowy, monta rozbiérki oraz
tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138 poz. 1555).

Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicz(ipetU.Nr 14, poz. 60 z ghiejszymi zmianami).

Warunki techniczne wykonania instalacji wesmznych ,COBRTI INSTAL".

Polskie Normy i normy PN-EN -przywotane przez projeksaw dokumentacji budowlane;j.

S-01.00.00 INSTALACJA KANALIZACJI SANITARNEJ

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS wymagania dotycge wykonania i odbioru robét dla zadania
:PROJEKT BUDOWLANY ZMIANY SPOSOBU WYTKOWANIA PODDASZA ,A” DOMU POMOCY SPOLECZNEJ
NA CELE MIESZKALNE — PRZEZNACZONE NA CALODOBOWY POBYT PENSJONARIZS 09-227 Szczutowo,
ul. 3 Maja 116, DZIALKA NR EWID. 168/3

1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jakaunh@nt przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t na zadaniu wymienionemu w pkt..1.1

1.3 Zakres robé6t objetych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét azanych budow instalacji
kanalizacji sanitarnej.

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgace materiatow

Ogo6lne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania podar@ST S-M-01.00.00 "Wymagania
ogdlne". Dopuszczagmazliwosé zastosowania w budynku udzer i materialdw zamiennych o parametrach technicznych
zgodnych z urmdzeniami i materiatami oké®nymi w projekcie budowlanym.

3. SPRZET
3. 1. Og6lne wymagania dotycgce spratu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w OST S-M-01.00.00 "Wymagand@ney.
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4. TRANSPORT
4. 1. Ogdélne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w OST S-M-01.00.00 "Wymagand@ney.

5.WYKONANIE ROBOT
5. 1. Ogolne zasady wykonania robot

Wszystkie roboty instalacyjne wykohiagodnie z warunkami technicznymi wykonania instalae-

wnetrznych wydanymi przez ,COBRTI INSTAL".
2. Roboty montaowe

Instalacg wewretrzng wraz z podejciami wykona z rur PVC klasy ,N”. Pion kanalizacji zaopattzy rewizje i
wyprowadzé ponad dach i zakezy¢ rurg wywiewrg. Piony krétkie zakfczye zaworami napowietrzggymi. Wszystkie
odptywy od przyboréw sanitarnych musgosiadé zamknécie wodne typu ,syfon”. Pod@ia do przybor6éw prowadzone
po $cianach utay¢ z wymaganymi spadkami w kierunku pionu. Sposébmpdzenia przewodéwsrednice oraz spadki
pokazano na rysunkach zetonych do opisu technicznego.

Przeptyw obliczeniowy q [dm3/s]:
q=K-\[SAW [dm?/s]

gdzie:
K — odptyw charakterystyczny zaley od przeznaczenia budynku [dm3/s], p¢ayjK = 0.7 dm3/s,
AWs — rownowanik odptywu, zaleny od rodzaju przglczonego przyboru sanitarnego.

Punkt poboru wody llos¢ [szt.] AW, [dm3/s] Srednica podejscia Suma AW,
[m]
Umywalka 10 0,5 0,04 5,0
Zlew 1 0,5 0,04 0,5
Miska ustepowa 9 2,5 0,10 22,5
Natrysk 10 1,0 0,05 10,0
Automat 1 1,5 0,07 1,5
Zmywarka 1 2,0 0,10 2,0
YAW, = 41,5

q=0,7-41,5 = [dm3/s]
q =0,7 6,44 = 45,08[dm3/s]

Przyjcte parametry materiatéw i uzbrojenia dla projekfuwwzorcowe, wykonawca nie zastosow@inne materiaty
lecz parametry nie mady¢ gorsze od przgtych w ST i projekcie

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakdci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST S-M-01.00.00 pkt 6.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogllne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST S-M-01.06k0d.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarowg jest mb wykonanej instalaciji.
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8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST S-M-01.0pkD@.

9. PODSTAWA PLATNO SCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatnéci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w ST S-M-01.00.00 pkt 9.

10. PRZEPISY ZWI AZANE
Spis przepiséw zwzanych podano w ST S-M-01.00.00 pkt 10.

S-02.00.00 INSTALACJA WODOCIAGOWA | P.POZ.

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS§ wymagania dotyere wykonania i odbioru rob6t dla
zadania PROJEKT BUDOWLANY ZMIANY SPOSOBU WYTKOWANIA PODDASZA ,A” DOMU POMOCY
SPOLECZNEJ NA CELE MIESZKALNE — PRZEZNACZONE NA CALODOBOWY POBYPENSJONARIUSZY 09-
227 Szczutowo, ul. 3 Maja 116, DZIALKA NR EWID. 168/3

1.2.Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jakaunh@nt przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t na zadaniu wymienionemu w pkt..1.1

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycace materiatow

Ogoblne wymagania dotygeze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania podar@SW¥ S-M-01.00.00 "Wymagania
ogolne". Dopuszczagmazliwosé zastosowania w budynku udzer i materialéw zamiennych o parametrach technicznych
zgodnych z urmzeniami i materiatami oké®nymi w projekcie budowlanym.

3. SPRAET
3. 1. Og6Ine wymagania dotycgce spratu
Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w OST S-M-01.00.00 "Wymaganine.

4. TRANSPORT
4. 1. Ogdélne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w OST S-M-01.00.00 "Wymagand@ney.

5.WYKONANIE ROBOT

5. 1. Ogélne zasady wykonania robot
Wszystkie roboty instalacyjne wykohagodnie z warunkami technicznymi wykonania insfalaewnetrznych
wydanymi przez ,COBRTI INSTAL".

2. Roboty montaowe

Rurochgi rozprowadzajce wod zimrg i cieph wykona z rur polipropylenowych sieciowanych typu HYDRO-
PLAST zgrzewanych na ggmo. Przewody rozprowadzge prowadzi w bruzdachsciennych oraz pod stropem w
ostonowych rurach izolacyjnych z pianki polietyleve) ,Thermaflex” typu , Thermo Compact-S”. W instajiazastosowa
armatue odcinajca i regulacyjr o czynniku dnienia do 0,6MPa i temp. do 172D,

Ciepta woda w pomieszczeniach socjalnyeldzie dostarczana gtéwnie do baterii czerpalnych unkavaych
oraz w prysznicach . Ciepfa oraz zimna woda dostaechaizie z istniejcej instalacji wodogigowej ktéra znajduje sina |
pictrze budynku.
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Jednostkowe ziycie wody z uwagi na iléé punktéw poboru

Przybory llosé Normatywny wyptyw wody Wyptyw wody Wyptyw wody
gn (dm%/s) zimnej Y.qn cieptej Yqn
- - Mieszanej Tylko zimnej - -
- - Zimna Ciepta - - -
-Umywalka 10 0,07 0,07 - 0,70 0,70
-Zlew 1 0,07 0,07 - 0,07 0,07
-Miska ustpowa 9 - - 0,13 1,17 -
-Natrysk 10 0,15 0,15 1,50 1,50
-Automat 1 - - 0,25 0,25 -
-Zmywarka 1 - - 0,15 0,15 -
tacznie 3,84 2,27
xgn=6,11

Wyznaczenie przeptywu obliczeniowego dla instalacjvodociagowe;j

Wyznaczenie przeptywu obliczeniowego dla budynku ni@de wzorem w oparciu 0 nognPN-92/B-01706 —
.Instalacje wodogjgowe — wymagania w projektowaniu”

q = 0,682 (3g,)%* — 0,14[dms/s]
gdzie:
gn — normatywny wyptyw z punktéw czerpalnych, dm3/s,
>'gn — suma wszystkich normatywnych wyptywéw z punktéwgakmych obstugiwanych
przez wymiarowany odcinek instalacji, dm3/s,
g — przeptyw obliczeniowy, dm3/s.
Obliczeniowy przeptyw zimnej wody dla budynku wynos

g = 0,682 (3,84)%%5 — 0,14[dms/s]

q =1,11[dm;/s] = 3,99m3/h

Obliczeniowy przeptyw cieptej wody dla budynku wynai:

q = 0,682 (2,27)°*5 — 0,14[dms/s]

q = 0,84[dm;/s] = 3,02m3/h

15



Dobor wodomierzy.
Umowny obliczeniowy przeptyw dla wodomierzy:

e Zimna woda
qw = 1,5q = 5,98 [n¥h]

+ Ciepfa woda
qw = 1,5q = 4,53 [n¥h]

Instalacja przeciwpazarowa

W projektowanym budynku zaprojektowano instajgejpaz wyposaong w 1 hydranty wewetrzne dn25, umieszczony w
szafce hydrantowej. Zastosotvszafle hydrantowy HW-25 N-20/30 w wersji natynkowej zgaem poéisztywnym dn25 wg
EN-694 i zaworem hydrantowym dn25. Przewody instalgcpaz prowadzé w rurach stalowych ocynkowanych
podwieszonych pod stropem ze spadkiem w kierunku npolmdy. Na zaworach ze ggizka do weza hydrantowego

zamontowad zawory antyskezeniowe typu CA.

Wszystkie roboty w zakresie ochrony przeciwpiarowej zaopatrzenia wodnego wykoné& zgodnie z PN-B-
02865 oraz w oparciu 0 Rozporzdzenie Ministra Spraw Wewretrznych i Administracji z dnia 21 kwietnia
2006r.(Dz.Ust.Nr 80 poz 563)

Zapotrzebowanie wody na potrzeby ochrony pph wewretrzne;.

Zgodnie z wytycznymi p.poz. instalaajewretrzng pozarowg projektuje st z uwzgkdnieniem jednoczesnego poboru wody
z jednego hydranta DN25.

Wydajna¢ hydrantu DN25 wynosi:

1,0 /s = 3,6 rith

Zapotrzebowanie wody dla jednego hydrantu DN25 wynosi:
Qhw=1x1,0l/s =3,6th

Instalacja zasilapa hydrant powinna zapewniwydajng¢ 1 I/s i cénienie min. 0,2 MPa, co odpowiada
réwnoczesnej pracy jednego hydrantu. Instaldgjdrantowys wykona z rur stalowych obustronnie ocynkowanych ze
szwem wg PN-73/H-74200. Rekenia, zmiany kierunku prowadzenia, zmiadrgdnic naley wykona& przy wyciu
tacznikéw zzeliwa chgliwego, ocynkowanych wg PN-76/H- 74392 i PN-88/H-933

Przyjete parametry materiatéw i uzbrojenia dla projektwvgorcowe, wykonawca nie zastosowainne materiaty
lecz parametry nie mady¢ gorsze od przygtych w ST i projekcie.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakdci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST S-M-01.00.00 pkt 6.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST S-M-01.06k0d.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarowg jest mb wykonanej instalaciji.
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8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST S-M-01.00kD@.

9. PODSTAWA PLATNO SCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatnéci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w ST S-M-01.00.00 pkt 9.

10. PRZEPISY ZWI AZANE
Spis przepiséw zwzanych podano w ST S-M-01.00.00 pkt 10.

S-03.00.00 INSTALACJA CENTRALNEGO OGRZEWANIA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej ST wymagania dotyege wykonania i odbioru robét dla
zadania:PROJEKT BUDOWLANY ZMIANY SPOSOBU WYTKOWANIA PODDASZA ,A” DOMU POMOCY
SPOLECZNEJ NA CELE MIESZKALNE — PRZEZNACZONE NA CALODOBOWY POBYPENSJONARIUSZY
09-227 Szczutowo, ul. 3 Maja 116, DZIALKA NR EWID. 188

1.2.Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jakanh@nt przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t na zadaniu wymienionemu w pkt..1.1

1.3.Zakres robé6t objetych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia rob6t aganych budow instalacji
ogrzewczej grzejnikowej.

2. MATERIALY

2.2. Og6lne wymagania dotycgace materiatow

Ogo6lne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania podar@ST S-M-01.00.00 "Wymagania
0golne". Dopuszczagsmazliwosé zastosowania w budynku ydzer i materialdw zamiennych o parametrach
technicznych zgodnych z wdzeniami i materiatami okénymi w projekcie budowlanym.

3. SPRZET
3. 1. Ogblne wymagania dotycrce spra:tu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w OST S-M-01.00.00 "Wymagand@ney.

4. TRANSPORT
4. 1. Ogélne wymagania dotycgce transportu
Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w OST S-M-01.00.00 "Wymagand@ney.

5. WYKONANIE ROBOT
5. 1. Og6lne zasady wykonania roboét

Wszystkie roboty instalacyjne wykohagodnie z warunkami technicznymi wykonania instalae-
wnetrznych wydanymi przez ,COBRTI INSTAL".

5.2. Roboty montazowe

Przyjeto, ze czynnikiem grzewczymehlzie woda o parametrach grzewczycQ@BCO°C z istniejcej instalacji
ktéra znajduje si w istniegcym budynku. Zapotrzebowanie na moc cigppotrzebs do ogrzania cgci poddasza
budynku obliczono w oparciu 0 nognPN-B-03406. Moc cieplna dostarczana do pomieszgukrywa straty ciepta
spowodowane przenikaniem przez przegrody budowlakedjaniez ogrzewa powietrze dostae st z zewntrz przez
nieszczelnéci stolarki okiennej, oraz na skutek przewietrzgoanieszcza.
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Jako elementy grzejne zastosowano grzejniki plytovienyF ,Rettig Heating” typu ,Purmo VKO”, a w
pomieszczeniach sanitarnych przewidziano grzejrakiehkowe typu SAN. Usytuowanie elementéw grzejnych i ich
wielkosci wydajna¢ cieplrg pokazano na rysunkach.Gtéwne przewody rozprowadeaprowadzonegsw warstwach
podtogowych. Grzejniki umieszczone w pomieszczeniach ogrzewanych w maiarazliwosci pod oknami. Zastosowano
grzejniki z zasilaniem dolnym. Grzejniki z zasilamiedolnym posiadaj wbudowar wkiadke zaworows umazliwiajgcs
monta na grzejniku glowicy termostatycznej.W pomieszcaehitazienek wszystkie grzejniki wypasao w zawory
grzejnikowe termostatyczne.

W instalacji centralnego ogrzewania nglezastosowa armatug odcinajcs, regulupcg i pomiarovg o
parametrach T=12C p=0.4MPa. Grzejniki ,Purmo VKO’3tzy¢ z instalaci poprzez armatgrpofaczeniovy i odcinajca
.Danfoss”. Przewody rozprowadaag czynnik ciepta od szafek rozdzielczych do giikéjw wykona z rur ,Hydro —
plast” wielowarstwowych w systemie rur PN20 stabil Alwktadka aluminiow taczonych przez zgrzewanie. Instatacj
prowadz¢ w posadzkach i bruzdagkiennych w izolacji cieptochronnej typu ,ThermoftexThermocompact” grubgci
1,5cm. Podéfpia do grzejnikdw wykona rura @20x3.7mm. W szafkach na rozdzielaczu zagdgin i powrotnym
zamontowad odpowietrzniki automatyczne Firmy ,Flamco” z zaworspustowym.

Obliczenia cieplne przeprowadzono na podstawie adrmjacych norm:
e PN-EN ISO 6946:1999- komponenty budowlane i elesnbotlynku- Opor cieplny i wspoétczynniki przenikamiepta-
Metoda obliczania.
*«  PN-EN ISO 12831:2006- Instalacje ogrzewcze w budghkMetoda obliczania projektowego afzeinia cieplnego
¢ PN-EN ISO 13370:2008 W4aiwosci cieplne budynkéw- wymiana ciepta przez gruntiddiy obliczania.
«  PN-82/B-02402- Temperatura ogrzewczych pomieszezbudynkach.
«  PN-82/B02403- Ogrzewnictwo- Temperatury obliczere@ewrtrzne

Temperatury obliczeniowe zewnetrzne
« temperatura zewtrzna dla strefy Ill
«  temperatura pomieszazelo statego przebywania ludzi +2D

Wartcici obliczeniowe wspétczynnikow przenikania cieptamzapotrzebowanie mocy cieplnej potrzebnej dawpania strat
ciepta obliczono przy pomocy komputerowego programa.C.

Wiasciwosci cieplne przegrod zewtrznych i wewstrznych
Wartaici wsp6iczynnikéw przenikania ciepta ,U” w WK dla przegréd budowlanych wynasz

e §ciana zewntrzna U= 0.22 W/m2K
e $ciana wewntrzna U= 0.44 W/im2K
¢ podioga na gruncie U= 0.21 W/m2K
e dach U= 0.148 W/m2K
¢ okna U=1.3 Wm2K

e drzwi zewretrzne U=1.7 Wim2K

Obliczeniowe zapotrzebowanie na moc cieplna dizgegdinych budynkéw wynosi:
Obliczen zapotrzebowania na ciepto dokonano przygmgicych zataeniach:

e |ll strefa klimatyczna

e Temperatura zewtrzna -20 °C

*  Temperatura wody grzewczej 75/65 °C

¢ Obliczeniowe zapotrzebowanie na moc cieglta C.O. wynosiQco= 24.780 kW

Temperatury pomieszczer

Nr pomieszczenia Nazwa pomieszczenia Temperatura Czynnik grzewczy Moc grzewcza W
°c

1 Pokoj jednoosobowy z 20 CVv22/500/600 866
tazienly 24 SAN 11 06 561

2 Pokdj jednoosobowy z 20 CV22/500/600 869
tazienly 24 SAN 11 06 587

3 Pokoj dwuosobowy z 20 CVv22/500/1000 1458
tazienly 24 SAN 15 05 789

4 Pokdj dwuosobowy z 20 CV22/500/900 1362
tazienlky 24 SAN 15 05 742

5 Pokoj jednoosobowy z 20 CVv22/500/600 928
tazienly 24 SAN 11 06 522
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6 Pokoj jednoosobowy z 20 CVv22/500/700 958
tazienly 24 SAN 11 06 605

7 Pokdj jednoosobowy z 20 CVv22/500/800 1119
tazienly 24 SAN 11 06 553

8 Pokoj jednoosobowy z 20 CVv22/500/600 862
tazienly 24 SAN 11 06 582

9 Pokdj jednoosobowy z 20 CVv22/500/600 865
tazienly 24 SAN 11 06 561

10 Pokoj dziennego pobytu 20 CVv33/500/800 1733

11 Pom. gospodarcze 20 SAN 15 05 774

12 Holl 18 CV33/500/900 x 3 5541

13 Pom. socjalne 20 CV22/500/400 571

14 Pom. z pracowai 20 CV22/500/900 1372

Uwagi koncowe

*  Przed zakryciem bruzd i kanatéw, oraz przed wykogmmnizolacji przeprowadégibadania szczelsoi instalacji.
Prob; przeprowadzi na cknienie 4,5 bara (1,5 @iienia roboczego)

 Przed montzem zaworéw termostatycznych instatagprzeptuké, a nasipnie ustawé wstpnie nastawy
zaworéw, oraz na geco ostatecznie wyregulowanstalacg

*  Przepcia rurociagéw przez granice stref p.powykona jako szczelne —uszczelnione masp. Pyrosafe
Flammplast.

e Calcs¢ robot wykoné zgodnie z Warunkami Technicznymi wykonania i OdbioRobét Budowlano-
Montazowych Cz.lI,

+ Calcs¢ robot wykoné zgodnie z Warunkami Technicznymi wykonania i OdbioRob6ét Budowlano-
Montazowych Cz.1I,

*  Przyjgte parametry materiatéw i uzbrojenia dla projektuvzorcowe, wykonawca nie zastosowainne materiaty
lecz parametry nie mady¢ gorsze od przgtych w ST i projekcie.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakdci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST S-M-01.00.00 pkt 6.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST S-M-01.06k0d.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarowg jest mb wykonanej instalaciji.

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST S-M-01.00kD@.

9. PODSTAWA PLATNO SCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycace podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy platrigi podano w ST S-M-01.00.00 pkt 9.

10.PRZEPISY ZWI AZANE
Spis przepiséw zwezanych podano w ST S-M-01.00.00 pkt 10
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S-04.00.00 INSTALACJA WENTYLACJI

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS wymagania dotycge wykonania i odbioru rob6t dla
zadania :PROJEKT BUDOWLANY ZMIANY SPOSOBU WYTKOWANIA PODDASZA ,A” DOMU POMOCY
SPOLECZNEJ NA CELE MIESZKALNE — PRZEZNACZONE NA CALODOBOWY POBYPENSJONARIUSZY
09-227 Szczutowo, ul. 3 Maja 116, DZIALKA NR EWID. 188

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest stosowana jakaunh@nt przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t na zadaniu wymienionemu w pkt..1.1
1.3. Zakres robét objetych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot z@anych budow instalacji
wentylacyjnej
2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgace materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania podan@®T S-M-01.00.00 "Wymagania
ogoélne". Dopuszcza ¢imazliwosé zastosowania w budynku wdzen i materiatbw zamiennych o parametrach
technicznych zgodnych z wdzeniami i materiatami okgeonymi w projekcie budowlanym.

3. SPRZET
3. 1. Og6lne wymagania dotycgce spratu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w OST S-M-01.00.00 "Wymagand@ney.

4. TRANSPORT
4. 1. Ogélne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w OST S-M-01.00.00 "Wymagand@ney.

5.WYKONANIE ROBOT
5. 1. Og6lne zasady wykonania robo6t

Wszystkie roboty instalacyjne wykohagodnie z warunkami technicznymi wykonania instalae-
wnetrznych wydanymi przez ,COBRTI INSTAL".

5.2. Roboty montazowe

Zaprojektowano wentylatory kanatowe przeznaczone dotyeji pomieszczgé o niskim stopniu zapylenia,
przystosowane do momaw pozycji pionowej lub poziomej w kanatach wentylaygh osrednicach od 100 do 160 mm.
Unikalna konstrukcja pozwala na ggiccie wysokich dinien i wydajnasci przy minimalnym poziomie hatasu.

Oryginalna konstrukcja unibwia konserwacje bez konieczéwm demontau kanatéw wentylacyjnych. Zwarta obudowa
sprawia,ze wentylatory tego typu posiadayszystkie zalety wentylatoréw osiowych przexsgapc je przy tym osiganymi
parametrami. Pozwala to na pokonywaniezygh oporéw instalacji powstgych w kanatach o malyckrednicach
oraz bezproblemoywvspotprace z filtrami i nagrzewnicami kanatowymi

Dobrano:

« wentylator kanatowy TD160/100 N SILENT + REB1 - 11kpl

Dobrane w projekcie ugdzenia i materiaty ze wskazaniem konkretnych prodifve zostaty przyjete celem
rzetelnego opracowania projektu, uiliwiaj ac jego jednoznaczne odczytanie (zgodnie z rozpglaemiem ministra
infrastruktury z dnia 03.07.2003r w sprawie szczegélgo zakresu i formy projektu budowlanego Dz.U.NR 1@9 p133)
».Celem nie jest wyeliminowanie konkurencji” Mibwe jest przygcie innych materiatéw i uggdzen niz zaprojektowane pod
warunkiem  zastosowane materialy i udzenia lgda mialty parametry takie jak praje w obliczeniach lub pokazane na
rysunkach. Zastosowane materiaty iagtzenia musza méeaktualne certyfikaty i aprobaty techniczne.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakdci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST S-M-01.00.00 pkt 6.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogllne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST S-M-01.06k0d.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarowy jest mb wykonanej instalacji i szt ydzenia.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST S-M-01.0pkD@.
9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycace podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy platrsgi podano w ST S-M-01.00.00 pkt 9.

10. PRZEPISY ZWI AZANE
Spis przepiséw zwezanych podano w ST S-M-01.00.00 pkt 10
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